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1. BEZPECNOST

Tato pfirucka obsahuje zfetelné oznacené vystrahy a varovani, které jsou uréeny pro zajisténi
vaSi osobni bezpeénosti a pro zabranéni neumysiného poskozeni vyrobku nebo pfipojenych
zafrizeni.

Peclivé si prectéte informace obsazené ve vystrahach a varovanich.

Vystrahy a varovani jsou oznaceny takto:

A = NEBEZPECNE NAPETI!

A = VAROVANI nebo VYSTRAHA

Tab. 1. Varovné znacky

1.1 Nebezpedi

Pokud je pohon pfipojen k hlavnimu vedeni, jsou sou€astky napajeci jednotky
pohonu pod napétim. Kontakt s timto napétim je extrémné nebezpecény a muze
zpusobit smrt nebo vazné poranéni.

Pokud je pohon pfipojen k hlavnimu vedeni, jsou svorky motoru U, V, W a
svorky brzdného rezistoru pod napétim, i kdyZ motor nebézi.

Po odpojeni pohonu od hlavniho vedeni pockejte, dokud nezhasnou kontrolky
na panelu (neni-li pfipojen ovladaci panel, sledujte kontrolky na krytu). Pockejte
jesté dalSich 5 minut, neZ naénete délat jakoukoli praci na pfipojeni pohonu.
Neotevirejte kryt, dokud tato doba neuplyne. Po uplynuti této doby ovéite pomoci
méraku, Ze na jednotce neni zcela Zadné napéti. Pfed zahajenim jakékoli prace na
elektrickém pfipojeni se vzdy ujistéte, Ze na ném neni zadné napéti.

Svorky fizeni V/V jsou izolovany od potencidlu hlavniho vedeni. Vystupy relé a
dalsi svorky V/V vS§ak mohou mit nebezpecéné fidici napéti, i kdyz je pohon
odpojen od hlavniho vedeni.

Pred pfipojenim pohonu k hlavnimu vedeni ovéfte, Ze je zavien pfedni kryt a
kryt kabelu pohonu.

PFi zastavovani volnym dobéhem (viz Pfiru¢ku aplikace) motor stale generuje
napéti do pohonu. Z tohoto divodu se nedotykejte sou¢asti pohonu dfive,

nez se motor zcela zastavi. PoCkejte, az kontrolky na panelu zhasnou (neni-li
pfipojen ovladaci panel, sledujte kontrolky na krytu). Pfed pokra¢ovanim v praci
na pohonu pockejte dalSich 5 minut.

> B> B PP



Honeywell « 4 BEZPECNOST

1.2

Varovani

Pohon je uréen pouze pro pevné montaze.

Je-li pohon pfipojen k hlavnimu vedeni, neprovadéjte zadna méreni.

Svodovy proud ménicti Honeywell SmartDrive prekracuje 3,5 mA (stf. pr.).
V souladu s EN61800-5-1 musi byt zajiSténo pfipojeni k zesilenému ochran-
nému uzemnéni. Viz kapitolu 1.3.

Uzemnéni faze je dovoleno u pohonti od 72 A do 310 A pfi napajeni 380 ... 480 V
aod 75 A do 310 A pfi napajeni 208 ... 240 V. Nezapomerte zménit uroven EMC
odebranim propojek. Viz instalaéni manual.

Je-li jako soucdast stroje pouzit frekvenéni meénic, je vyrobce stroje odpovédny
za vybaveni stroje zafrizenim pro odpojeni napajeni (EN 60204-1).

Je mozné pouzivat pouze nahradni soucasti dodané firmou Honeywell.

Pfi prvnim zapnuti, pferuseni napajeni nebo resetovani chyby se motor
okamzité spusti, pokud je aktivni signal startu. K tomu vSak nedojde, je-li zvo-
leno pulzni fizeni logiky Start/Stop.

Kromé toho se mohou zménit i V/V funkce (v€etné spoustécich vstupu), pokud se
zméni parametry, aplikace nebo software. Proto v pfipadég, Ze by neotekavané
spusténi motoru mohlo zpusobit nebezpedi, odpojte motor.

Je-li aktivovana funkce automatického resetovani, motor se spusti automaticky

vvvvv

aplikace.

Pied provadénim méreni na motoru nebo kabelu motoru odpojte kabel
motoru od pohonu.

Nedotykejte se souc¢astek na obvodovych deskach. Vyboj statického napéti
muze poskodit soucasti.

Ovérte, ze uroven EMC pohonu odpovida pozadavkim rozvodné sité.

> Bk b B PR PP

V domacim prostfedi mize tento vyrobek zpusobovat radiova ruseni. V jejich
dusledku mohou byt vyzadovana dodate€na méreni.
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1.3 Uzemnéni a ochrana pred poruchou uzemnéni

/\  VYSTRAHA!

Pohon musi byt vzdy uzemnén prostfednictvim uzemnovaciho vodi€e pfipojeného k uzemnovaci
svorce oznagené @

Svodovy proud méni¢e Honeywell SmartDrive pfekracuje 3,5 mA (stf. pr.). Podle EN61800-5-
1 musi byt spInéna nejméné jedna z nasledujicich podminek pro pfidruzeny ochranny obvod:

Pevné pfipojeni a
a) ochranny uzemiovaci vodi¢ musi mit po prifez nejméné 10 mm? (Cu) nebo 16 mm? (Al).
Nebo

b) automatické odpojeni pfivodniho napajeni v pfipadé pferudeni ochranného
uzemnovaciho vodice.

Nebo

c) doplnikova svorka pro druhy ochranny uzemnovaci vodi€ stejného prarezu, jako ma
plUvodni ochranny uzemnovaci vodic.

- o s Minimalni prifez odpovidajicich
Prirez VOd'C;J féazi (S) ochrannych uzemnovacich vodicu
[mm?] [mm?]
S<16 S
16<S<35 16
35<S S/2

VySe uvedené hodnoty jsou platné v pfipadé, Ze je ochranny uzemrovaci vodi¢ vyroben ze
stejného kovu jako vodiCe fazi. Neni-li tomu tak, musi byt priifez ochranného uzemnovaciho vodice
uréen s ohledem na to, aby vodivost odpovidala hodnotam z této tabulky aplikace.

Tab. 2. Prifez ochranného uzemriovaciho vodic¢e

Prafez vSech ochrannych uzemnovacich vodicu, které nejsou soucasti pfivodniho kabelu nebo
opleteni kabelu, nesmi byt v Zadném pfipadé mensi nez

« 2,5 mm?, je-li pouzita mechanicka ochrana, nebo

« 4 mm?, neni-li pouzita mechanicka ochrana. U kabelem pfipojenych zafizeni musi byt
provedena takova opatfeni, aby ochranny uzemnovaci vodi¢ kabelu byl v pfipadé
selhani uchyceni prichodky poslednim pferu§enym vodic¢em.

Vzdy vSak postupujte v souladu s mistnimi nafizenimi tykajicimi se minimalni velikosti
ochranného uzemnovaciho vodice.

UPOZORNENI: Vzhledem k pFitomnosti vysokokapacitnich proudd v méniéi nemusi byt
zajisténa spravna funkce spinacu chranicich pfed poruchou proudu.

Na zadné casti pohonu neprovadéjte zadné testy vydrzného napéti. Testy
A musi byt provadény podle spolehlivé procedury. Ignorovani této procedury
muze vyustit v posSkozeni vyrobku.
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2. SPOUSTENI

21 Priivodce spousténim

Pravodcem spousténim budete pozadani o zadani zakladnich informaci, které jsou potfeba pro
provedeni celym procesem. V privodci budete potfebovat nasledujici tla¢itka ovladaciho panelu:

< ) Sipky vlevo/vpravo. PouZijte je pro snadné pfechazeni mezi &islicemi a desetinnymi
misty.

Sipky nahoru/dold. PouZzijte je pro pohyb mezi polozkami menu a pro zménu hodnoty.

9( )

Tlacitko OK. Timto tlaCitkem potvrzujete volbu.

BACK
RESET| Tlacitko Back/Reset. Stisknutim tohoto tlaCitka se vratite na pfedchozi otazku v pra-

vodci. Pokud je stisknete pfi prvni otazce, pravodce spousténim se zrusi.

Po pfipojeni napajeni k pohonu nastavte pohon podle nasledujicich pokynu.

UPOZORNENI: Pohon miZe byt vybaven standardnim ovladacim panelem nebo pokrogilym
ovladacim panelem.

1 Volba jazyka Zalezi na jazykovém baliku
Prechod &asu letni/zimni Rusko
2 us
EU
VYP
3 Cas hh:min:ss
4 Rok rerr
5 Datum dd.mm.
6 Spustit prvodce spousténim? Ano
Ne

Pokud nechcete nastavit hodnoty vSech parametrli ruéné, stisknéte tlacitko OK.
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7 Vyberte proces Cerpadlo
Ventilator

Nastavte hodnotu pro Jmenovité |Rozsah: 24...19 200 ot./min.
8 otacky motoru (podle Stitku na
motoru)

Nastavte hodnotu pro Jmenovity |Rozsah: Razny
9 proud motoru (podle Stitku na
motoru)

Nyni je privodce spousténim dokoncen.

Pravodce spousténim je mozné znovu spustit aktivovanim parametru Obnoveni nastaveni
z vyroby (polozka P6.5.1) v dil¢im menu Zalohovani parametri (Menu 6.5).

UPOZORNENI: Parametr Obnoveni nastaveni z vyroby (P6.5.1) ani Priivodce spousténim
nebudou funkéni, pokud je na V/V pfiveden externi pfikaz CHOD!
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2.2 Miniprivodce PID

Minipravodce PID se aktivuje v menu Rychlé nastaveni. Tento prt‘]vodcev predpoklada, ze budete
pouzivat regulator PID v rezimu ,jedna zpétna vazbal/jedna reference®. Ridici misto bude I/O A a
vychozi procesni veli¢ina ,%".

Miniprivodce PID pozada o zadani nasledujicich hodnot:

1 Volba procesni veli€iny (Nékolik voleb. Viz par. P3.13.1.4)

Je-li zvolena jina jednotka procesu nez ,%", zobrazi se nasledujici dotazy: Pokud ne, priivodce
skodi pfimo na krok 4.

2 Minimum procesni veli€iny
3 Maximum procesni veli€iny
4 Pocet desetinnych mist procesni 0.4
veli¢iny
5 Volba zdroje zpétné vazby 1 Volby viz str. 75.

Je-li je zvolen jeden z analogovych vstupnich signald, zobrazi se dotaz 6. Jinak se zobrazi dotaz 7.

0=0...10V/0...20 mA

6 Rozsah analogového vstupniho 1=2..10 V/4...20 mA
signalu Viz str. 56.

7 0 = normalni
Inverze odchylky 1 = invertovany

g | Volba zdroje pro zadanou Volby viz str. 73.
hodnotu

Je-li je zvolen jeden z analogovych vstupnich signal(, zobrazi se dotaz 9. Jinak se zobrazi dotaz 11.
Pokud je zvolena moznost Zadana hodnota panelu 1 nebo 2, zobrazi se dotaz 10.

0=0...10 V/0...20 mA

9 Rozsah analogového vstupniho 1=2 10V/4. 20 mA
signalu Viz str. 56.
1 0 Zadana hodnota panelu
- Ne
l?
1 1 Funkce parkovani* Ao

Je-li zvolena moznost ,Ano“, budete vyzvani k zadani dalSich tfi hodnot:

12 ||Limit Klidové frekvence 1 0,00...320,00 Hz

13 ||zpozdéni klidoveého rezimu 1 0..3000 s

Rozsah zavisi na zvolené procesni

14 | Uroves restartu 1 )
jednotce.
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2.3 Miniprivodce Kaskada cerpadla a ventilatoru (PFC)

Miniprivodce PFC se zepta na nejdllezitéjsi informace pro nastaveni systému PFC. Pred
Minipriivodcem PFC vzdy pfedchazi Minipriivodce PID. Ovladaci panel vas provede dotazy
jako v kapitole 2.2 nasledovanymi souborem dotaz(i uvedenych nize:

15
16

Pocet motort 1.4

Funkce blokovani 0 = nepouZito

1 = povoleno
17 | Automaticke stridani 0 = zakazéno
1 = povoleno

Je-li funkce Automatického stfidani povolena, zobrazi se nasleduijici tfi dotazy. Nebude-li auto-
matické stfidani pouzito, priivodce preskocéi az na dotaz 21.

1 8 V&etné frekvenéniho ménice 0 f zakazano
1 = povoleno
19 |interval automatického stfidani | 0,0...3000,0 h
20 Automatické stridani: Limit frek- 0,00...50,00 Hz
vence
21 Sitka pasma 0...100 %
22 | Prodieva sitky pasma 0..3600 s

Poté se na panelu zobrazi konfigurace digitalniho vstupu a vystupniho relé provedena aplikaci
(pouze s pokrocilym ovladacim panelem). Zapiste si tyto hodnoty pro pozdéjsi pouziti.
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24
Zahdjeni funkce odstranéni rezonance
1.

Privodce Odstranénim rezonance

Vyhledejte parametr P3.7.9 a stisknéte OK.

2. Tlacitkem se Sipkou vyberte hodnotu 1 ,Aktivovat” a stisknéte OK.

3. Az se nadispleji zobrazi text ,Zahaijit zjiStovani®, stisknéte tlaCitko Start. Zahgji se
zjiStovani.

4. Vzdy, kdyZ se rezonance zastavi, stisknéte tlaCitko OK. Tim oznacite, kde rozsah zacina
a kon¢i.

5. Po uspésném oznaceni rozsahu budete vyzvani k ulozeni vysledkd. Chcete-li je ulozit,
stisknéte OK.

6. V pripadé, ze byla funkce Odstranéni rezonance Uspésné dokoncena, se na displeji

zobrazi text ,Usp&sné*“. Stisknéte OK a displej se vrati k parametru P3.7.9 a zobrazi
hodnotu ,Neaktivni.

Dalsi informace o této funkci, viz str. 94.

ALARM FAULT FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT

a [ P [ a P
oo -1 T 1 M- O T MOTLC -
IL\tiL“/IL’ILt— 'IIHL-/‘LII i \It\ /f?Ll | V%?lb—\
1 1 /
L oK L . | OK
| W | W A 4 | W
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV I1/0 KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
4 A A
CTOOT CIncC ITOIT C o
a1 IL.II}T’ i bl/\l_-t- e ILJ’_I i IL-IL\J}:
10 CJed
START - ‘-
<> (N _7 1 Stisknéte OK
- - Hz v pro oznadeni rozsaht rezonanci
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
4 A A A A
Y N |11 JCChrmarrc
bIL'II Vt_.’"’ £7L’LLt-£7£7’L-LIL ’L\Jt—&/LH IIL7II ILL-
oK oK I
(]
B
K - :
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS FWD REV 170 KEYPAD BUS FWD REV

170 KEYPAD BUS

Obr. 1. Odstranéni rezonance
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3. OVLADACI PANEL MENICE

Ovladaci panel je rozhrani mezi pohonem a uzivatelem. Pomoci ovladaciho panelu je mozné
nastavovat rychlost motoru, dohliZzet nad stavem zafizeni a nastavovat parametry pohonu.

Existuji dva typy ovladacich panell, ze kterych muzete vybrat své uzivatelské rozhrani: Panel
s textovym displejem (standardni panel) a pokrocCily ovladaci panel (volitelny).

TlaCitkova €ast je u obou typu panell stejna.

Pohyb v menu zpét

Opusténi rezimu Uprav Pohyb v menu nahoru
Dlouhé stisknuti resetuje Zvyseni hodnoty Zména mista fizeni
poruchy

Access control page
Change direction

BACK

AC Loc
RESET

REM

Pohyb kurzoru
vlevo

Pohyb kurzoru
vpravo

Tlacitko Stop Tlacitko Start

Pohyb v menu dold
Snizeni hodnoty

0 K 9086.emf

OtevFeni aktivni Grovné / polozky
Potvrzeni volby

Obr. 2. Tlacitka ovladaciho panelu
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3.1 Standardni textovy panel

3.1.1 Displej ovladaciho panelu

Displej ovladaciho panelu zobrazuje stav motoru a ménice a vSechny nepravidelnosti ve funkcich
motoru nebo frekvenéniho ménice. Na displeji se uzivateli zobrazuji informace o jeho soucasné
poloze ve struktufe menu a zobrazené poloZce. Je-li text na textové fadce pfilis dlouhy a nevejde
se na displej, text se bude posunovat zleva doprava, aby se v daném prostoru zobrazil cely.

3.1.1.1 Hlavni menu

Data ovladaciho panelu jsou usporadana do menu a dil€ich menu. Pro pohyb v poloZzkach menu
pouzijte tlacitka se Sipkami nahoru a dol{l. Skupinu/polozku otevrete stisknutim tlacitka OK a na
predchozi Uroveo se vratite stisknutim tladitka Back/Reset.

Indikatory: Indikatory:
Stav Alarm, Porucha
REAK“NP ALARM  FAULT
A a
— — —_—— Skupina nebo oznaceni
Fivirrey CEETHE —
,_V,-, | ,-,s . ,- ] ,-’ parametru
’\ /I ’ Umisténi v menu
| 5
S
a
W
FWD\/REV /o WS
Indikatory: Indikatory:

Smér Ridici misto
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3.1.2 Pouzivani klavesnice

3.1.2.1 Upraveni hodnot
Nize uvedenym postupem zménite hodnotu parametru:

1. Vyhledejte parametr.
2. Stisknutim OK oteviete rezim Uprav.

3. Tlacitky se Sipkami nahoru/doll nastavte novou hodnotu. Je-li hodnota €iselna, mizete se
tlaCitky se Sipkami vlevo/vpravo posunovat mezi €islicemi a poté zménit hodnotu tlagitky se
Sipkami nahoru/dolG.

4. Zménu potvrite tlaCitkem OK nebo ignorujte navratem na pfedchozi uroved menu tladitkem
Back/Reset.

READY RUN STOP ALARM FAULT ALARM FAULT ALARM FAULT

“a 2~ o A
LTHRET S THF TR ”:':'_/\' v
M @
1.0

BACK
RESET

FWD REV Vo KEYPAD BUS KEYPAD BUS

9168.emf

Obr. 3. Upraveni hodnot

3.1.2.2 Resetovani poruchy

Pokyny k resetovani poruchy najdete v kapitole 4.7.1 na str. 110.

3.1.2.3 Tlacitko mistniho/vzdaleného fizeni

Tlagitko LOC/REM ma dvé funkce: rychly pfistup na Stranku fizeni a snadné pfepinani mezi
Mistnim (ovladaci panel) a Vzdalenym mistem fizeni.

Ridici mista
Misto fizeni je zdroj ovladani, ze kterého je mozné spustit a zastavit méni¢. Kazdé fidici misto
ma vlastni parametr pro volbu zdroje reference frekvence. U méni¢e HVAC je Mistnim Fidicim

mistem vzdy ovladaci panel. Vzdalené ridici misto je ur€eno parametrem P1.15 (I/O nebo
komunikacni sbérnice). Zvolené fidici misto se zobrazuje na stavovém fadku ovladaciho panelu.

Vzdalené ridici misto

Jako vzdalené Fidici misto Ize pouzit I/O A, /0 B a komunikacni sbérnici. Nejmensi prioritu maji
I/O A a komunikacni sbérnice, které je mozné zvolit pomoci parametru P3.2.1 (vzdalené ridici
misto). Pomoci I/0O B je mozné obejit vzdalené fidici misto zvolené pomoci parametru P3.2.1 za
pouziti digitalniho vstupu. Digitalni vstup se voli parametrem P3.5.1.5 (I/O B Ctrl Force).

Mistni Fizeni

Ovladaci panel se vzdy pouziva jako Fidici misto pro mistni fizeni. Mistni fizeni ma vy3&Si prioritu
nez vzdalené. Proto napfiklad, kdyz je obejdete pomoci parametru P3.5.1.5 s digitalnim vstu-
pem, kdyZ je zvoleno Vzdalené, pfepne se fidici misto na ovladaci panel, kdyz zvolite Mistni.
Mezi mistnim a vzdalenym mistem fizeni mlzete pfepinat pomoci tladitka Loc/Rem na ovlada-
cim panelu nebo parametru ,Local/Remote” (ID211).
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Zmeéna mista fizeni
Zména fidiciho mista ze vzdéleného na mistni (ovladaci panel).

1. Bez ohledu na polohu ve struktufe menu stisknéte tlacitko Loc/Rem.

2. Pomoci tlacgitek se Sipkami vyberte Mistni/Vzdalené a potvrdte tlacitkem OK.

3. Na dal8im displeji vyberte Mistni nebo Vzdaleny a opét volbu potvrite tlacitkem OK.

4. Displej se vrati do stejného stavu, v jakém byl pfi stisknuti tlacitka Loc/Rem. Jestli jste vSak
zmeénili vzdalené fidici misto na mistni (ovladaci panel), budete upozornéni, abyste pouzili
ovladaci panel.

READY RUN 5TOP ALARM FAULT READY RUN sTOP ALARM FAULT READY RUN 5TOP ALARM FAULT
a a a a a a
PARAME TERS LOCAL /BEMO | A~ - REMOTE: A
M T / v e
1z / @ L @
w i 4 4 i 4 w
FWD REV Vo KEYPAD BUS FwWD REV Vo KEYFPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS

9169.emf

Obr. 4. Zména mista rizeni

Otevieni stranky fizeni

Stréanka fizeni je urCena pro snadny provoz a monitorovani nejzakladnéjSich hodnot.

1. Bez ohledu na polohu ve struktufe menu stisknéte tlacitko Loc/Rem.

2. Stisknutim Sipky nahoru nebo Sipky dold vyberte Stranku fizeni a potvrite volbu tlacitkem OK.

3. Zobrazi se stranka fizeni.
Pokud je vybran ovladaci panel a reference klavesnice, mizete po stisknuti tlaitka OK

nastavit Reference z panelu. Jsou-li pouZzita jina mista fizeni nebo jiné referen¢ni hodnoty,
na displeji se zobrazi Reference frekvence, kterou nelze upravovat.

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN S5TOP ALARM FAULT
a a a a P a a
M T - a T I - AT LT T
FHEHME TERS Lot HUL /'-H\ KEYPHD RET O
M ~ A ©Q v
iz C 127,00 (o]
v Hz
i 4 i 4 L w
FWp REV Vo KEYFPAD BUS FWp REV Vo KEYPAD BUS FWD REV vo KEYPAD BUS

9170.emf

Obr. 5. Otevreni stranky Fizeni
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3.2 Pokrocily ovladaci panel (volitelny)

Pokrocily ovladaci panel obsahuje LCD displej a 9 tladitek.

3.21 Displej ovladaciho panelu

Displej ovladaciho panelu zobrazuje stav motoru a ménice a vSechny nepravidelnosti ve funkcich
motoru nebo frekvenéniho ménice. Na displeji se uzivateli zobrazuji informace o jeho sou€asné
poloze ve struktufe menu a zobrazené poloZce.

3.2.1.1 Hlavni menu

Data ovladaciho panelu jsou usporadana do menu a dil€ich menu. Pro pohyb v poloZzkach menu
pouzijte tlacitka se Sipkami nahoru a dol{l. Skupinu/polozku otevrete stisknutim tlacitka OK a na
predchozi Uroveo se vratite stisknutim tlacitka Back/Reset. Viz obr. 2.

Pole umisténi oznacCuje vasi sou¢asnou polohu ve struktufe menu. Pole stavu poskytuje
informace o sou€¢asném stavu pohonu.

Pole stavu Pole stavu
Sme / ALARM Ridici misto:
mér
. / // —— PC/IO/KEYPAD/FIELDBUS
STOP READY 1/0
C - / Pole umisténi
Hlavni Menu (ID parametru a aktualni
! M’ umisténi v menul)
=— Rychlé Nastaveni Aktivovana skupina/polozka.
(17 \) Otevrete ji stisknutim OK.
Monitorovani
(5) \
Parametry N poget polozek ve skupiné
(12)

9159.emf

Obr. 6. Hlavni menu
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3.2.2 Pouzivani pokro¢€ilého ovladaciho panelu

3.2.2.1 Upraveni hodnot
Nize uvedenym postupem zméote hodnotu parametru:

5. Vyhledejte parametr.
6. Otevrete reZzim Upravy.

7. Tlacitky se Sipkami nahoru/dol(l nastavte novou hodnotu. Je-li hodnota €iselna, mizete se
tlaCitky se Sipkami vlevo/vpravo posunovat mezi €islicemi a poté zménit hodnotu tlagitky se
Sipkami nahoru/dolG.

8. Zménu potvrite tlaCitkem OK nebo ignorujte navratem na pfedchozi uroved menu tlacitkem
Back/Reset.

STOP ‘( , READY ‘ ‘ /0 STOP‘( , READY ‘ ‘ 1/0 STOP ‘d READY ‘ ‘ 1/0
Iil Nast. Start/Stop vzdal.Rid.Misto Vzdal.Rid.Misto
1D:172 M3.2.1 m ID: M3.2.1 m M3.2.1 OK
5 vzdal.Rid.Misto ﬂi
Q = . ;ii‘ Editace
ol Rizeni I/O ol Volba Ref. FB oc
9] Stop Tl.Panelu ’ N —
Ano @ Napovéda Rizeni I/O ¢ REM
<] Start Funkce .. , .
Po Rampé QQ P¥idat k oblibenym
STOP ‘( , READY ‘ ‘ 1/0 STOP ‘( , READY ‘ ‘ 1/0
D Nast. Start/Stop Vzdal.Rid.Misto
ID:172 M3.2.1 m M3.2.1
vzdal.Rid.Misto
NEBO: Rizent 1/0 ® Voina Ret. B
[} Stop Tl.Panelu
Oi Ano Rizeni I/O A
EEESS Y
0, Start Funkce §
oi‘ Po Rampé 5

Obr. 7. Upravovani hodnot na pokrocilém oviadacim panelu

3.2.2.2 Resetovani poruchy
Pokyny k resetovani poruchy najdete v kapitole 4.7.1 na str. 110.

3.2.2.3 Tlacgitko mistniho/vzdaleného fizeni

Tlagitko LOC/REM ma dvé funkce: rychly pfistup na Stranku fizeni a snadné pfepinani mezi
Mistnim (ovladaci panel) a Vzdalenym mistem fizeni.

Ridici mista
Misto fizeni je zdroj ovladani, ze kterého je mozné spustit a zastavit méni¢. Kazdé Fidici misto
ma vlastni parametr pro volbu zdroje reference frekvence. U méni¢e HVAC je Mistnim Fidicim

mistem vzdy ovladaci panel. Vzdalené ridici misto je uréeno parametrem P1.15 (/O nebo komu-
nikac¢ni sbérnice). Zvolené Fidici misto se zobrazuje na stavovém fadku ovladaciho panelu.

Vzdalené ridici misto

Jako vzdalené Fidici misto Ize pouzit I/O A, /0 B a komunikacni sbérnici. Nejmensi prioritu maji
I/O A a komunikac¢ni sbérnice, které je mozné zvolit pomoci parametru P3.2.1 (vzdalené ridici
misto). Pomoci I/0O B je mozné obejit vzdalené fidici misto zvolené pomoci parametru P3.2.1 za
pouziti digitalniho vstupu. Digitalni vstup se voli parametrem P3.5.1.5 (I/O B Ctrl Force).

Mistni fizeni

Ovladaci panel se vZzdy pouziva jako Fidici misto pro mistni fizeni. Mistni fizeni ma vy3&Si prioritu
nez vzdalené. Proto napfiklad, kdyZ je obejdete pomoci parametru P3.5.1.5 s digitalnim vstu-
pem, kdyZ je zvoleno Vzdalené, pfepne se Fidici misto na ovladaci panel, kdyz zvolite Mistni.
Mezi Mistnim a Vzdalenym mistem Fizeni mlzete pfepinat pomoci tlacitka Loc/Rem na ovlada-
cim panelu nebo pouzitim parametru ,Local/Remote” (ID211).
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Zména mista rizeni

Zména fidiciho mista ze Vzdaleného na Mistni (ovladaci panel).

1. Bez ohledu na polohu ve struktufe menu stisknéte tlacitko Loc/Rem.
2. Stisknutim tlacitka se sipkou nahoru nebo Sipkou dold vyberte Mistni/Vzdaleny a potvrdte
volbu tla¢itkem OK.

&

Na dalSim displeji vyberte Mistni nebo Vzdaleny a opét volbu potvrite tlacitkem OK.
Displej se vrati do stejného stavu, v jakém byl pfi stisknuti tlacitka Loc/Rem. Jestli jste vSak

zmeénili Vzdalené fidici misto na Mistni (ovladaci panel), budete upozornéni, abyste pouZili

ovladaci panel.

STOP ‘(j READY ‘

‘ Keypad

Hlavni Menu

D ML

Monitorovani
(12)

Parametry
(21)

Diagnostika

(6)

sToP ‘(j READY ‘

‘ 1/0

Hlavni Menu

: M1

Monitorovani
(12 )

Parametry
(21)

Diagnostika
(6)

9161.emf

REM

STOP ‘@ Ready ‘

‘ Keypad

‘ Keypad

O,

Zvolena Akce

ID:1805

sToP ‘d READY ‘
?
L

Mistni/Vzdalené

ID:211

Change direction
Ridici Menu

Mistni/Vzdalené ¢

Mistni

vzdalené A
fzcasene

Obr. 8. Zména mista fizeni

Otevieni stranky Fizeni

OK

Stranka rizeni je ur€ena pro snadny provoz a monitorovani nejzakladnéjsich hodnot.

1. Bez ohledu na polohu ve struktufe menu stisknéte tladitko Loc/Rem.

2. Stisknutim Sipky nahoru nebo Sipky dolti vyberte Stranku fizeni a potvrite volbu tlacitkem OK.

3. Po stisknuti tlaCitka OK se otevre stranka Fizeni, na které mizete nastavit Zadana hodnota
panelu 2. Ostatni hodnoty na strance jsou hodnoty pro Multimonitor. Muzete zvolit, které
hodnoty se zde zobrazi pro monitorovani (tento postup, viz str. 22).

9162.emf

Obr. 9. Otevreni stranky rizeni

STOP ‘(j READY ‘ ‘ 1/0 SsTOP ‘(j Ready ‘ ‘ Keypad STOP ‘@ READY ‘ ‘ Keypad
Hlavni Menu Zvolena Akce H‘ Ref. z Panelu
D: M1 @ 1D:1805 1D:184
Monitorovani . . A
(12 ) Change direction ' v QOO HZ
Parametry REM M’ Vyst. frekvence Moment Motoru
< < z 2 A
E] (21) Mistni/Vzdalené v oK 0.00HZ 0.00%
Diagnostika Proud Motoru Vykon Motoru
(6) 0.00a 0.00%
STOP ‘(j READY ‘ ‘ Keypad
H‘ Ref. z Panelu
D:168 .
A N 1 7
S -0.00 Hz- '
7 | N
Vyst. frekvence Moment Motoru
0.00Hz 0.00%| ok
Proud Motoru Vykon Motoru
0.00A 0.00%

OK
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3.2.2.4 Kopirovani parametrd
UPOZORNENI: Tato funkce je k dispozici pouze pro pokrogily ovliadaci panel.

Funkci kopirovani parametri mazete pouzit ke kopirovani parametrti z jednoho ménice do
jiného.

Parametry se nejprve ulozi do ovladaciho panelu, poté se panel odpoji a pfipoji k jinému meénici.
Nakonec se parametry nahraji na novy méni¢ a obnovi se z ovladaciho panelu.

Pfed tim, nez je mozné kopirovat parametry z jednoho ménice do jiného, je nutné ménic zastavit,
kdyZ jsou parametry nahrané.

Nejprve prejdéte na menu UzZivatelska nastaveni a dilci menu Zalohovani parametrd. V dil€im
menu Zalohovani parametrii mate na vybér tfi funkce:

Obnovit tovarni nastaveni; tato funkce obnovi nastaveni, které bylo provedeno v tovarné.
Kdyz zvolite Ulozit na ovladaci panel, miizete vSechny parametry zkopirovat na ovladaci panel.

Obnovit z oviadaciho panelu; tato funkce zkopiruje vSechny parametry z ovladaciho panelu na
ménic.

STOP ‘(j READY ‘ ‘ Keypad STOP ‘(:; READY ‘ ‘ Keypad STOP ‘(: READY ‘ ‘ Keypad

rl., Hlavni Menu i, Uziv.Nastaveni tl Zaloha Parametru

© ID: M6 ° ID: M6.5 ID M6.5.1

= I/0 a Hardware <} Volba Aplikace S P

K (9) OK HVAC OK Obnov tovarni nastav.

i~ zZiv.N i Zaloha Parametru ~

m Uziv.Nastaveni m Ulo# do Panelu
(4) (7) s} 5
< . . s x <

Oblibené S5 Jméno Ménice ) Obnov z Panelu &

(0) o Drive o o

Obr. 10. Kopirovani parametrt

UPOZORNENI: Pokud ovladaci panel prepinate mezi riizné velkymi ménici, nepouziji se zkopi-
rované hodnoty téchto parametru:

Jmenovity proud motoru (P3.1.1.4)
Jmenovité napéti motoru (P3.1.1.1)
Jmenovité otacky motoru (P3.1.1.3)
Jmenovity vykon motoru (P3.1.1.6)
Jmenovita frekvence motoru (P3.1.1.2)
Uginik motoru (cos f) (P3.1.1.5)

Spinaci frekvence (P3.1.2.1)

Proudové omezeni motoru (P3.1.1.7)
Proudové omezeni zastaveni pfi pfetizeni (P3.9.12)
Casovy limit zastaveni pfi pretizeni (P3.9.13)
Frekvence zastaveni pfi pfetizeni (P3.9.14)
Max. frekvence (P3.3.2)
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3.2.2.5 Napovéda

Pokrocily ovladaci panel ma funkci zobrazovani okamzité napovédy a informaci pro razné
polozky.

V8echny parametry nabizi zobrazeni okamzité ndpovédy. Zvolte Napovéda a stisknéte tlaCitko
OK.

Informace jsou rovnéz dostupné pro poruchy, alarmy a privodce spousténim.

STOP‘(j READY ‘ ‘ /0 srop‘(j READY ‘ ‘ 1/0 STOP‘(j READY ‘ ‘ 1/0

Ij Digital. Vstupy - Rid. Signal 1 A @ Rid. Signal 1 A
ID:403 M3.5.1.1 m ID:403 M3.5.1.1 ID:403 M3.5.1.1

id. Signdl 1 A 5 Start Signal 1 for control Place
Editace I/0 A. Start Signal 1
o OK functionality chosen with I/0 A

- . Logic in Start/Stop Setup Menu.
Rid. Signal 2 A @ Napovéda ‘
[¢]

Rid. Signal 1 B
i g PFidat k oblibengm

9165.emf

Obr. 11. Pfiklad napovédy

3.2.2.6 Pfidani poloZky do oblibenych

Mulze se stat, Ze se budete potfebovat €asto vracet k hodnotam urcitych parametr nebo k jinym
polozkam. Abyste je nemuseli neustale vyhledavat ve struktufe menu, mazete je pfidat do slozky
nazvané Oblibené, kde je snadno najdete.

Informace o odebrani polozky ze slozky Oblibené viz kapitola 3.3.7.

SsTOP ‘G‘ READY ‘ ‘ 1/0 SsTOP ‘(j READY ‘ ‘ 1/0 STOP ‘( , READY ‘ ‘ 1/0

[j Zakladni Nast. Jm.Frekv.Motoru Jm.Frekv.Motoru
¢} [e]

S5 Jm.Napéti Motoru Editace pfidano k blibenym.

e} 230.00 Vv OK o) OK Stisknéte OK pro

— pokracovani.

(S=\ Jm.Frekv.Motoru . N

[0)

‘\JJ 50.00 Hz @ Napovéda

9166.emf

S Jm.Otacky Mot. o < .
SF 1430 zpm " P¥idat k oblibenym

Obr. 12. Pridani polozky do slozky Oblibené
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3.2.2.7

Multimonitorovani

UPOZORNENI: Toto menu neni k dispozici u standardniho panelu.

Na strance multimonitorovani mazete vybrat devét hodnot, které chcete monitorovat.

STOP ‘(j READY ‘

‘ 1/0

Hlavni Menu

ID: M1

Rychlé Nastaveni
(4)

Monitorovani

(12 )
Parametry
(21)

Multi-Monitor
ID25 Ref. Frekvence

Otacky Motoruy|

R RN Vst . frekven
PAUSIOIS:E3 0. 00HZ 0.0rpm

Proud Motoru [Moment MotoruNapéti Motoruy

0.00A 0.00% 0.0V
NapétiDC-obv |[Teplota MénigTeplota Motor
0.0v 81.9°C 0.0%

OK

OK

STOP‘C‘ READY ‘ ‘ 1/0

Monitorovani

A

iD: M2.1

Multi-Monitor

Zakladni
(7)

Funkce Casovadt
(13)

STOP ‘(j Ready ‘ ‘ 1/0

Ref. Frekvence

i

Hi{il

ID:1 M2.1.1.1

[] V¥st. frekvence 0.00 Hz
@ Ref. Frekvence 10.00 Hz
z] Otaéky Motoru 0.00 rpm
[y/] Proud Motoru 0.00 A
@ Moment Motoru 0.00 %

D Vykon Motoru 0.00 %

9171.emf

Obr. 13. Stranka multimonitorovani

OK

OK

Monitorovanou hodnotu zménite aktivovanim buoky hodnoty (tladitkem se Sipkou vilevo/vpravo)
a klepnutim na OK. Poté zvolte novou polozku v seznamu Monitorované hodnoty a znovu klep-

néte na OK.
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3.3 Struktura menu

Klepnutim na polozku vyberte tu, o které chcete ziskat vice informaci (elektronicka pfirucka).

Rychlé
nastaveni

Viz kapitola 4.3.

Monitorovani

Multimonitorovani*

Zakladni

Funkce ¢asovacu

Regulator PID 1

Regulator PID 2

PFC

Casovade udrzby

Data komunikacéni sbérnice

Parametry

Viz kapitola 4.

Diagnostika

Aktivni poruchy

Resetovani poruch

Historie poruch

Souhrnné gitace

Citage provozu

Softwarové info

I1/0 a hardware

Zakladni I/O

Slot D

Slot E

Hodiny realného Casu

Nastaveni napajeci jednotky,
ovladani ventilatoru

Ovladaci panel

RS-485

Ethernet

Uzivatelska
nastaveni

Volba jazyka

Volba aplikace

Zalohovani parametrd*

Nazev ménice

Oblibené”

Viz kapitola 3.2.2.6

*. K dispozici pouze pro Pokrocily ovladaci panel.

Tab. 3. Menu ovladaciho panelu
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3.31 Rychlé nastaveni
Menu Rychlé nastaveni obsahuje minimalni sadu parametrt nejbéznéji pouzivanych pfi instalaci
3.3.2 Monitorovani

Pfi pouzivani pokrocilého ovladaciho panelu je mozné monitorovat nékolik hodnot sou¢asné.
Viz kapitolu 3.2.2.7.

Zakladni

Zakladni monitorované hodnoty jsou aktualni hodnoty zvolenych parametr(l a signalu, stejné tak
jako stavi a mérenych hodnot.

Funkce €asovacu

Monitorovani funkci ¢asovadéu a hodin realného ¢asu. Viz kapitola 4.4.3.
Regulator PID 1

Monitorovani hodnot regulatoru PID. Viz kapitoly 4.4.4 a 4.4.5.

Regulator PID 2

Monitorovani hodnot regulatoru PID. Viz kapitoly 4.4.4 a 4.4.5.

PFC

Monitorovani hodnot vztazenych k pouziti nékolika ménicu. Viz kapitola 4.4.6.
Data komunikaéni sbérnice

Data komunikacni sbérnice se zobrazi jako monitorované hodnoty pro ucely ladéni, napfiklad pfi
uvadéni komunikacni sbérnice do provozu. Viz kapitola 4.4.8.
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3.33 Parametry

V tomto dil¢im menu najdete skupiny parametri a parametry aplikace. DalSi informace o para-
metrech najdete v kapitole 4.

3.34 Diagnostika

V tomto menu najdete polozky Aktivni poruchy, Resetovani poruch, Historie poruch, Citace a
Softwarové info.

3.3.4.1 Aktivni poruchy
Menu Funkce Poznamka

Aktivni poruchy |Dojde-li k poruse (porucham), na | Poruchy zustavaji aktivni, dokud je
displeji zaCne blikat nazev poruchy. | nesmazete tlacitkem Reset (stisknu-
Stisknutim OK se vratite do menu | tim po dobu 2 sekund) nebo resetova-
Diagnostika. V dil¢im menu Aktivni | cim signalem ze svorky 1/0 nebo

poruchy jsou zobrazena Cisla komunikacni smérnice, nebo
poruch. Aktivujte poruchu a zvolenim pfikazu Resetovani poruch
stisknutim OK zobrazte ¢asové (viz nize).

Udaje poruchy. Do paméti aktivnich poruch se mize

uloZit maximalné 10 poruch v pofadi,
v jakém vznikly.

3.34.2 Resetovani poruch

Menu Funkce Poznamka

Resetovani V tomto menu mizete resetovat A VYSTRAHA! Pred resetovanim

poruch poruchy. Podrobnéjsi pokyny poruchy odpojte externi fidici signal,
najdete v kapitole 4.7.1. aby nedoslo k nechténému restarto-

vani ménice.

3.34.3 Historie poruch

Menu Funkce Poznamka

Historie poruch |V historii poruch je ulozeno Otevrete historii poruch, vyberte poru-
poslednich 40 poruch. chu a klepnéte na OK pro zobrazeni

informace o ¢ase poruchy (detaily).
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3.34.4 Souhrnné Eitace

Kod Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi | ID Popis
MnozZstvi energie
spotifebované z rozvodné
sité. Nelze resetovat.
UPOZORNENi PRO
STANDARDNI TEXTOVY
OVLADACI PANEL:

V4.4.1 Cita& energie Razné 2291 | Nejvyssi jednotka energie
zobrazena na standardnim
ovladacim panelu je MW.
Pokud pocitana energie
prekro€i 999,9 MW, nebude
na panelu zobrazena zadna
jednotka.

Provozni doba
V4.4.3 (pokrocily ovladaci a d hh:min 2298 | Provozni doba fidici jednotky
panel)
Provozni doba . . N

V4.4.4 | (standardni ovladaci a F)elkova provozni doba fidici

jednotky v letech
panel)
Provozni doba . . o

V4.45 | (standardni ovladaci d Qelkova provozni doba fidici
jednotky ve dnech

panel)
Provozni doba Provozni doba Fidici jednotky

V4.4.6 (standardni ovladaci hh:min:ss v hodinach, minutach a

panel) sekundach
Doba chodu

V4.4.7 (pokroCily ovladaci a d hh:min 2293 | Doba b&hu motoru

panel)
Doba chodu . .

V4.4.8 | (standardni ovladaci a Celkova doba béhu motoru
v letech

panel)
Doba chodu . .

V4.4.9 | (standardni oviadaci d Celkova doba béhu motoru ve
dnech

panel)
Doba chodu Y .

V4.4.10 | (standardni ovladaci hh:min:ss Df)ba bghu r’notoru v hOdlj
nach, minutach a sekundach

panel)
Doba napajeni Doba, po kterou byla napéjeci

V4.4.11 (pokrogily ovladaci a d hh:min 2294 | jednotka dosud napajena.

panel) Nelze resetovat.
Doba napajeni . A
V4.4.12 | (standardni oviadaci a Celkova doba napajeni
v letech
panel)
Doba napdjeni Celkova doba napéjeni ve
V4.4.13 | (standardni ovladaci d paj
dnech
panel)
Doba napajent Doba napajeni v hodinach
V4.4.14 | (standardni ovladaci hh:min:ss oba hapay ) ’
minutach a sekundach
panel)
V4415 Cita¢ prikazu 2995 Pocet spusténi napajeci

spusténi

jednotky.

Tab. 4. Menu Diagnostika, parametry Souhrnnych éitact



OVLADACI PANEL MENICE

Honeywell - 25

3.3.4.5  Citade provozu
Kod Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi | ID Popis
Nulovatelny ¢&ita¢ energie.
UPOZORNENI: Nejvyssi
jednotka energie zobrazena
na standardnim ovladacim
panelu je MW. Pokud
pocitana energie prekroci
999,9 MW, nebude na panelu
zobrazena zadna jednotka.
Postup resetovani
P4.5.1 Cita& energie Razné 2296 | pocitadla:
Standardni textovy ovladaci
panel:
Na 4 sekundy podrzte
stisknuté tlacitko OK.
Pokrogily ovladaci panel:
Jednou stisknéte tlacitko OK.
Zobrazi se stranka
resetovani pocitadla. Jesté
jednou stisknéte tlacitko OK.
Provozni doba
P4.5.3 (pokrogily ovladaci a d hh:min 2299 | Nulovatelny. Viz P4.5.1.
panel)
Provozni doba Provozni doba v celkovém
P4.5.4 | (standardni ovladaci a - N
poctu roki
panel)
Provozni doba Provozni doba v celkovém
P4.5.5 | (standardni ovladaci d - .
poctu dni
panel)
Provozni doba . o
P45.6 | (standardni ovladaci hh:min:ss Provozni doba v hodinach,
minutach a sekundach
panel)
Tab. 5. Menu Diagnostika, parametry Citacti provozu
3.3.4.6 Softwarové info
Kéd Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi | ID Popis
Softwarovy balik
V4.6.1 (pokrogily ovladaci
panel)
ID softwarového
V4.6.2 baliku (standardni
ovladaci panel)
Verze softwarového
V4.6.3 baliku (standardni
ovladaci panel)
V4.6.4 | Zatizeni systému 0 100 % 2300 | £8tizeni procesoru Fidici
jednotky.
Nazev aplikace
V4.6.5 (pouze pokrocily Nazev aplikace
ovladaci panel)
V4.6.6 ID aplikace
V4.6.7 Verze aplikace

Tab. 6. Menu Diagnostika, parametry Softwarové info
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3.3.5 I/O a hardware

V tomto menu jsou umisténa nastaveni pro riizné volby.

3.3.5.1 Zakladni 1/O
Zde je monitorovan stav vstupl a vystup(.

Kéd Parametr Min. | Max. | Jedn. | Vychozi | ID Popis
V5.1.1 Digitalni vstup 1 0 1 Stav signalu digitalniho vstupu
V5.1.2 Digitalni vstup 2 0 1 Stav signalu digitalniho vstupu
V5.1.3 Digitalni vstup 3 0 1 Stav signalu digitalniho vstupu
V5.1.4 Digitalni vstup 4 0 1 Stav signalu digitalniho vstupu
V5.1.5 Digitalni vstup 5 0 1 Stav signalu digitalniho vstupu
V5.1.6 Digitalni vstup 6 0 1 Stav signalu digitalniho vstupu
Ukazuje zvoleny (s jumperem)
V17 Rei‘%:tz z;ILcj)g10vého 1 5 \r/(::;upro signal analogového
1=0..20 mA
3=0...10V
V5.1.8 Analogovy vstup 1 0 100 % Stav signalu analogového vstupu
Ukazuje zvoleny (s jumperem)
V510 Reii”:/:t’; aF\)Ilchgzového 1 5 \rz:;upro signal analogového
1=0..20 mA
3=0..10V
V5.1.10 Analogovy vstup 2 0 100 % Stav signalu analogového vstupu
Ukazuje zvoleny (s jumperem)
VA 11 Reiircyas?:;%gfl)vého 1 5 \r;zltr:pzro signal analogového
1=0..20 mA
3=0...10V
V5.1.12 Analogovy vystup 1 0 100 % Stav signalu analogového vystupu
M5.1.13 Reléovy vystup 1 0 1 Stav signalu digitalniho vystupu
M5.1.14 Reléovy vystup 2 0 1 Stav signalu digitalniho vystupu
M5.1.15 Reléovy vystup 3 0 1 Stav signalu digitalniho vystupu

Tab. 7. Menu I/O a hardware, parametry Zakladni I/O
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3.3.5.2 Sloty doplokovych desek

Parametry této skupiny zavisi na instalovanych doplokovych deskach. Neni-li do slott D nebo E
umisténa doplokova deska, nejsou parametry zobrazeny. Umisténi slotd viz kapitola 4.5.2.

V pfipadé odstranéni doplokové desky se na displeji zobrazi hlaska F39 Zafizeni odstranéno.
Viz tab. 55.

Menu Funkce Poznamka
Slot D Nastaveni Nastaveni doplokové desky.
Monitorovani Informace o monitorovani doplokové desky.
Slot E Nastaveni Nastaveni doplokove desky.
Monitorovani Informace o monitorovani doplokové desky.
3.3.5.3 Hodiny realného asu
Kéd Parametr Min. Max. Jedn. | Vychozi | ID Popis
Stav baterie.
V5.4.1 Stav baterie 1 3 2 | 2205 ; : m‘:’:‘;lgfgifva”a
3 = Vymédte baterii
V5.4.2 Cas hh:min:ss 2201 | Aktualni ¢as
V5.4.3 Datum dd.mm. 2202 | Aktualni datum
V5.4.4 Rok reer 2203 | Aktualni rok
Pravidlo pfechodu ¢asu
V5.4.5 PFeChogirii?” letnil 14 4 1| 2204 ; - \E/tlJanto
3=USA
4 = Rusko

Tab. 8. Menu I/O a hardware, parametry Hodiny realného ¢asu

3.3.54 Nastaveni napajeci jednotky, ovladani ventilatoru
Kéd Parametr Min. Max. Jedn. | Vychozi | ID Popis
V5.5.1.2 | Rychlost ventilatoru 0 100 % 1
V5.5.1.3 Vypnuti ventilatoru 0 1 1 0 f zakazano
1 = povoleno

Tab. 9. Nastaveni napajeci jednotky, ovladani ventilatoru
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3.3.5.5 Ovladaci panel

Kéd Parametr Min. Max. Jedn. | Vychozi | ID Popis

Doba, po které se displej vrati
na stranku definovanou
parametrem P5.6.2.

0 = nepouzito

P5.6.1 Casovy limit 0 60 min. 0

0 = Zadna

1 = Index menu
P5.6.2 Vychozi stranka 0 4 0 2 = Hlavni menu

3 = Stranka fizeni

4 = Multimonitorovani

Nastavte index menu

na pozadovanou stranku a
aktivujte pomoci parametru
P5.6.2=1.

P5.6.3 Index menu

Kontrast
P5.6.4 (pouze pokrogily 30 70 % 50
ovladaci panel)

Nastaveni kontrastu displeje
(30...70 %).

Nastaveni doby, po které se
vypne podsviceni displeje
P5.6.5 Doba podsviceni 0 60 min. 5 (0...60 min.). Je-li nastaveno
na 0, podsviceni je stale
zapnuté.

Tab. 10. Menu I/O a hardware, parametry ovladaciho panelu



OVLADACI PANEL MENICE

Honeywell « 29

3.3.5.6 Komunikaéni sbérnice

Parametry tykajici se riznych desek komunikaénich sbérnic najdete rovnéz v menu I/O a hard-
ware. Tyto parametry jsou podrobnéji vysvétleny v pfiru¢ce pfisludné komunikacni sbérnice.

Diléi menu urovné 1| Dil¢i menu Grovné 2 Diléi menu urovné 3
RS-485 Obecna nastaveni Protokol
Modbus RTU Modbus — parametry
Modbus — monitorovani
N2 N2 — parametry
N2 — monitorovani
BACnet MS/TP parametry BACnet MS/TP
monitorovani BACnet MS/TP
Ethernet Obecna nastaveni
Modbus/TCP Modbus/TCP — parametry
Modbus/TCP — monitorovani
BACnetIP parametry BACnet IP
monitorovani BACnet IP




Honeywell < 30 OVLADACI PANEL MENICE

3.3.6 Uzivatelska nastaveni
Kéd Parametr Min. Max. Jedn. | Vychozi | ID Popis
P6.1 Volba jazyka RGzné | Razné RGzné | 802 |ZaleZi na jazykovém baliku.
P6.2 Volba aplikace 801
M6.5 Zalohovani parametrd Viz kapitola 3.3.6.1 nize.
P6.7 Nazev ménice Povdllev potfeby zadejte nazev
ménice.
Tab. 11. Menu Uzivatelska nastaveni, Obecna nastaveni
3.3.6.1 Zalohovani parametrd

Dalsi informace najdete v kapitole 3.3.6.1.

Kéd Parametr Min. Max. Jedn. | Vychozi | ID Popis
. Obnovi vychozi hodnoty
P6.5.1 Obnov tovalrnl 831 | parametrd a spusti Pravodce
nastaveni it
spousténim.
UloZeni hodnot parametrt do
panelu, napf. pro zkopirovani
P6.5.2 UloZit do panelu* 0 1 0 do jiného ménice.
0=Ne
1=Ano
P6.5.3 Obnoveni z panelu* Nacteni hOan:[ pai\rametru
z panelu do ménice.

*

K dispozici pouze pro Pokrocily ovladaci panel

Tab. 12. Menu Uzivatelska nastaveni, parametry Zalohovani parametri
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3.3.7 Oblibené
UPOZORNENI: Toto menu je k dispozici pouze v pokrogilém ovladacim panelu.

Slozka Oblibené je obvykle pouzivana pro shromaziovani parametr(i nebo monitorovanych sig-
nalu z jinych menu ovladaciho panelu. Do slozky Oblibené mlzete pfidavat polozky nebo para-
metry, viz kapitola 3.2.2.6.

Postup odebrani polozky nebo parametru ze slozky Oblibené:

STOP ‘(j READY ‘ ‘ 1/0 STOP ‘(j READY ‘ ‘ 1/0

Ii] Oblibené . Jm.Frekv.Motoru

3f) Jm-Frekv.Motoru q Monitorovani

- 50.00 Hz OK OK
@ Néapovéda

9172.emf

QP odebrat z oblibenych
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4. UVEDENiI DO PROVOZU

Parametry této aplikace jsou uvedeny v kapitole 4.5 této pfiruCky a podrobnéji vysvétleny
v kapitole 4.6.

4.1 Specifické funkce SmartDrive HVAC

Software SmartDrive HVAC je ur€en jako snadno pouzitelné feSeni pro oblasti vytapéni,
ventilace a klimatizaci, ve kterych Ize pouzit fizeni ota€ek motoru. Software nabizi fadu
moznosti pro samostatnou regulaci PID a regulaci Kaskady Cerpadla a ventilatoru.

Funkce

* Priuvodce spousténim pro velmi rychlé nastavovani zakladnich funkci ¢erpadla nebo
ventilatoru.

» Miniprivodci pro usnadnéni nastaveni samostatnych aplikaci PID a Kaskada ¢erpadla
a ventilatoru.

* Tlaéitko Loc/Rem pro snadné pfepinani mezi fizenim z mistniho ovladaciho panelu a ze
vzdaleného mista. Vzdalené fidici misto Ize navolit parametrem (I/O nebo komunikacni
sbérnice).

» Stranka fizeni pro snadny provoz a monitorovani nejzakladnéjsich hodnot.

» Vstup Blokace chodu (Damper interlock). Méni¢ se nespusti, dokud tento vstup neni
aktivovan.

* RuUzné rezimy predehfivani pouzivané pro eliminaci problému s kondenzaci.

* Maximalni vystupni frekvence 320 Hz.

» K dispozici je funkce hodin a ¢asovacil. Je mozné naprogramovat tfi Casové kanaly
pro zajisténi riznych funkci pohonu (napf. Start/Stop a Pfednastavené rychlosti).

+ K dispozici je externi regulator PID. Lze jej pouzit napfiklad pro Fizeni ovladaciho
¢lenu tlumi¢e pomoci V/V pohonu.

* Rezim parkovani, ktery automaticky povoli a zakaZe chod ménice podle uzivatelem
definovanych Urovni, aby se zajistila Uspora energie.

* 2z6novy regulator PID (2 rizné signaly zpétné vazby; fizeni minima a maxima).

» Dva zdroje reference pro regulaci PID. Volitelné digitalnim vstupem.

* Funkce zvyseni reference PID.

» Dopiedna regulace pro zlepSeni zpétné vazby na zmény procesu.

» Kontrola procesnich hodnot.

* Regulace Kaskady ¢erpadla a ventilatoru pro fizeni systému s nékolika Cerpadly a
ventilatory.

* Provoz pii vypadku napajeni pro automatickou adaptaci provozu, aby se pfedeslo
porucham pfi kratkodobych vypadcich napéti.

* Provoz pfi vysoké teploté pro automatickou adaptaci provozu, aby se pfedeslo
porucham pfi abnormalnich teplotach prostredi.

*+  Kompenzace poklesu tlaku pro kompenzaci poklesu tlaku v potrubi, napfiklad pfi
nespravném umisténi Cidla blizko ¢erpadla nebo ventilatoru.

+ Rizeni jednoho vstupu, kdy Ize pro spusténi a zastaveni motoru bez dopliikovych
vstupl pouzit analogovy signal (0-10 V nebo 4-20 mA).

* Pruvodce odstranénim rezonance pro snadné nastaveni pfeskakovanych frekvenci,
aby se pfedeslo rezonancim v systému.

* RTO - Optimizér doby rampy pro automatickou adaptaci systému k zabranéni prudkého
rozbéhu a dobéhu, coz by mohlo poskodit vodni potrubi a vzduchové kanaly.

* Funkce mékkého pinéni Cerpadla, aby se pfedeslo pretlakovym razdm pfi pInéni potrubi
kapalinou.
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4.2 Priklad zapojeni rizeni

Standardni deska 1/0

k\ Svorka Vychozi
S \ - 1 +10 Vref Referenéni napéti
| \
- v
Referenéni potenciometr : A 2 Al1+ Anél?govy VStUp’* ..
1.10kQ ! - napéti nebo proud Napéti
I Analogovy vstup spole¢ny (0..10V)
bm e e et 3 Al1-
(proud)
o Analogovy vstup,
Vzdalenareference -=======--. 4 Al2+ napéti nebo proud Proud
4..20mA/0...10V — —
e ) 5 Al Analogovy vstup spoleény | (4...20 mA)
---------- (proud)
P e mmmmmmmmm . 6 24Vout 24V pomocné napéti
1
: 7 |e GND Uzemnéni I/O
:—/ ---------- 8 DI Digitalni vstup 1 Start FWD
E_/ __________ 9 DI2 Digitalni vstup 2 Start REV
\
R 10 DI3 Digitalni vstup 3 Ext
| porucha
! Spole¢na zem A pro
! 1" e CM o
! DIN1-DIN6
: 12 24Vout e| 24V pomocné napéti
: co-----| 13 |e] GND Uzemnéni I/0
| 1
I I Volba
:J e - - 14 DI4 Digitalni vstup 4 pfednast.
I I rychlosti 0
1 1
I i Volba
:—/ mmto-o--- 15 DI5 Digitalni vstup 5 prednast.
I ] rychlosti 1
| 1
T T T DI6 DigitaIni vstup 6 Reset
! ; poruchy
! | Spole¢na zem A pro
: : 17 |¢ CM DIN1-DING**
: _ ca---f--| 18 AO1+ | | Analogovy signal (+vystup)| vystupni
1 1
! --=---F--| 19 | ® AO-/GND || Analogovy vystup spolecny | frekvence
1
, y
. : 30 | +24Vin e 24 V pomocné
| . vstupni napéti
v v = A RS485 Sériova sbérnice, zaporna
Kdescerelé
B RS485 Sériova sbérnice, kladna

"Volitelné dvoupolohovymi pfepinadi, viz instalaCni manual
“Digitalni vstupy je mozné odpojit od uzemnéni.
Viz instalacni manual.

Tab. 13. Priklad zapojeni, zakladni deska I/0O
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Standard(n)l'd deska I/0 Deska rele Vychozi
Ze svorky Ze svorky Svorka Signal
#6 Ci12 #13
. | 21 | RO1/1 NC 7 Relé vystupu 1| CHOD
| CHOD L — — | 22 | RO1/2CM
L_@}___’ 23 | RO1/3NO|
24 | RO2/1 NC 7 Relé vystupu 2| PORUCHA
220  cmmmmm— - 25 | RO2/2CM
. 26 |RO23NO| |
28 T+ ____~~ Vstup termistoru
29 - |

Tab. 14. Priklad zapojeni, deska relé
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4.3

Parametry rychlého nastaveni

Skupina rychlého nastaveni parametr( je vybér parametrd, které se nej¢astéji pouzivaji pfi insta-
laci a uvadéni do provozu. Nachazi se v prvni skupiné parametru, takze jdou rychle a snadno
vyhledat. Je mozné je vSak vyhledat a upravit i ve skupinach parametrtl, do kterych normainé
patfi. Zménou hodnoty parametru ve Skupiné rychlého nastaveni parametrd se zméni rovnéz
hodnota v jeho plvodni skupiné.

Kéd Parametr Min. Max. Jedn. | Vychozi | ID Popis
ité ti Tuto hodnotu Uy, vyhledejte
P1.1 Jmenovité napeti | peons | Rgzng | V| Razné | 110 | T O n VYhiede]
motoru na Stitku motoru. Viz str. 46.
ita Tuto hodnotu f, hledeijt
p1o | Jmenovitafrekvence | g4 | 35000 | Hz | 5000 | 111 | o ocdnotuin vyhiedejie
motoru na Stitku motoru. Viz str. 46.
ité otad Tuto hodnotu n, vyhledejte
p13 | Jmenovite otacky 24 | 19200 |ot/min.| Razné | 112 | "O n VYhiede]
motoru na Stitku motoru.
ity Tuto hodnotu | hledeijt
P14 Jmenovity proud Ruzné | Ruzné | A | Razné | 113 | oo nodnoitlin VYNIEdeESe
motoru na Stitku motoru.
P1.5 | Uginik motoru (cosf) | 0,30 1,00 Rizné | 120 | uto hodnotu vyhledejte na
Stitku motoru.
ity vv Tuto hodnotu | hledejte
P16 Jmenovity vykon 0,00 | Ruzné | kW | Razné | 116 | o odnottin YYEde]
motoru na Stitku motoru.
P17 Proudové omezeni RizNné RizNné A RizNné 107 MaX|maInv| Qroud [ncl)toru
motoru z frekvenéniho ménice
P1.8 Min. frekvence 0,00 | M331 | Hz Ruzné | 101 |Minimaini povolena refe-
rence frekvence
P1.9 Max. frekvence M3.3.1 | 320,00 | Hz 50,00 | 102 |Maximalni povolend refe-
rence frekvence
Volba zdroje reference,
P1.10 | Volba reference 1/0 A 1 8 6 117 | je-li fidici misto 1/0 A.
Volby viz str. 50.
Prednastavens Volba digitalnim vstupem:
P1.11 rvchlost 1 M3.3.1 300,00 Hz 10,00 105 |Volba pfednastavené
y rychlosti 0 (P3.5.1.16)
Prednastavens Volba digitalnim vstupem:
P1.12 rvchlost 2 M3.3.1 300,00 Hz 15,00 106 |Volba pfednastavené
y rychlosti 1 (P3.5.1.17)
P1.13 Cas rozbshu 1 04 | 30000 | s | Razng | 103 |2 rozbeéhuznulovéna
maximalni rychlost
- . . Cas dobéhu z minimalni na
P1.14 Cas dobéhu 1 0,1 3000,0 S RaGzné 104
nulovou rychlost
Volba vzdaleného fidiciho
g i s o mista (start/stop)
P1.15 Vzdalené fidici misto 0 1 0 172 0=VN
1 = Komunik. sbérnice
P1.16 | Automaticky reset 0 1 0 731 |0 = zakazan

1 = povolen
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P1.17

Vypina¢ motoru

0 1 0 653

Povoleni této funkce zabrani
zapnuti motoru, pokud je
prepnut vypina¢ (udrzbovy/
bezpecénostni) mezi
motorem a pohonem.

0 = Zakazano

1 = Povoleno

P1.18

Miniprtvodce PID

0 1 0 1803

0 = neaktivni
1 = aktivni
Viz kapitola 2.2.

P1.19

Privodce PFC

0 = neaktivni
1 = aktivni
Viz kapitola 2.3.

Tab

. 15. Skupina rychlého nastaveni parametrt
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4.4 Skupina monitoru

Pohon umozriuje monitorovani aktualnich hodnot parametru a signall spole¢né se stavy a
méfenymi hodnotami. Nékteré z monitorovanych hodnot je mozné pfizpUsobit.

441 Zobrazeni Multimonitoru s pokro€ilym ovladacim panelem

Na strance multimonitorovani mizete vybrat devét hodnot, které chcete monitorovat. Vice infor-
maci viz str. 20.

44.2 Zakladni
V tab. 16 jsou uvedeny zakladni monitorované hodnoty.

UPOZORNEN:I!

V menu Monitor jsou k dispozici pouze stavy standardni desky I/O. Stavy signall pro vSechny
desky I/O naleznete jako zdrojova data v menu I/O a hardware.

Stavy rozsitujicich desek I/O najdete podle potfeby v menu I/O a hardware.

Koéd |Monitorovana hodnota‘ Jedn.‘ ID

V2.2.1 Vystupni frekvence Hz 1 | Vystupni frekvence k motoru

V2.2.2 Reference frekvence Hz 25 |Reference frekvence k fizeni motoru
V2.2.3 Otacky motoru ot./min.| 2 |Rychlost motoru v ot./min

V2.2.4 Proud motoru A 3

V2.2.5 Moment motoru % 4 | Vypocitany kroutici moment na hfideli
V2.2.7 Vykon motoru % 5 |Celkova spotfeba vykonu pohonu
V2.2.8 Vykon motoru kW/hp | 73

V2.2.9 Napéti motoru V 6

V2.2.10 | Napéti s. s. meziobvodu Vv 7

V2.2.11 Teplota ménice °CI°F 8 |Teplota chladice

V2.2.12 Teplota motoru % 9 | Vypocitana teplota motoru

V2.2.13 Analogovy vstup 1 % 59 | Signal v procentech pouzitého rozsahu
V2.2.14 Analogovy vstup 2 % 60 |Signal v procentech pouZitého rozsahu
V2.2.15 Analogovy vystup 1 % 81 | Signal v procentech pouzitého rozsahu
V2.2.16 Predehiati motoru 1208 |9 = Vypnuto

1 = pfedehfivani (napjeni s. s. proudem)
Bitové zakédovany stav ménice
B1 = pfipraven

B2 = chod

B3 = porucha

B6 = chod povolen (RunEnable)
B7 = alarm aktivni (AlarmActive)
B10 = s. s. proud pfi zastaveni
B11 = s. s. brzda aktivni

B12 = zadost chodu (RunRequest)
B13 = regulator omezeni aktivni

Kod posledni aktivované poruchy, ktera
nebyla resetovana.

0 = zakazano

1 = povoleno

2 = aktivovani (povoleno + DI otevr.)

3 = testovaci rezim

V2.217 Stavové slovo ménice 43

VV2.2.18 | Posledni aktivni porucha 37

V2.2.19 | Stav pozarniho rezimu 1597

Tab. 16. PoloZzky menu monitorovani
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443 Monitorovani funkci ¢asovacu
Zde muzete monitorovat hodnoty ¢asovacl a hodin realného ¢asu.

Monitorovana

Kéd hodnota | Jedn. | ID ‘

V2.3.1 TC1.TC2,TC 3 1441 a/laoniélr:gsitT rg;)nitorovat stavy tfi Casovych
V2.3.2 Interval 1 1442 Stav intervalu ¢asovace

V2.3.3 Interval 2 1443 Stav intervalu ¢asovace

V2.3.4 Interval 3 1444 Stav intervalu ¢asovace

V2.3.5 Interval 4 1445 Stav intervalu ¢asovace

V2.3.6 Interval 5 1446 Stav intervalu ¢asovace

V2.3.7 Casovad 1 ] 1447 Zbyvaijici ¢as Casovace, je-li aktivni
V2.3.8 Casovaé 2 s 1448 Zbyvaijici ¢as Casovace, je-li aktivni
V2.3.9 Casovaé 3 S 1449 Zbyvajici ¢as Casovace, je-li aktivni
V2.3.10 | Hodiny realného ¢asu 1450

Tab. 17. Monitorovani funkci ¢asovact

444 Monitorovani regulatoru PID1

Koéd

Monitorovana

hodnota
V2.4.1 Reference PID1 Rlzné 20 Procesni veli¢iny zvolené parametrem
V2.4.2 | Zpétna vazba PID1 Rzné 21 Procesni veli¢iny zvolené parametrem
V2.4.3 Odchylka PID1 Rlzné 22 Procesni veli¢iny zvolené parametrem
, o Vystup k fizeni motoru nebo externimu
V2.4.4 Vystup PID1 %o 23 fizeni (AO)
0 = zastaveno
V2.4.5 Stav PID1 o4 |1zDEH
3 = klidovy rezim
4 = v mrtvém pasmu (viz str. 72)

Tab. 18. Monitorovani hodnot regulatoru PID1

445 Monitorovani regulatoru PID2

Monitorovana ‘

hodnota

V2.5.1 Reference PID2 Ruzné 83 Procesni veli¢iny zvolené parametrem
V2.5.2 | Zpétna vazba PID2 Ruzné 84 Procesni veli¢iny zvolené parametrem
V2.5.3 Odchylka PID2 Rlzné 85 Procesni veli¢iny zvolené parametrem
V254 Vystup PID2 % 86 Vystup k externimu Fizeni (AO)

0 = zastaveno
V2.5.5 Stav PID2 87 1 =bézi

2 = v mrtvém pasmu (viz str. 72)

Tab. 19. Monitorovani hodnot regulatoru PID2
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4.4.6 Kaskada €erpadla a ventilatoru (PFC)

Monitorovana

Kéd hodnota ‘ Jedn. ‘ ID |
V2.6.1 Bézici motory 30 Pocet bézicich motoru, je-li pouzita funkce PFC.
V2.6.2 | Automatické stfidani 1114 Isrj[;?dr;L;Je uzivatele, zda je vyZadano automatické

Tab. 20. Monitorovani kaskady ¢erpadla a ventilatoru

4.4.7 Casovade udrzby

| Monitorovana ‘

hodnota
V2.71 Pocditadlo 1 hod./ot. 1101 Stav pocitadla (otacky*1000 nebo hodiny)
V2.7.2 Pocitadlo 2 hod./ot. 1102 | Stav pocitadla (otacky*1000 nebo hodiny)
V2.7.3 Pocitadlo 3 hod./ot. 1103 | Stav pocitadla (otacky*1000 nebo hodiny)

Tab. 21. Monitorovani ¢asovacu udrzby

4.4.8 Monitorovani dat komunikacni sbérnice

Monitorovana
hodnota

‘ Jedn. | ID

Ridici slovo komunikaéni sbérnice pouzité aplikaci v
rezimu/formatu bypass. V zavislosti na typu komuni-
kaéni sbérnice nebo profilu je mozné upravit data
pfed odeslanim do aplikace.

V2.8.1 Ridici slovo KS 874

Referenéni rychlost ve Skale od minimalni do maxi-
malni frekvence ve chvili, kdy byla pfijata aplikaci.
V2.8.2 Ref. rychlost KS 875 Minimalni a maximalni frekvence je mozné po pfi-
jmuti reference zménit, aniz by se zménila refe-
rencni hodnota.

Neupravena hodnota dat procesu v 32bitovém

V2.8.3 DataKS v 1 876 . .
formatu se znaménkem

V2.8.4 Data KS v 2 877 Neup’ravena hodr]ota dat procesu v 32bitovém
formatu se znaménkem

V285 Data KS v 3 878 Neugravena hodqota dat procesu v 32bitovém
formatu se znaménkem

V2.8.6 Data KS v 4 879 Neugravena hodqota dat procesu v 32bitovém
formatu se znaménkem

V2.8.7 Data KS v 5 880 Neup’ravena hodr]ota dat procesu v 32bitovém
formatu se znaménkem

V2.8.8 Data KS v 6 881 Neugravena hodr?ota dat procesu v 32bitovém
formatu se znaménkem

V2.8.9 Data KS v 7 882 Neup’ravena hodr?ota dat procesu v 32bitovém
formatu se znaménkem

V2.8.10 Data KS v 8 883 Neupravend hodnota dat procesu v 32bitovém

formatu se znaménkem
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Kéd Monitorovana ‘ Jedn. ‘ D

hodnota

Stavové slovo komunikaéni sbérnice odeslané apli-
kaci v rezimu/formatu bypass. V zavislosti na typu
komunika&ni sbérnice nebo profilu je mozné upravit
data pfed odeslanim do komunika&ni sbérnice.

V2.8.11 Stavové slovo KS 864

Aktualni rychlost v %. 0 a 100 % odpovidaji min.

a max. frekvenci. Hodnota je neustale aktualizovana
dle okamzitych hodnot min. a max. frekvenci a
vystupni frekvence.

V2.8.12 | Aktualni rychlost KS 865

Neupravend hodnota dat procesu v 32bitovém

V2.8.13 | Vystupni data KS v 1 866 forma )
ormatu se znaménkem

Neupravena hodnota dat procesu v 32bitovém

V2.8.14 | Vystupni data KS v 2 867 forma .
ormatu se znaménkem

868 Neupravena hodnota dat procesu v 32bitovém

V2.8.15 | Vystupni data KS v 3 formatu se znaménkem

869 Neupravena hodnota dat procesu v 32bitovém

V2.8.16 | Vystupni data KS v 4 formatu se znaménkem

Neupravena hodnota dat procesu v 32bitovém

V2.8.17 | Vystupni data KS v 5 870 forma .
ormatu se znaménkem

V2.8.18 | Vystupni data KS v 6 871 ;\leup'ravené hodr]ota dat procesu v 32bitovém
ormatu se znaménkem

V2.8.19 | Vystupni data KS v 7 872 ;\leup'ravené hodr]ota dat procesu v 32bitovém
ormatu se znaménkem

V2.8.20 | Vystupni data KS v 8 873 Neupravena hodnota dat procesu v 32bitovém

formatu se znaménkem

Tab. 22. Monitorovani dat komunikacni sbérnice
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4.5 Parametry aplikace

Podle postupu uvedeného nize vyhledejte menu parametr a skupiny parametru.

sTop ‘(j READY ‘

‘ Keypad

Hlavni Menu

ID: M3

= Rychlé Nastaveni

] "1,

Monitorovani
(12)

OK

sToP ‘ (j READY ‘
[i:] Parametry
ID:

]
]

‘ Keypad

M3.1

Nastaveni Motoru

(4)
Nast. Start/Stop
(10)

Reference

(6)

9147.emf

a a a a
HHRHME TERY MOTOR SETT
M ‘I’ M
Hi_J m_l, S
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS ’
V aplikaci HVAC jsou k dispozici tyto skupiny parametru:
Menu a skupina parametrti ‘ Popis

Skupina 3.1: Nastaveni motoru Zakladni a pokrocila nastaveni motoru

Skupina 3.2: Nastaveni Start/Stop Funkce spusténi a zastaveni

Skupina 3.3: Nastaveni reference Nastaveni reference frekvence

Skupina 3.4: Nastaveni rampy a brzdy Nastaveni rozbéhu/dobéhu

Skupina 3.5: Konfigurace 1/0O Programovani I/O

Skupina 3.6: Mapovani dat komunikaéni sbérnice Pavrarpetry pro vystupni data komunikacni
sbérnice

Skupina 3.7: Zakazané frekvence Programovani zakazanych frekvenci

Skupina 3.8: Kontroly limitd Programovatelné regulatory limit{

Skupina 3.9: Ochrany Konfigurace ochrany

Skupina 3.10: Automaticky reset

Autom. resetovani po poruse

Skupina 3.11: Nastaveni aplikace

Volba jednotky

Skupina 3.12: Funkce ¢asovacu

Konfigurace 3 ¢asovacul podle realnych
hodin.

Skupina 3.13: Regulator PID 1

Parametry regulatoru PID 1. Rizeni
motoru nebo externi pouziti.

Skupina 3.14: Regulator PID 2

Parametry regulatoru PID 2. Externi
pouziti.

Skupina 3.15: Kaskada Cerpadla a ventilatoru

Parametry pro Kaskadu ¢erpadla
a ventilatoru.

Skupina 3.16: Pocitadla udrzby

Parametry pro Poditadla udrzby.

Skupina 3.17: Pozarni rezim

Parametry pozarniho rezimu.

Tab. 23. Skupiny parametrt
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4.5.1 Vysvétleni sloupct

Kod Indikace umisténi na ovladacim panelu; ukazuje operatorovi Cislo parametru

Parametr = Nazev parametru

Min = Minimalni hodnota parametru

Max = Maximalni hodnota parametru

Jednotka = Jednotka hodnoty parametru; zobrazena, je-li dostupna
Vychozi = Hodnota nastavena z vyroby

ID = ID parametru

Popis = Kratky popis hodnot parametrd nebo jejich funkce

Pro tento parametr je k dispozici vice informaci; klepnéte na nazev parametru
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45.2 Programovani VIV

Programovani digitalnich vstup( je velmi flexibilni. Zadné digitalni svorky nejsou pfifazeny
pouze urcité funkci. Pro konkrétni funkci mizete vybrat libovolnou svorku. Jinymi slovy, funkce
se zobrazuje jako parametry, pro které operator definuje konkrétni vstup. Seznam funkci pro
digitalni vstupy najdete v tab. 28 str. 54.

Digitalnim vstuplm je rovnéz mozné pfifadit Casové kanaly. DalSi informace viz str. 68.
Typy volitelnych hodnot programovatelnych parametrtd jsou

DigIN SlotA.1 (pokrocily ovladaci panel) nebo

dl A.1 (standardni panel)

pfiéemz
,»DigIN/dI* znamena digitalni vstup.
»olot_“ pfedstavuje desku;
A a B jsou standardni desky, D a E jsou dopliikove desky (viz obr. 14).
Cislo za pismenem desky pfedstavuje konkrétni svorku na zvolené desce. To znamena,
ze SlotA.1 predstavuje svorku DIN1 na standardni desce ve slotu A. Parametr (signal) neni

pfipojen k Zadné svorce, tedy neni pouzit, pokud je misto pismena pfed Cislici svorky uvedena
»0% (napfiklad DigIN Slot0.1/dl 0.10.).

1|

i

\
\
\
=}
Q00 _[202_2

Volitelny gyﬁ%m@mww@ Volitelny

slot _ slot
deskyD | desky E
@/ ®
ﬂﬁﬁ T)O: o2 zj}
OOOODOOD
ODOOOOD
OO

Obr. 14.Sloty doplokovych desek
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4.5.2.1 Popisy zdroju signalu:

Zdroj Funkce

Slot0 1 = vzdy NEPRAVDA, 2-9 = vzdy PRAVDA
SlotA Cislo odpovida digitalnimu vstupu ve slotu.
SlotB Cislo odpovida digitalnimu vstupu ve slotu.
SlotC Cislo odpovida digitalnimu vstupu ve slotu.
SlotD Cislo odpovida digitalnimu vstupu ve slotu.
SlotE Cislo odpovida digitalnimu vstupu ve slotu.

Casovy kanal (tCh) | 1 = Casovy kanal1, 2 = Casovy kanal2, 3 = Casovy kanal3

Tab. 24. Popisy zdrojd signalt

PRIKLAD:

Chcete pripojit Ridici signéal 2 A (parametr P3.5.1.2) do digitalniho vstupu DI2 na standardni
desce I/0.

4.5.2.2 Priklad programovani se standardnim panelem

1 Na ovladacim panelu vyhledejte parametr Ridici signal 2 A (P3.5.1.2) v menu
Parametry > Konfigurace V/V > Digitalni vstupy.

READY RUN 5TOP ALARM FAULT READY RUN 5TOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT

9156.emf

Stisknutim tlagitka OK otevrete rezim Upravy. Prvni znak zaéne blikat. Pomoci tla-
2 Citek se Sipkami zméote hodnotu zdroje signalu na ,A“.

Poté stisknéte tlacitko se Sipkou vpravo. Nyni blika &islo svorky. Pfipojte parametr
Ridici signal 2 A (P3.5.1.2) ke svorce DI2 tak, Zze nastavite &islo svorky na ,2".

ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT

e / !
L v A
o >0 T @ no o7
U@ g1 1@ ui o

9157.emf
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4.5.2.3 Priklad programovani s pokrodilym ovladacim panelem

1 Na ovladacim panelu vyhledejte parametr Ridici signél 2 A (P3.5.1.2) v menu
Parametry > Konfigurace V/V > Digitalni vstupy.

STOP ‘(j READY ‘ ‘ Keypad STOP ‘(j READY ‘ ‘ Keypad ‘ STOP ‘(j READY ‘ ‘ Keypad
Hlavni Menu Parametry El I/0 Konfigurace
ID: M3 m ID: M3.5 ID M3.5.1
Rychlé Nastaveni Reference El Digital. Vstupy
8
() OK (18 ) OK ( 26) OK
Monitorovani Iil Rampy a Brzdy Ij Analog. Vstupy
(5) (7) (36)
=, Parametry Ij I/0 Konfigurace Ij Digital. Vystupy
(12) (4) (1)
STOP ‘(j READY ‘ ‘ Keypad
E Digital. Vstupy
ID:404 M3.5.1.2
S Rid. signal 1 A
o DigIn SlotA.1l
y Rid. Signal 2 A %
DigIn Slot0.1 ]
<
5o Rid. Signal 1 B N
of o
o DigIn Slot0.1
2 Otevrete rezim Upravy.
STOP ‘CT READY ‘ ‘Keypad STOP ‘CT READY ‘ ‘Keypad STOP ‘(j READY ‘ ‘Keypad
= = Rid. Signal 2 A

lj Digital. Vstupy o Rid. Signal 2 A
ID:404 M3.5.1.2 ° ID: © ID:404 M3.5.1.2

M3.5.1.2

9150.emf

oo Rid. signal 1 A ] N
DigIn SlotA.1l OK 8 Editace OK v DiGIN Sloth.2
Rid. Signal 2 A ] .
/ DigIn Slot0.1 @ Napovéda
Rid. Signal 1 B ] - -
DigIn Slot0.1 P eridat k oblibenym

Zméote hodnotu: Upravitelna ¢ast hodnoty (DigIN Slot0) je podtrzena a blika.
Tlacgitky se Sipkou nahoru a dolt zmédte slot na DigIN SlotA nebo pfifaite signal k
Casovému kanalu. Jednim stisknutim tlacitka se Sipkou vpravo aktivujte moznost
3 upravy hodnoty svorky (.1) a tlacitkem se Sipkou nahoru nebo dolt zméodte hodnotu
na 2"

Potvrite zménu tlagitkem OK nebo se vrate na pfedchozi uroved menu tlacitkem
BACK/RESET.




Honeywell - 46

UVEDENIi DO PROVOZU

4.5.3 Skupina 3.1: Nastaveni motoru
4.5.3.1 Zakladni nastaveni
Kod Parametr Min. Max. Jedn. | Vychozi | ID Popis
Tuto hodnotu Uy, vyhledejte
na Stitku motoru. Tento para-
Jmenovité nanéti metr nastavuje napéti na
P3.1.1.1 motoru P Rzné Rzné \ Rlzné 110 | zacatku odbuzovani na
100 % * UnMotor- Uvédomte
si rovnéz pouzité zapojeni
(trojuhelnik/hvézda).
ita Tuto hodnotu f, vyhledejte
p3.1.1.2 | Jmenovitdfrekvence | g4 | 35000 | Hz | 50,00 | 111 | o 09Ol In WyNIede)
motoru na Stitku motoru.
ité otac Tuto hodnot hledejt
p3.1.1.3| Jmenovite otacky 24 | 19200 |ot/min.| Ruzng | 112 | 0 "OGNOM Nn VyNIEdENe
motoru na Stitku motoru.
ity Tuto hodnotu | hledejte
P3.1.1.4| Jmenovityproud 1 pone | Razne | A | Razne | 113 | LoNodnolinvyhiedel
motoru na Stitku motoru.
P3.1.1.5 | Uginik motoru (cos f) | 0,30 1,00 Razné | 120 | Tuto hodnotu vyhledejte
na Stitku motoru.
P3.1.16| “menovity vykon Ruzné | Ruzné | kKWHP | Rezne | 116 | 1uto hodnotu vyhledejte
motoru na Stitku motoru.
P311.7 Proudové omezeni RiizNné RizNné A Rizné 107 Maximalni proud motoru

motoru

z pohonu.

Tab. 25. Zakladni nastaveni motoru
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4.5.3.2 Nastaveni fizeni motoru

Kod

Parametr

Min.

Max.

Jedn.

Vychozi

Popis

P3.1.2.1

Spinaci frekvence

1,5

RUzné

kHz

RUzné

601

Hluk motoru Ize minimalizovat
pomoci vysoké spinaci frek-
vence. ZvySeni spinaci frek-
vence shizuje kapacitu
frekvenéniho ménice. Je-li kabel
motoru dlouhy, doporucuje se
pouzivat nizsi frekvenci, aby se
minimalizovaly kapacitni proudy
v kabelu.

P3.1.2.2

Spina¢ motoru

653

Povoleni této funkce zabrani
zapnuti motoru, pokud je
prepnut vypina¢ (udrzbovy/
bezpecénostni) mezi motorem
a pohonem.

0 = zakézan

1 = povolen

P3.1.2.3

Napéti pfi nulové
frekvenci

0,00

40,00

%

RUzné

606

Tento parametr definuje napéti
pfi nulové frekvenci kfivky U/f.
Vychozi hodnota se lisi v
zavislosti na velikosti jednotky.

P3.1.2.4

Funkce pfedehfi-
vani motoru

1225

0 = nepouzito

1 = vzdy ve stop stavu

2 = fizeno DI

3 = Teplotni limit (chladi¢)
UPOZORNINI: Virtualni digi-
talni vstup je mozné
aktivovat z RTC

P3.1.2.5

Limit teploty pfede-
hfati motoru

80

°CI°F

1226

PFedehfivani motoru je zapnuto,
pokud teplota chladi¢e klesne
pod tuto Uroveo (je-li P3.1.2.4
nastaveny na teplotni limit.
Je-li limit napf. 10 °C, napajeci
proud se pfivede pfi 10 °C a
ukondi pfi 11 °C (hystereze 1 °C).

P3.1.2.6

Proud predehfivani
motoru

0,5%I

Rzné

1227

S. s. proud pro predehfivani
motoru a ménice ve stop stavu.
Aktivovan digitalnim vstupem
nebo teplotnim limitem.

P3.1.2.7

Volba poméru U/f

108

Typ U/f kivky mezi nulovou frek-
venci a zaCatkem odbuzovani.

0 = linealni

1 = kvadraticky

P3.1.2.8

Regulator prepéti

607

0 = zakazan
1 = povolen

P3.1.2.9

Regulator podpéti

608

0 = zakazan
1 = povolen

Tab. 26. PokrocCila nastaveni motoru
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4.5.4 Skupina 3.2: Nastaveni Start/Stop
Pfikazy Start/Stop se vydavaji riznym zplsobem v zavislosti na Fidicim misté.

Vzdalené fFidici misto (I/O A): Pfikazy start, stop a zpétny chod jsou fizeny pomoci 2 digitalnich
vstupl volenych parametry P3.5.1.1 a P3.5.1.2. Funkcionalita/logika téchto vstupu se poté voli
parametrem P3.2.6 (v této skupiné).

s wr

Vzdalené fridici misto (I/O B): Pfikazy start, stop a zpétny chod jsou Fizeny pomoci 2 digitalnich
vstupu volenych parametry P3.5.1.3 a P3.5.1.4. Funkcionalita/logika téchto vstupl se poté voli
parametrem P3.2.7 (v této skupiné).

Mistni fidici misto (ovladaci panel): Pfikazy start a stop se voli pomoci tlagitek na ovladacim
panelu, zatimco smér otaceni se voli pomoci parametru P3.3.7.

Vzdalené ridici misto (komunikaéni sbérnice): Pfikazy start, stop a zpétny chod se zadavaji
pomoci komunikacni sbérnice.

Kéd Parametr Min. Max. | Jedn. | Vychozi ID Popis

Volba vzdaleného fidiciho
mista (Start/Stop). Lze pouzit
pro prepnuti zpét do
vzdaleného ovladani z PC,
P3.2.1 Vzdélené Fidici misto 0 1 0 172 | napfiklad v pfipadé
poskozeni panelu.

0 = fizeni pres 1/0

1 = fizeni pfes komunikaéni
sbérnici

PFfepinani mezi mistnim a
vzdalenym ovladanim

P3.2.2 Mistni/Vzdalené 0 1 0 211 |Yedalenymo

0 = vzdalené

1 = mistni
P3.2.3 Hlavni panel Stop 0 1 1 1806 |0 = £akazano

1 = Povoleno
P3.2.4 Zplisob startu 0 1 0 505 |0 POrampé

1 = letmy start
P3.2.5 Zpiisob zastaveni 0 1 0 506 |0 = volny dobéh

1 = po rampé

Logika = 0:

Rid. sig. 1 = vpFed

Rid. sig. 2 = vzad

Logika =1:

Rid. sig. 1 = vpfed (hrana)

Rid. sig. 2 = invert. stop

Logika = 2:

Rid. sig. 1 = vpted (hrana)

Start/Stop logika Rid. sig. 2 = vzad (hrana)
/0 A 0 5 0 300 Logika = 3:

Rid. sig. 1 = start

Rid. sig. 2 = reverz.

Logika = 4:

Rid. sig. 1 = start (hrana)

Rid. sig. 2 = reverz.

Logika = 5:

Prahovéa hodnota Al1 = Start

Rid. sig. 2 = Reverz.

P3.2.6

P3.2.7 | Start/Stop logika /O B 0 5 0 363 |Viz vyse.
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P3.2.8

Prahova hodnota
spusténi Al1

3,00 | 100,00 | % 10,00 185

Je-li P3.2.6 (Start/Stop logika
V/V) nastavena na hodnotu 5
(prahova hodnota Al1), motor
se spusti na urovni nastavené
timto parametrem a zastavi
pfi stejné hodnoté -2 %.
Soucasné je mozné Al1
pouzit jako referenéni
frekvenci.

P3.2.9

Spoustéci logika
komunikacni sbérnice

0 1 0 889

0 = VyZadovana ndbézna
hrana
1 = Stav

Tab. 27. Menu Nastaveni Start/Stop
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4.5.5

Skupina 3.3: Nastaveni reference

Zdroj reference frekvence se da naprogramovat pro vSechna fidici mista kromé PC, pro které je
vzdy reference PC nastroj.

Vzdalené fidici misto (/O A): Zdroj reference frekvence je mozné zvolit pomoci parametru P3.3.3.

s wvr

Vzdalené Fidici misto (I/0 B): Zdroj reference frekvence je mozné zvolit pomoci parametru P3.3.4.

7 wr

Mistni Fidici misto (ovladaci panel): Pokud se pouzije vychozi volba parametru P3.3.5, plati
reference nastavena parametrem P3.3.6.

Vzdalené fidici misto (komunikaéni sbérnice): Reference frekvence pfichazi z komunikacni
sbérnice, pokud je ponechana vychozi hodnota parametru P3.3.9.

Kéd

Parametr

Min.

Max.

Jedn.

Vychozi

Popis

P3.3.1

Minimalni frekvence

0,00

P3.3.2

Hz

0,00

101

Minimalni povolena refe-
rence frekvence

P3.3.2

Maximalni frekvence

P3.3.1

320,00

Hz

50,00

102

Maximalni povolena refe-
rence frekvence

P3.3.3

Volba reference 1/0 A

17

Volba zdroje reference,
je-li Fidici misto 1/10 A

1 =Pfedn. rychl. 0

2 = reference ovladaciho
panelu

3 = komunikaéni sbérnice
4=A1

5=AI2

6 = Al1+Al2

7 = reference PID 1

P3.3.4

Volba reference 1/0 B

131

Volba zdroje reference, je-li
fidici misto 1/0O B. Viz vy3e.
UPOZORNINI: Ridici misto
I/0O B je mozné aktivovat
pouze digitalnim vstupem
(P3.5.1.5).

P3.3.5

Vybér reference panelu

121

Volba ref. zdroje, je-li fidicim
mistem ovladaci panel:

1 = Pfedn. rychl. 0

2 = ovladaci panel

3 = komunikacni sbérnice
4=AN1

5=AI2

6 = Al1+AI2

7 = reference PID 1

P3.3.6

Reference z panelu

0,00

P3.3.2

Hz

0,00

184

Timto parametrem je mozné
nastavit referenci frekvence
na ovladacim panelu.

P3.3.7

Smeér z panelu

123

Smér otacek motoru, je-li
fidicim mistem ovladaci
panel

0 = vpfed

1 =reverz

P3.3.8

Kopie reference
z panelu

181

Voli funkci pro Stav béhu &
Kopie reference pfi zméné
na fizeni z panelu:

0 = Kopie reference

1 = Kopie ref. & Stav béhu
2 = Nekopirovat
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Volba fidici reference

Volba ref. zdroje, je-li
fidicim mistem komunikaéni
sbérnice:

1 = Pfedn. rychl. 0

2 = ovladaci panel

vence alarmu

P3.3.9 komunikacni sbérnice 1 ! 3 122 3 = komunikacni sbérnice
4=AN1
5=AI2
6 = Al1+AI2
7 = reference PID 1
0 = Binarné kédovano
1 = Pocet vstupll. Pfednasta-
Rezim pfednastavené vena rychlost je zvolena
P3.3.10 rychlosti 0 1 0 182 podle poctu aktivnich digital-
nich vstupl pfednastavené
rychlosti
Zakladni pfednastavena
P3.3.11 Pfednastavena P3.3.1 P33.2 Hy 5,00 180 rychlost 0, je-li zvolena
rychlost 0 parametrem Reference
(P3.3.3).
Prednastavens Volba digitalnim vstupem:
P3.3.12 chlost 1 P3.3.1 P3.3.2 Hz 10,00 105 |Volba prednastavené
Y rychlosti 0 (P3.5.1.16)
Prednastavens Volba digitalnim vstupem:
P3.3.13 chlost 2 P3.3.1 P3.3.2 Hz 15,00 106 |Volba pfednastavené
Y rychlosti 1 (P3.5.1.17)
Prednastavens Volba digitalnimi vstupy:
P3.3.14 P3.3.1 P3.3.2 Hz 20,00 126 |Volba pfednastavené
rychlost 3 .
rychlosti 0 a 1
Prednastavens Volba digitalnim vstupem:
P3.3.15 rvehlost 4 P3.3.1 P3.3.2 Hz 25,00 127 |Volba pfednastavené
y rychlosti 2 (P3.5.1.18)
Prednastavens Volba digitalnimi vstupy:
P3.3.16 P3.3.1 P3.3.2 Hz 30,00 128 |Volba prednastavené
rychlost 5 .
rychlosti 0 a 2
Prednastavena Volba digitalnimi vstupy:
P3.3.17 P3.3.1 P3.3.2 Hz 40,00 129 | Volba pfednastavené
rychlost 6 .
rychlosti 1 a 2
Prednastavens Volba digitalnimi vstupy:
P3.3.18 P3.3.1 P3.3.2 Hz 50,00 130 |Volba prednastavené
rychlost 7 .
rychlostiOa 1a2
Tato frekvence je pouzita,
Prednastavens frek- pokud poruchova odezva
P3.3.19 P3.3.1 P3.3.2 Hz 25,00 183 | (v Skupina 3.9: Ochrany)

je Alarm + pfednastavena
rychlost

Tab. 28. Nastaveni reference




|| by

Honeywell - 52

UVEDENIi DO PROVOZU

4.5.6

Skupina 3.4: Nastaveni rampy a brzdy

K dispozici jsou dvé rampy (dva soubory ¢asu rozbéhu, ¢asu dobéhu a tvaru rampy). Druhou
rampu je mozné aktivovat prahovou hranici frekvence nebo digitalnim vstupem. POZNAMKA:
Rampa 2 ma vzdy vysSi prioritu a je pouzita, pokud je aktivovan digitalni vstup pro volbu rampy
nebo je prahova hodnota Rampy 2 mens$i nez hodnota parametru RampFreqOut.

Kéd

Parametr

Min.

Max.

Jedn.

Vychozi

Popis

P3.4.1

Tvar rampy 1

0,0

10,0

0,0

500

Rampa 1 ¢as. kfivka S

P3.4.2

Cas rozbéhu 1

0,1

300,0

RUzné

103

Definuje €as vyzadovany ke
zvyseni vystupni frekvence

z nulové na maximalni frek-
venci

P3.4.3

Cas dobghu 1

0,1

300,0

RUzné

104

Definuje ¢as vyzadovany ke
snizeni vystupni frekvence

z maximalni na nulovou frek-
venci

P3.4.4

Prahova hodnota
Rampy 2

0,00

P3.3.2

Hz

0,00

526

Rampa 2 je aktivovana,
pokud vystupni frekvence
prekroc€i tento limit (v
porovnani s vystupni
frekvenci generatoru rampy).
0 = Neni pouzito.

Rampu 2 je mozné vyvolat
digitalnim vstupem.

P3.4.5

Tvar rampy 2

0,0

10,0

0,0

501

Viz P3.4.1.

P3.4.6

Cas rozbéhu 2

0,0

300,0

10,0

502

Viz P3.4.2.

P3.4.7

Cas dobshu 2

0,0

300,0

10,0

503

Viz P3.4.3.

P3.4.8

Optimizér doby rampy

RUzné

1808

0 = Zakazat
1 = Povolit

P3.4.9

Procentni krok
optimalizace rampy

0,0

50,0

%

10,0

1809

Definuje, jak velké kroky
zmény ¢asl rozbéhu a
dobéhu jsou dovoleny.

10,0 % znamena, Ze pfi
chodu proti pfepétovému
kontroléru na rampé smérem
dolli se ¢as zpomaleni zvysi o
10,0 % okamzité hodnoty.

P3.4.10

Max. ¢as optimalizace
rampy

0,0

3000,0

RUzné

1810

Optimizér doby rampy
nezvysi rampu nad tento limit.

P3.4.11

Cas magnetizace

0,00

600,00

0,00

516

Tento parametr definuje
dobu, po kterou je pfivadén
stejnosmérny proud do
motoru pfed zahajenim roz-
béhu.

P3.4.12

Proud magnetizace

Rizné

RUzné

RUzné

517

P3.4.13

Cas s. s. brzdéni pii
zastavovani

0,00

600,00

0,00

508

Ur€uje, zda je brzdéni
zapnuto nebo vypnuto,

a dobu brzdéni s. s. brzdy
pfi zastavovani motoru.
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Definuje proud pfivadény do
P3.4.14 Proud s. s. brzdéni Rzné Rzné A RUzné | 507 |motoru pfis. s. brzdéni.
0 = zakazano
Frekv. spusténi s. s. . . " .
P3.4.15 | brzdénipizastavo- | 0,10 | 10,00 | Hz 150 | 515 | /ystupnifrekvence, pri které
.. - se pouZije s. s. brzdéni.
vani po rampé
P3.4.16 Brzdéni tokem 0 1 0 50 |0 = zakazano
1 = povoleno
P3.4.17 Proud pfi brzdéni 0 Rizné A Razné | 519 Def|r1u1fe brzdny proud pfi
tokem brzdéni tokem.
Tab. 29. Nastaveni rampy a brzdy
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4.5.7 Skupina 3.5: Konfigurace 1/O

4.5.7.1 Digitalni vstupy

Pouziti digitalnich vstupt je velmi flexibilni. Parametry jsou funkce, které jsou pfipojeny k pozado-
vanym svorkam digitalnich vstup(. Digitalni vstupy jsou oznaceny napftiklad DigIN Slot A.2, coz
znamena druhy vstup ve slotu A.

Dale je mozné pfipojit digitalni vstupy k Casovym kanalum, které jsou rovnéz pfedstavovany svor-
kami.

Pokud neni zminéno jinak, vSechny funkce parametr( jsou pfi aktivnich (PRAVDA) vstupech
ZAPNUTY.

UPOZORNINI! Stavy digitalnich vstup(i a vystup(i je mozné monitorovat v rezimu Multimonitoro-
vani, viz kapitola 4.4.1.

Kéd Parametr Vychozi ID Popis
P3.5.1.1 Ridici signal 1 A DigIN SlotA.1 | 403 |Signal Start 1, je-li fidicim mistem I/O 1 (FWD)
P3.5.1.2 Ridici signal 2 A DigIN SlotA.2 | 404 |Signal Start 2, je-li fidicim mistem 1/0 1 (REV)
P3.5.1.3 Ridici signal 1 B DigIN Slot0.1 | 423 | Signal Start 1, je-li Fidicim mistem /O B
P3.5.1.4 Ridici signal 2 B DigIN Slot0.1 | 424 |Signal Start 2, je-li fidicim mistem 1/0 B
P3.5.1.5 | Vnutit zpGsob ovl. na I/O B | DigIN Slot0.1 | 425 | PRAVDA = Vynucené Fidici misto na I/O B
PRAVDA = Pouzita reference frekvence je
P3.5.1.6 Vnutit I/O B referenci DigIN Slot0.1 | 343 |specifikovana parametrem B reference 1/O
(P3.3.4).
. . . NEPRAVDA = OK
P3.5.1.7 Externi porucha spinaci | DigIN SlotA.3 | 405 PRAVDA = Externi porucha
. L . NEPRAVDA = Externi porucha
P3.5.1.8 | Externi porucha rozpinaci | DigIN Slot0.2 | 406 PRAVDA = OK
P3.5.1.9 Reset poruchy DigIN SlotA.6 | 414 |Resetuje vSechny aktivni poruchy
P3.5.1.10 Chod povolen DigIN Slot0.2 | 407 |Musi byt zapnuto pro nastaveni ménice do
stavu Pfipraven
) Méni¢ mlze byt pFipraven, ale start je blokovan
P3.5.1.11 Blokace chodu 1 DigIN Slot0.1 | 1041 po dobu aktivni blokace (Damper interlock).
P3.5.1.12 Blokace chodu 2 DigIN Slot0.1 | 1042 | Viz vySe.
Pouzito pro pfepinani mezi rampami 1 a 2.
Volba Gasu NEPRAVDA = Tvar rampy 1, €as rozbéhu 1
P3.5.1.13 rozb&hu/dobéhu DigIN Slot0.1 | 408 |a ¢as dobéhu 1.
PRAVDA = Tvar rampy 2, ¢as rozbéhu 2 a ¢as
dobéhu 2.
NEPRAVDA = Zadna akce
P3.5.1.14 | Predehtfivani motoru ZAP | DigiN Slot0.1 | 1044 | PRAVDA = Pouzivas.'s. proud predenfivani
motoru ve stavu stop
Pouzito, je-li parametr P3.1.2.4 nastaven na 2.
Aktivace pozarniho . NEPRAVDA = Pozarni rezim aktivni
P3.5.1.15 resimu DigIN Slot0.2 | 1596 PRAVDA = Zadna akce
Volba pfednastavené . Binarni selektor pro pfednastavené rychlosti
P3.5.1.16 rychlosti 0 DigIN SlotA.4 | 419 (0-7). Viz str. 51.
Volba pfednastavené . Binarni selektor pro prednastavené rychlosti
P3.5.1.17 rychlosti 1 DigIN SlotA.5 | 420 (0-7). Viz str. 51.
Volba pfednastavené . Binarni selektor pro pfednastavené rychlosti
P3.5.1.18 rychlosti 2 DigIN Slot0.1 | 421 (0-7). Viz str. 51.
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Nabé&zna hrana spusti Casovad 1
P3.5.1.19 Casovad 1 DigIN Slot0.1 | 447 |naprogramovany ve skupiné parametr(i
Skupina 3.12: Funkce ¢asovacu
P3.5.1.20 Casovag 2 DigIN Slot0.1 | 448 |Viz vySe
P3.5.1.21 Casovaé 3 DigIN Slot0.1 | 449 |Viz vySe
I . NEPRAVDA = nezvysit
P3.5.1.22 | Zesileni reference PID1 | DigIN Slot0.1 | 1047 PRAVDA = zvyit
. NEPRAVDA = Zad. hodnota 1
P3.5.1.23 Volba reference PID1 DigIN Slot0.1 | 1046 PRAVDA = Zad. hodnota 2
NEPRAVDA = PID2 ve stop rezimu
PRAVDA = PID2 regulace
P3.5.1.24 Spoustéci signal PID2 DigIN Slot0.2 | 1049 | Tento parametr nebude mit zadny efekt, pokud
v zakladnim menu pro PID2 neni povolen
regulator PID2.
. NEPRAVDA = Zad. hodnota 1
P3.5.1.25 Volba reference PID2 DigIN Slot0.1 | 1048 PRAVDA = Zad. hodnota 2
. NEPRAVDA = neaktivni
P3.5.1.26 Blokace motoru 1 DigIN Slot0.1 | 426 PRAVDA = aktivni
. NEPRAVDA = neaktivni
P3.5.1.27 Blokace motoru 2 DigIN Slot0.1 | 427 PRAVDA = aktivni
. NEPRAVDA = neaktivni
P3.5.1.28 Blokace motoru 3 DigIN Slot0.1 | 428 PRAVDA = aktivni
. NEPRAVDA = neaktivni
P3.5.1.29 Blokace motoru 4 DigIN Slot0.1 | 429 PRAVDA = aktivni
P35.1.31 | nesetovaniPocitadia | i 510101 | 490 | PRAVDA = Reset
udrzby 1
P35.132 | ResetovaniPocitadla | b\ o160 1 | 491 | PRAVDA = Reset
udrzby 2
P35.1.33 | hesetovaniPocitadia | N 510101 | 492 | PRAVDA = Reset
udrzby 3

Tab. 30. Nastaveni digitalnich vstupt
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4.5.7.2 Analogoveé vstupy
Kod Parametr Min. Max. |Jedn.|Vychozi| ID Popis
Timto parametrem pfipojte
P3.5.2.1 Vybér signalu Al1 AnIN 1 77 |signal Al k pozadovanemu
SlotA.1 analogovému vstupu.
Programovatelny
Casova konstanta Cas filtru pro analogovy
P3.5.2.2 filtru Al 0,00 300,00 s 1,0 378 vstup
L, 0=0...10 V/0...20 mA
P3.5.2.3 Rozsah signalu Al1 0 1 0 379 1=2 10 V/4. 20 mA
Usivatelské Min. nastaveni vlastniho
P3.5.2.4 minimum Al -160,00 | 160,00 % 0,00 380 |rozsahu
20 % = 4-20 mA/2-10 V
P3525 Uzwatelske 160,00 | 160,00 % 100,00 | 381 Max. nastaveni vlastniho
maximum Al1 rozsahu
P3.5.2.6 | Inverze signalu A1 0 1 0 3gy (0= normani
1 = invertovany signal
e AnIN )
P3.5.2.7 Vybér signalu Al2 SIotA 2 388 |VizP3.5.2.1.
P3528 | CAOyRkorsENE | g00 | 30000 | s 10 | 389 |VizP352.2.
L, 0=0...10 V/0...20 mA
P3.5.2.9 Rozsah signalu Al2 0 1 1 390 122 10 V/4. 20 mA
P3.5.2.10 #ﬁ:ﬁﬁszfz -160,00 | 160,00 | % | 000 | 391 |VizP3.5.2.4.
P3.5.2.11 mif(';:\‘j;i'f'ﬁz -160,00 | 160,00 | % | 100,00 | 392 |Viz P3.5.2.5.
P3.5.2.12 Inverze signalu Al2 0 1 0 398 |Viz P3.5.2.6.
Timto parametrem pfipojte
P3.52.13 |  Vybér signalu Al3 AnIN 1144 |Signal Al3 k pozadovanemu
Slot0.1 analogovému vstupu.
Programovatelny.
Casova konstanta Cas filtru pro analogovy
P3.5.2.14 filtru AI3 0,00 300,00 S 1,0 142 vstup
L, 0=0...10 V/0...20 mA
P3.5.2.15 Rozsah signalu Al3 0 1 0 143 1=2. 10 V/4. .20 mA
P3.5.2.16 #ﬁ:‘?ﬁsﬁs -160,00 | 160,00 | % | 000 | 144 |20 % =4-20 mA/2-10V
UZivatelské o Max. nastaveni vlastniho
P3.5.2.17 maximum Al3 -160,00 | 160,00 % 100,00 | 145 rozsahu
P3.5.2.18 | Inverze signalu Al3 0 1 0 15¢ |0 =normani
1 = invertovany signal
e AnIN Viz P3.5.2.13.
P3.5.2.19 Vybér signalu Al4 Slot0 1 152 Programovatelny.
P3.5.2.20 Casof‘i’lfr:‘mta”ta 0,00 | 300,00 | s 1,0 | 153 |VizP3.5.2.14.
L, 0=0...10 V/0...20 mA
P3.5.2.21 Rozsah signalu Al4 0 1 0 154 122 10 V/4. 20 mA
P3.5.2.22 #ﬁ"fﬁsm -160,00 | 160,00 | % | 000 | 155 |VizP3.5.2.16.
P3.5.2.23 mif('ﬁi'f"fj f -160,00 | 160,00 | % | 100,00 | 156 |Viz P3.5.2.17.
P3.5.2.24 Inverze signalu Al4 0 1 0 162 |Viz P3.5.2.18.
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AnIN

Timto parametrem pfipojte
signal Al5 k poZzadovanému

P3.5.2.25 Vybér signalu Al5 Slot0 1 188 analogovému vstupu.
Programovatelny.
P3.5.2.26 Casova konstanta 0.00 | 30000 | s 10 189 Cas filtru pro analogovy
R filtru AI5S ’ ’ ’ vstup
. 0=0...10V/0...20 mA
P3.5.2.27 Rozsah signalu Al5 0 1 0 190 1=2. 10 V/4. .20 mA
P3.5.2.28 nﬁﬁ"‘r’:ﬁs‘;‘i} 160,00 | 160,00 | % 0,00 | 191 |20 % = 4-20 mA/2-10 V
P3.5.229 Uzwatelske 160,00 | 160,00 % 100,00 192 Max. nastaveni vlastniho
maximum Al5 rozsahu
P3.52.30 | Inverze signalu Al5 0 1 0 1gg |0 =normaini
1 = invertovany signal
v . AnIN Viz P3.5.2.13.
P3.5.2.31 Vybér signalu Al6 Slot0.1 199 Programovatelny.
P3.5.2.32 Cas"f‘i’lfr:%gta”ta 0,00 | 30000 | s 1,0 | 200 |VizP3.5.2.14.
. 0=0...10V/0...20 mA
P3.5.2.33 Rozsah signalu Al6 0 1 0 201 1=2.10V/4.. .20 mA
P3.5.2.34 nﬁﬁ"‘r’:li‘is;‘fe 160,00 | 160,00 | % 0,00 | 202 |VizP3.5.2.16.
P3.5.2.35 mif('i‘:ﬁten'f';je 160,00 | 160,00 | % | 100,00 | 203 |Viz P3.5.2.17.
P3.5.2.36 Inverze signalu Al6 0 1 0 209 |Viz P3.5.2.18.

Tab. 31. Nastaveni analogovych vstupt
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4.5.7.3

Digitalni vystupy. slot B (Standardni)

Kéd

Parametr

Min.

Max.

Jedn.

Vychozi

Popis

P3.5.3.2.1

Zakladni funkce R01

35

11001

Volba funkce pro zakladni RO1:
0 = Zadny

1 = Pfipraven

2 = Chod

3 = Obecna porucha

4 = Obecna porucha inv.

5 = Obecny alarm

6 = Reverz.

7 = P¥i rychlosti

8 = Regulator motoru aktivni

9 = Pfednast. rychlost aktivni
10 = Rizeni z panelu aktivni

11 = Rizeni I/0 B aktivovano

12 = Limit kontroly 1

13 = Limit kontroly 2

14 = Signal Start aktivni

15 = Rezervovéan

16 = Aktivace Pozarniho rezimu
17 = Riz., RTC ¢&as, kanal, 1

18 = Riz., RTC ¢&as, kanal, 2

19 = Riz., RTC &as, kanal, 3

20 = Ridici slovo KS B13

21 = Ridici slovo KS B14

22 = Ridici slovo KS B15

23 = PID1 v klidovém rezimu
24 = Rezervovan

25 = Limity kontroly PID1

26 = Limity kontroly PID2

27 = Rizeni motoru 1

28 = Rizeni motoru 2

29 = Rizeni motoru 3

30 = Rizeni motoru 4

31 = Rezervovano (vzdy otevien)
32 = Rezervovéano (vzdy otevien)
33 = Rezervovano (vzdy otevien)
34 = Alarm udrzby

35 = Porucha udrzby

P3.5.3.2.2

Zpozdéni sepnuti
zakladni RO1

0,00

320,00

0,00

11002

Zpozdéni sepnuti relé

P3.5.3.2.3

Zpozdéni rozepnuti
zékladni RO1

0,00

320,00

0,00

11003

Zpozdéni rozepnuti relé

P3.5.3.24

Zakladni funkce R02

0

35

3

11004

Viz P3.5.3.2.1.

P3.5.3.2.5

Zpozdéni sepnuti
zéakladni R0O2

0,00

320,00

0,00

11005

Viz P3.5.3.2.2.

P3.5.3.2.6

Zpozdéni rozepnuti
zakladni R02

0,00

320,00

0,00

11006

Viz P3.5.3.2.3.

4.5.7.4

Tab. 32. Nastaveni digitalnich vystupt na zakladni desce I/O

Digitalni vystupy rozSifujicich slotti D a E

Kéd

Parametr

Min.

Max.

Jedn.

Vychozi

Popis

Seznam dynamickych
vystupt dle aplikace

Ukazuje pouze parametry pro
existujici vystupy ve slotu D/E.
Volba jako v Zakladni RO1
Neni vidét, pokud ve slotu D/E
nejsou digitalni vystupy.

Tab. 33. Digitaini vystupy slotu D/E
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4.5.7.5 Analogove vystupy. Slot A (Standardni)
Kod Parametr Min. Max. | Jedn. | Vychozi ID Popis

0 =TEST 0 % (neni pouzito)
1=TEST 100 %

2 = Vystup. frekv. (0-fmax)

3 = Ref. frekv. (0-fmax)

4 = Rychlost motoru (0 - jme-
novité otacky motoru)

5 = Vystupni proud (0-lnpmotor)
6 = Moment motoru (0-Ty\otor)
7 = Vykon motoru (0-ThMotor)
8 = Napéti motoru (0-Unpotor)
9 = Napéti s. s. meziobvodu
(0-1000 V)

10 = Vystup PID1 (0-100 %)

11 = Vystup PID2 (0-100 %)
12 = ProcessDataln1

13 = ProcessDataln2

14 = ProcessDataln3

15 = ProcessDataln4

16 = ProcessDataln5

17 = ProcessDataln6

18 = ProcessDataln7

19 = ProcessD‘?taI'n8
UPOZORNENI:
ProcessDataln, napf.

hodnota 5000 = 50,00 %

Easova konst. filtru Cas filtrovani analog. vystup.

P3.5.4.1.2 analod. Vstuou 1 0,00 | 300,00 s 1,00 10051 | signalu. Viz P3.5.2.2
9. vystup 0 = Bez filtrovani

P3.5.4.1.1 Funkce AO1 0 19 2 10050

0=0mA/0V
Minimum analo 1=4mA2V
P3.5.4.1.3 , 9 0 1 0 10052 | VSimnéte si rozdilu v méfitku
vystupu 1 . .
analogového vystupu v para-
metru P3.5.4.1.4.
P35.4.14| Mefitkoanalog. | oo e | Ragne | Razné | 0,0 | 10053 | Min: MeF. v procesni jednotce
vystupu 1 min. (zavisi na volbé funkce AO1)
P354.15 Méritko analog. Rizné | Ruzné | Rizné 0,0 10054 Max. méf. v procesni jednotce

vystupu 1 max. (zavisi na volbé funkce AO1)

Tab. 34. Nastaveni analogovych vystupt Zakladni desky 1/O

4.5.7.6 Analogové vystupy rozSifujicich slott D a E

Kéd Parametr Min. Max. | Jedn. | Vychozi ID Popis
Ukazuje pouze parametry pro
Seznam dynamic- existujici vystupy ve slotu D/E.
kych vystupu dle Volba jako v Zakladni AO1
aplikace Neni vidét, pokud ve slotu D/E

nejsou analogoveé vystupy.

Tab. 35. Analogové vystupy slotu D/E
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4.5.8 Skupina 3.6: Mapovani dat komunikaéni sbérnice
Kéd Parametr Min. Max. Jedn. | Vychozi | ID Popis
Data odeslana na sbérnici je
mozné vybrat pomoci identifi-
kacnich Cisel parametr a
Volba wstup. dat monitorovanych hodnot. Data
P3.6.1 ysi P 0 35000 1 852 |jsou pfevedena na 16bitovy
komun. sbérnice 1 - .
format bez znaménka podle
formatu ovladaciho panelu.
Napt. 25,5 na klavesnici
odpovida 255.
P36.2 Volba vystvup.. dat 0 35000 2 853 Volba vystup. dat procesu s ID
komun. sbérnice 2 parametru
P3.6.3 Volba vystvup._ dat 0 35000 45 854 Volba vystup. dat procesu s ID
komun. sbérnice 3 parametru
P3.6.4 Volba vystvup.' dat 0 35000 4 855 Volba vystup. dat procesu s ID
komun. sbérnice 4 parametru
P365 Volba vystvup.. dat 0 35000 5 856 Volba vystup. dat procesu s ID
komun. sbérnice 5 parametru
P3.6.6 Volba vystvup._ dat 0 35000 6 857 Volba vystup. dat procesu s ID
komun. sbérnice 6 parametru
P3.6.7 Volba vystvup.' dat 0 35000 7 858 Volba vystup. dat procesu s ID
komun. sbérnice 7 parametru
P36.8 Volba vystvup.. dat 0 35000 37 859 Volba vystup. dat procesu s ID
komun. sbérnice 8 parametru

Tab. 36. Mapovani dat komunikacni sbérnice

Vystupni data procesu komunikaéni sbérnice

Hodnoty monitorované prostfednictvim komunikacni sbérnice:

Data \ Hodnota Méfitko
Vystup dat procesu 1 Vystupni frekvence 0,01 Hz
Vystup dat procesu 2 Otacky motoru 1 ot./min.
Vystup dat procesu 3 Proud motoru 0,1A
Vystup dat procesu 4 Moment motoru 0,1 %
Vystup dat procesu 5 Vykon motoru 0,1 %
Vystup dat procesu 6 Napéti motoru 01V
Vystup dat procesu 7 Napéti s. s. meziobvodu 1V
Vystup dat procesu 8 | Kéd posledni aktivni poruchy

Tab. 37. Vystupni data procesu komunikacni sbérnice
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4.5.9

Skupina 3.7: Zakazané frekvence

V nékterych systémech muze byt nutné zakazat urcité frekvence, aby nedoslo k problémim s
mechanickou rezonanci. Nastavenim zakazanych frekvenci je mozZné tyto rozsahy vynechat.

Kéd Parametr Min. Max. Jedn. | Vychozi | ID Popis
p37.q | Dolnilimitzakazané | 4 45 | 35000 | Hg 0,00 | 509 |0 = nepouzit
frekv. 1
p37g | Homilimitzakazane | 4 | 35600 | py 0,00 | 510 |0 = nepousit
frekv. 1
p37.3 | Donilimitzakazane | 5 | 35000 | H 0,00 | 511 |0 = nepouzit
frekv. 2
p37.4 | Homilimitzakézané | 4 | 35000 | H 0,00 | 512 |0 = nepouzit
frekv. 2
p375 | Donflimitzakazane | 54 | 35000 | Hz 0,00 | 513 |0 = nepouzit
frekv. 3
p37.6 | Homilimitzakazane | 4 | 35000 | H 0,00 | 514 |0 = nepouzit
frekv. 3
Nasobek aktualné zvoleného
P3.7.7 | Koeficient €asu rampy 0,1 10,0 Nasobek 1,0 518 | &asu rampy mezi limity zaka-
zanych frekvenci.
p37g | Rampaodstanéni | 4 | g0564 | g 600 | 1812
rezonance
P3.7.9 | Odstranéni rezonance 0 1 0 1811 OiNegkt|yn|
1 = Aktivni

Tab. 38. Zakazané frekvence




Honeywell - 62

UVEDENIi DO PROVOZU

4510
Zde zvolte:

Jedna nebo dvé (P3.8.1/P3.8.5) hodnoty signalu ke kontrole.

Skupina 3.8: Kontroly limitt

1

2. Zda jsou kontrolovany dolni nebo horni limity (P3.8.2/P3.8.6).
3. Skute¢né hodnoty limita (P3.8.3/P3.8.7).

4. Hystereze nastavenych hodnot limit(i (P3.8.4/P3.8.8).

Kod Parametr Min. Max. Jedn. | Vychozi | ID Popis
0 = Vystupni frekvence
1 = Reference frekvence
2 = Proud motoru
Vybér polozky 3 = Moment motoru
P3.8.1 kontroly &.1 0 / 0 1431 4 = VVykon motoru
5 = Napéti s. s. meziobvodu
6 = Analogovy vstup 1
7 = Analogovy vstup 2
0 = nepouzit
1 = kontrola dolIniho limitu
P3.8.2 Rezim kontroly €. 1 0 2 0 1432 | (vystup aktivni pfes limit)
2 = kontrola horniho limitu
(vystup aktivni pod limit)
Limit kontroly pro zvolenou
P3.8.3 Limit kontroly €. 1 -200,000 | 200,000 | RGzné | 25,00 | 1433 |polozku. Jednotka se zobrazi
automaticky.
Hvstereze limitu Hystereze limitu kontroly pro
P3.8.4 Y Y -200,000 | 200,000 | Ruzné 5,00 1434 | zvolenou polozku. Jednotka
kontroly ¢&. 1 . .
je nastavena automaticky.
P3.8.5 Vybér polozky 0 7 1 1435 | Viz P3.8.1
kontroly €. 2
P3.8.6 Rezim kontroly &. 2 0 2 0 1436 | Viz P3.8.2
P3.8.7 Limit kontroly ¢&. 2 -200,000 | 200,000 | RGzné | 40,00 | 1437 |VizP3.8.3
P3.8.8 Hystereze limitu | 555 000 | 200,000 | Ruzné | 5,00 | 1438 |Viz P3.8.4
kontroly €. 2

Tab. 39. Nastaveni kontroly limitt
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4.5.11 Skupina 3.9: Ochrany

Parametry tepelné ochrany motoru (P3.9.6 az P3.9.10)

Tepelna ochrana motoru chrani motor pred prehfatim. Méni¢ mize do motoru dodavat vyssi nez
jmenovity proud. Jestlize zatizeni vy$Si proud vyZzaduje, mize dojit k pfehfati motoru. To se stava
zejména pfi nizSich frekvencich. P¥i nizSich frekvencich je nizSi efekt chlazeni motoru i jeho

kapacita. JestliZze je motor vybaven externim ventilatorem, je snizeni zatiZeni pfi nizkych otac-
kach malé.

Tepelna ochrana motoru vychazi z vypocitaného modelu a zatizeni motoru stanovuje na zakladé
vystupniho proudu ménice.

Nastaveni tepelné ochrany motoru je mozné upravit pomoci parametrti. Proud pfi teploté motoru
I+ uvadi zatézovy proud pfi pfetizeni motoru. Tato mez proudu je funkce vystupni frekvence.

Teplotu motoru je mozné monitorovat na displeji ovladaciho panelu. Viz kapitola 4.4.

Jestlize pouzivate dlouhé kabely motoru (max. 100 m) s malymi ménici (1,5 kW), mlze byt
kv(li kapacitnim prouddm v kabelu motoru proud motoru méfeny méniéem mnohem vyssi nez
skute€ny proud motoru. Pfi nastavovani funkci tepelné ochrany motoru to vezméte v potaz.

Vypocitany model nezajisti ochranu motoru, pokud se pfivod vzduchu do motoru snizi kvuli
zablokované saci mfizce. Model zacina od nuly, jestliZze je Fidici deska vypnuta.

Parametry zastaveni pfri pretizeni (P3.9.11 az P3.9.14)

Zastaveni motoru pfi pfetiZeni chrani motor pfed kratkodobym pfetizenim napfiklad pfi zastaveni
otaceni hiidele. Reak¢ni dobu zastaveni pfi pretizeni je mozné nastavit na kratSi hodnotu nez u
tepelné ochrany motoru. Zastaveni pfi pfetizeni je definovano dvéma parametry, P3.9.12 (Proud
zastaveni pri pretizeni) a P3.9.14 (Frekvenéni limit zastaveni pri pfetizeni). Jestlize je hodnota

proudu vyssi a vystupni frekvence niz§i nez nastaveny limit, dojde k zastaveni pfi pretizeni. Neni
zde ve skute€nosti Zadna indikace otaceni hfidele. Zastaveni pfi pfetiZzeni je druh nadproudoveé
ochrany.

Jestlize pouzivate dlouhé kabely motoru (max. 100 m) s malymi ménici (1,5 kW), mize byt
A kvuli kapacitnim proudiim v kabelu motoru proud motoru méfeny méni€em mnohem vyssi nez
skute€ny proud motoru. Pfi nastavovani funkci tepelné ochrany motoru to vezméte v potaz.

Parametry ochrany pf#i podproudu (P3.9.15 az P3.9.18)

Ochrana motoru pfi podproudu zaijisti, aby motor byl zatizen, kdyzZ je ménic v chodu. Pokud dojde
ke ztraté zatizeni motoru, muze to byt zplsobeno néjakou poruchou, napf. praskly femen nebo
suché Cerpadlo.

Nastaveni ochrany motoru pfi podproudu Ize upravit pomoci nastaveni kfivky podproudu s para-
metry P3.9.16 (Ochrana pfi podproudu: ZatiZeni oblasti odbuzovani) a P3.9.17 (Ochrana pfi pod-
proudu: Zatizeni pri nulové frekvenci), viz nize. Kfivka podproudu je kvadraticka kfivka mezi
nulovou frekvenci a zaCatkem odbuzovani. Tato ochrana neni aktivni pfi frekvenci niz§i nez 5 Hz
(Cita€ doby pfi podproudu se zastavi).

Hodnoty momentu pro nastaveni kfivky pfi podproudu jsou uvedené v procentech jmenovitého
momentu motoru. Pomoci udaji na stitku motoru, jmenovitého proudu motoru a jmenovitého
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proudu meénice I se stanovi pomér pro interni moment. Pokud se s méni€em pouziva jiny nez
nominalni motor, je pfesnost vypoctu momentu nizsi.

A\

Jestlize pouzivate dlouhé kabely motoru (max. 100 m) s malymi ménici (1,5 kW), mize byt
kvuli kapacitnim proudtim v kabelu motoru proud motoru méfeny méni€em mnohem vyssi nez
skute€ny proud motoru. Pfi nastavovani funkci tepelné ochrany motoru to vezméte v potaz.

pfi pretizeni

Kod Parametr Min. Max. Jedn. | Vychozi | ID Popis
0 = Zadné akce
1 =Alarm
2 = Alarm, nast. poruchové
Reakce na poruchu frekvence (parametr P3.3.19)
P3.9.1 nizkého analogového 0 4 0 700 _ P .
3 = Porucha (Stop podle rez.
vstupu .
zastaveni)
4 = Porucha (Stop podle vol-
ného dobéhu)
0 = Z&dna akce
1= Alarm
P3.92 Reakce na externi 0 3 5 701 2 = Porucha (§top podle
poruchu rez. zastaveni)
3 = Porucha (Stop podle
volného dobé&hu)
p3.9.3 | neakeenaporuchu 0 3 3| 730 | Viz vyge
vstupni faze
0 = Porucha uloZena v historii
P3.9.4 Porucha podpéti 0 1 0 727 |1 = Porucha neulozena v
historii
p3.g.5 | heakeenaporuchu 0 3 2 | 702 |VizP39.2
vystupni faze
p3g6 | Iepelnaochrana 0 3 2 | 704 |VizP3.9.2
motoru
p3g7 | Koeficientokolnitep- | = o | 4600 | ecrF | 400 | 705 |Okolni teplota.
loty motoru
Definuje chladici faktor pfi
Koeficient chlazeni nulové rychlosti ve vztahu
P3.9.8 | motoru pfi nulové rych- 5,0 150,0 % Rizné | 706 |k bodu, kdy motor bé&zi pfi
losti nominalni rychlosti bez
vnéjSiho chlazeni.
Casova konstanta je doba,
Tepelna Casové konst. . o ve které vypocitany teplotni
P3.9.9 motoru 1 200 min. Ruzne | 707 stav dosahl 63 % jeho kon-
cové hodnoty.
P3.9 10 Tepelna zatizitelnost 0 150 % 100 708
motoru
p3.g.11 | Forucha zastaveni 0 3 0 | 709 |VizP39.2
motoru pfi pretizeni
Proud zastaveni bfi Aby doslo k zastaveni v
P3.9.12 zastaveni p 0,00 2%y A IH 710 | disledku pFetizeni, musi
pretizeni T ..
proud tento limit pfekrogit.
Sasowy limit zastaveni Toto je maximalni povolena
P3.9.13 y 1,00 120,00 s 15,00 | 711 |doba pro zastaveni pfi pfe-

tizeni.
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Frekvenéni limit zasta-

Aby doSlo k zastaveni v
dasledku pretizeni, musi

kontroly PID2

P3.9.14 e e 1,00 P3.3.2 Hz 2500 | 712 | . . ”
veni pfi pretizeni vystupni frekvence po urcitou
dobu zlstat pod timto limitem.
Porucha pfi podproudu
P3.9.15 | (praskly femen/suché 0 3 0 713 | Viz P3.9.2
Cerpadlo)
Tento parametr udava hod-
Ochrana pfi pod- notu minimalniho povoleného
P3.9.16 | proudu: Zatizeni oblasti 10,0 150,0 % 50,0 714 | momentu, kdyz vystupni frek-
odbuzovani vence prekro¢i zacatek odbu-
zovani.
Tento parametr udava hod-
notu minimalniho povoleného
o momentu s nulovou frekvenci.
Ochrana pfi pod- Jestlize zmé&nite hodnotu
P3.9.17 | proudu: Zatizeni pfi 50 150,0 % 10,0 715
A : parametru P3.1.1.4, tento
nulové frekvenci ;
parametr se automaticky
nastavi zpét na vychozi
hodnotu.
P3.9.18 Ochr:?mva pfi p’o<.:l- . 2.00 600,00 s 20,00 | 716 Toto je maX|maIvr.1| povolena
proudu: Casovy limit doba pro stav pfi podproudu.
P3.9.1g | eakee na poruchu 0 4 3 | 733 |VizP3.9.1
komunikacni sbérnice
p3.9.20 | Forucha komunikace 0 3 2 | 734 |VizP3.9.2
slotu
P3.9.21 Porucha termistoru 0 3 0 732 |VizP3.9.2
p3.g.22 | Prodievamekkeho 0 3 2 | 748 |VizP39.2
plnéni
p3.9.23 | Reakee naporuchu 0 3 2 | 749 |VizP39.2
o kontroly PID1 e
P3.9.24 | Reakee naporuchu 0 3 2 | 757 |VizP3.9.2

Tab. 40. Nastaveni ochrany
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4512 Skupina 3.10: Automaticky reset
Kéd Parametr Min. Max. | Jedn. | Vychozi ID Popis
M3.10.1 |  Automaticky reset 0 1 0 731 |0 = 2zakazan
1 = povolen
Rezim spousténi pro
Automaticky reset je zvolen
M3.10.2 Funkce restartovani 0 1 1 719 |timto parametrem:
0 = Letmy start
1 = Podle parametru P3.2.4
M3.10.3 Cas &ekani 0,10 | 10000,0 | s 0,50 | 717 |“ekanipred provedenim
prvniho resetu.
Je-li porucha stale aktivni
M3.10.4 Trvani pokusu 0,00 | 10000,0 | s 60,00 | 718 |PO uplynutidoby testovani,
meéni¢ prejde do stavu
poruchy.
UPOZORNINI: Celkovy poget
M3.10.5 Pocet pokusu 1 10 4 759 | pokusu (bez ohledu na typ
poruchy)
) Autoreset povolen?
M3.10.6 A“gegt‘?t' 0 1 1 720 |0=Ne
podp 1=Ano
) Autoreset povolen?
M3.10.7 Autoreset 0 1 1 721 0= Ne
prep 1=Ano
) Autoreset povolen?
M3.10.8 Autoreset: 0 1 1 722 |0=Ne
Nadproud _
1=Ano
Autoreset povolen?
M3.10.9 Autoreset: Nizky Al 0 1 1 723 |0=Ne
1=Ano
.l Autoreset povolen?
M3.10.10| Autoreset prehrati 0 1 1 724 |0=Ne
ménice _
1=Ano
el Autoreset povolen?
M3.10.11| Autoreset prehrati 0 1 1 725 |0=Ne
motoru _
1=Ano
Autoreset: Autoreset povolen?
M3.10.12 ; ) 0 1 0 726 |[0=Ne
externi porucha _
1=Ano
Autoreset: Autoreset povolen?
M3.10.13 o ’ 0 1 0 738 [0=Ne
Porucha pfi podproudu 1=Ano

Tab. 41. Nastaveni autoresetu
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4513 Skupina 3.11: Nastaveni aplikace

Koéd Parametr Min. Max. |Jedn.|Vychozi| ID Popis
o o 0 = CO
M3.11.1 Volba °C/°F 0 1 0 1197 1=F°
M3.11.2 Volba kW/HP 0 1 0 1198 (1) : EVI;/

Tab. 42. Nastaveni aplikace
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4.5.14 Skupina 3.12: Funkce ¢asovacu

Casové funkce (Casové kanaly) v pohonu HVAC vam umozfiuji Fidit programovatelné funkce
internimi hodinami (RTC). V podstaté kazdou funkci, kterou je mozné Fidit digitalnim vstupem,
je mozné Fidit i Casovym kanalem. Misto externiho fizeni PLC prostfednictvim digitalniho
vstupu mlzete naprogramovat funkce ,zavfeni“ a ,otevfeni® interval(l vstupu interné.

UPOZORNENI! Funkce této skupiny parametrti Ize nejlépe vyuzit jen v pfipadé, Ze byla
nainstalovana (doplrikova) baterie a v Pravodci spousténim byly spravné nastaveny hodiny
(viz str. 6 a str. 7).

Casové kanaly

Logika zap./vyp. Casovych kanal(i se konfiguruje tak, Ze se k nim pfifadi intervaly a/nebo
Casovace. Jeden Casovy kanal muze byt fizen mnoha intervaly nebo ¢asovaci, kdyz se k
Casovému kanalu jejich potfebny pocet pfifadi.

G Priradit ke kanalu

Interval 1 - ) )
| Casovy kanal 1

Interval 2

Interval 3

Interval 4

Casovy kanal 2

Interval 5

NN

Casovy spinac 1

I
Casovy spinac 2 -
Casovy kanal 3
Casovy spinac 3 |

Y YA YA YRYS

9146.emf

Obr. 15. Intervaly a ¢asovace je mozné k casovym kanalum prifazovat libovolné.
KaZzdy interval a asova¢ méa vilastni parametr pro pfifazeni k asovému kanalu.

Intervaly

U kazdého intervalu se pomoci parametrd stanovi ,as ZAP“ a ,Cas VYP*. To je denni doba, kdy
bude interval aktivni ve dnech nastavenych parametry ,Ode dne* a ,Do dne”. Napf. nize uvedené
nastaveni parametrd znamena, ze interval je aktivni od 7 do 9 kazdy pracovni den (pondéli az
patek). Casovy kanal, ke kterému je tento interval pfifazen, bude v daném obdobi vidét jako
sepnuty ,virtualni digitalni vstup®.

Cas ZAP: 07:00:00
Cas VYP: 09:00:00
Ode dne: Pondéli
Do dne: Patek
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Casovace

Pomoci ¢asovacl mlizete nastavit, aby byl asovy kanal aktivni na zakladé pfikazu z digitalniho
vstupu (nebo ¢asového kanalu) v urcitém ¢asovém rozmezi.

Zbyvajici |
cas

Cas

Aktivace
l Doba trvani _ WYSTU

—_— —_— — —_— —_— —_ —_ —

9137.emf

Obr. 16. Aktivacni signal vysila digitalni vstup nebo ,virtualni digitalni vstup®,
Jako je ¢asovy kanal. Casovac odpocitava od klesajici hrany.

NiZe uvedené parametry aktivuji Casovac, kdyZ je digitalni vstup na slotu A zavfeny, a zajisti, aby
zustal aktivni 30 s poté, co se vstup otevre.

Trvani: 30 s

Casovac: Digin SlotA.1

Tip: Nastaveni trvani na 0 sekund je mozné pouzit pro potlateni Casoveho kanalu aktivovaného
z digitalniho vstupu bez odloZeni vypnuti po klesajici hrané.

PRIKLAD
Problém:

Pouzivame pohon pro klimatizaci ve skladu. Musi bézet od 7:00 do 17:00 v pracovni dny a od
9:00 do 13:00 o vikendu. Kromé toho potfebujeme mit moznost manualné spustit chod pohonu
mimo pracovni hodiny, pokud jsou v budové osoby. Takovy chod musi mit dobé&h 30 minut.

Reseni:
Musime nastavit dva intervaly, jeden pro pracovni dny a jeden pro vikendy. Je také potieba ¢aso-
vac pro aktivaci mimo pracovni dobu. NiZe je uveden pfiklad konfigurace.

Interval 1:

P3.12.1.1: Cas ZAP: 07:00:00

P3.12.1.2: Cas VYP: 17:00:00

P3.12.1.3: Ode dne: ,1° (= pondéli)
P3.12.1.4: Do dne: ,5 (= patek)

P3.12.1.5: Pfitadit ke kanalu: Casovy kanal 1

Interval 2:

P3.12.2.1: Cas ZAP: 09:00:00

P3.12.2.2: Cas VYP: 13:00:00

P3.12.2.3: Ode dne: sobota

P3.12.2.4: Do dne: nedéle

P3.12.2.5: Pfifadit ke kanélu: Casovy kanal 1
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Casovaé 1
Rucéni bypass je mozné proveést digitalnim vstupem 1 na slotu A (jinym spinaéem nebo pfipojenim
na osvétleni).

P3.12.6.1: Trvani: 1800 s (30 min)
P3.12.6.2: Pfitadit ke kanélu: Casovy kanal 1

Casovy kanal 1

Start/Stop

P3.5.1.18: Casovaé 1: Digln SlotA.1 (Parametr v menu digitalnich vstupti.)
Interval 1
Od = pondéli \ Do = patek
ZAP = 7:00:00 h ‘ VYP =17:00:00 h
Interval 2 E
Od = sobo ta ‘ Od = sobo ta '
ZAP = 9:00:00 h | VYP=13:00:00 h !

Digitalni vstup 1 na s lotu A

Casovy spina¢ 1
Doba trvani = 1800 s

9206.emf

Obr. 17. Konecéna konfigurace, ve které je jako fidici signal pro prikaz start misto digitalniho
vstupu pouzit Casovy kanal 1.

Kod Parametr Max. Jedn. |Vychozi| ID Popis
P3.12.1.1 00:00:00 | 23:59:59 | hh:min:ss | 00:00:00 Cas ZAP
P3.12.1.2 Cas VYP 00:00:00 | 23:59:59 | hh:min:ss | 00:00:00 | 1465 | Cas VYP

ZAP dne tydne

0 = nedéle

1 = pondéli
P3.12.1.3 Ode dne 0 6 0 | 1466 |27 utery

3 = stfeda

4 = Gtvrtek

5 = patek

6 = sobota
P3.12.1.4 Do dne 0 6 0 1467 | Viz vyse

Zvolte ovlivnény ¢asovy kanal

(1-3)
P3.12.1.5 | Pfifadit ke kanalu 0 3 0 | 14eg |0 nepouzit

1 = Casovy kanal 1

2 = gasovy kanal 2

3 = Casovy kanal 3
3.12.2 INTERVAL 2
P3.12.2.1 Cas ZAP 00:00:00 | 23:59:59 | hh:min:ss | 00:00:00 | 1469 | Viz interval 1
P3.12.2.2 Cas VYP 00:00:00 | 23:59:59 | hh:min:ss | 00:00:00 | 1470 | Viz interval 1
P3.12.2.3 Ode dne 0 6 0 1471 | Viz interval 1
P3.12.2.4 Do dne 0 6 0 1472 |Viz interval 1
P3.12.2.5 | Prifadit ke kanalu 0 3 0 1473 | Viz interval 1
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3.12.3 INTERVAL 3

P3.12.3.2 Cas VYP 00:00:00 | 23:59:59 | hh:min:ss | 00:00:00 | 1475 | Viz interval 1
P3.12.3.3 Ode dne 0 6 0 1476 | Viz interval 1
P3.12.3.4 Do dne 0 6 0 1477 |Viz interval 1
P3.12.3.5 | Prifadit ke kanalu 0 3 0 1478 | Viz interval 1

3.12.4 INTERVAL 4

P3.12.4.2 Cas VYP 00:00:00 | 23:59:59 | hh:min:ss | 00:00:00 | 1480 | Viz interval 1
P3.12.4.3 Ode dne 0 6 0 1481 | Viz interval 1
P3.12.4.4 Do dne 0 6 0 1482 |Viz interval 1
P3.12.4.5 | Prifadit ke kanalu 0 3 0 1483 | Viz interval 1

3.12.5 INTERVAL 5

P3.12.5.2 Cas VYP 00:00:00 | 23:59:59 | hh:min:ss | 00:00:00 | 1485 | Viz interval 1
P3.12.5.3 Ode dne 0 6 0 1486 | Viz interval 1
P3.12.5.4 Do dne 0 6 0 1487 |Viz interval 1
P3.12.5.5 | Prifadit ke kanalu 0 3 0 1488 | Viz interval 1

3.12.6 CASOVAC 1

Doba, po kterou bude bézet

P3.12.7.1 Trvani

72000

P3.12.6.1 Trvani 0 72000 s 0 1489 | aktivni Casovac. (Aktivovan
z DI)
Zvolte ovlivnény ¢asovy kanal
(1-3)

P3.12.6.2 | Pifadit ke kanalu 0 3 0 | 1490 |9 = nepouzt

3.12.7 CASOVAC 2

1491

0 0 Viz ¢asovac 1

1 = Casovy kanal 1
2 = gasovy kanal 2
3 = Casovy kanal 3

P3.12.7.2 | Pfifadit ke kanalu

P3.12.8.1 Trvéani

72000

1492

3.12.8 CASOVAC 3

o o
o o

1493

Viz ¢asovac 1

Viz ¢asovac 1

P3.12.8.2 | Pfifadit ke kanalu

3

1494

Viz ¢asovac 1

Tab. 43. Funkce ¢asovacl
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4515 Skupina 3.13: Regulator PID 1
4.5.15.1  Zakladni nastaveni
Kod Parametr Min. Max. Jedn. | Vychozi| ID Popis
Je-li hodnota parametru
nastavena na 100 %, zména

P3.13.1.1 Zesileni PID 0,00 | 1000,00 % 100,00 | 118 |chybové hodnoty o 10 % zpu-
sobi, Ze se vystup regulatoru
zméni o0 10 %.

Je-li parametr nastaven na
1 sekundu, zména chybové

P3.13.1.2 Cas. konst. | slozky 0,00 600,00 S 1,00 119 | hodnoty o 10 % zpUsobi, Ze
se vystup regulatoru zméni
0 10,00 %/s.

Je-li parametr nastaven na
1 sekundu, zména chybové
. o o

P3.13.1.3 | Gas. konst. Dslozky | 0,00 | 100,00 | s 0,00 | 132 |hodnotyo10% v prubehu
1 sekundy zpUsobi, Ze se
vystup regulatoru zmeéni
0 10,00 %/s.

P3 1314 Volba pfpcesnl 1 39 1 1036 Zvolte jednotku skute¢né

veliiny hodnoty.

P3.13.15 | Minimumprocesni | po e | Rgzne | Razné | 0 | 1033

veliiny

P3.13.1.6 | Maximumprocesni | poooe | Rgzne | Ruzné | 100 | 1034

veliciny

P3.13.1.7 I':’ocet desetllnny(v:.h 0 4 5 1035 Pocet desetlr}nyc.rlmlst hod-

mist procesni veli€iny noty procesni veliginy
0 = normalni (zpétna vazba
< zad. hodn. -> zvysSit vystup
PID)

P3.13.1.8 Inverze odchylky 0 1 0 340 1= invertovana (zp&tna
vazba < zad. hodn. -> sniZit
vystup PID)

Pasmo necitlivosti okolo refe-
rence v jednotkach procesu.

P3.13.1.9 | Hysterezepasma | oo o | Risng | Razne | 0 | 1086 | VYStUP PID jezamknut,

necitlivosti pokud zpétna vazba zUstava
v pasmu necitlivosti po pre-
dem definovanou dobu.
Pokud zpétna vazba zUstava
P3.13.1.10 Zpozdéni pasma 0,00 320,00 s 0,00 1057 v pasmu necitlivosti po pfe-

necitlivosti

dem definovanou dobu, je
vystup zamknut.

Tab. 44.
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4.5.15.2

Reference

Kéd

Parametr

Min.

Max.

Jedn.

Vychozi

Popis

P3.13.2.1

Reference panelu 1

RUzné

Rizné

RuUzné

0

167

P3.13.2.2

Reference panelu 2

RUzné

Rlzné

Ruzné

0

168

P3.13.2.3

Rampa zmény
reference

0,00

300,0

0,00

1068

Definuje doby narlstu a
klesani rampy pro zmény
reference. (Cas pro zménu
Z minima na maximum)

P3.13.2.4

Volba zdroje
reference 1

16

332

0 = nepouzit

1 = Reference panelu 1
2 = Reference panelu 2
3=AN1

4 =Al12

5=AI3

6 =Al4

7 =Al5

8 = Al6

9 = ProcessDataln1

10 = ProcessDataln2

11 = ProcessDataln3
12 = ProcessDataln4
13 = ProcessDataln5
14 = ProcessDataln6
15 = ProcessDataln7
16 = ProcessDataln8
Data Al (analog. vstup)
a ProcessDataln jsou
zpracovana v procentech
(0,00-100,00 %) a upra-
vena podle minimalni

a maximalni reference.
UPOZORNINI: Data
ProcessDataln pouzivaji
dvé desetinna mista.

P3.13.2.5

Minimum reference 1

-200,00

200,00

%

0,00

1069

Minimalni hodnota pfi
minimalnim analogovém
signalu.

P3.13.2.6

Maximum reference 1

-200,00

200,00

%

100,00

1070

Maximalni hodnota pfi
maximalnim analogovém
signalu.

P3.13.2.7

Limit klidové
frekvence 1

0,00

320,00

Hz

0,00

1016

Ménic prejde do klidového
rezimu, pokud vystupni
frekvence zUstava pod
timto limitem po dobu delsi,
nez je doba definovana

v parametru Zpozdéni
klidového rezimu.

P3.13.2.8

Zpozdéni klidového
rezimu 1

3000

1017

Minimalni doba, po kterou
musi frekvence zUstat pod
Urovni klidu, nez se ménic
zastavi.

P3.13.2.9

Uroved restartu 1

RuUzné

0,0000

1018

Definuje uroveo pro restart
kontroly na hodnotu zpétné
vazby PID. Pouziva zvo-
lené procesni veliCiny.

P3.13.2.10

Zvyseni reference 1

2,0

1,0

1071

Referenci je mozné zvysit
pomoci digitalniho vstupu.
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Volba zdroje

P3.13.2.11 0 16 2 431 |Viz par. P3.13.2.4
reference 2
Minimalni hodnota pfi
P3.13.2.12 | Minimum reference 2 | -200,00 | 200,00 % 0,00 1073 | minimalnim analogovém
signalu.
Maximalni hodnota pfi
P3.13.2.13 | Maximum reference 2 | -200,00 | 200,00 % 100,00 | 1074 | maximalnim analogovém
signalu.
Limit klidové )
P3.13.2.14 0,00 320,00 Hz 0,00 1075 | Viz P3.13.2.7.
frekvence 2
P3.13.2,15 | ZPozdenikiidoveho 0 3000 s 0 | 1076 |Viz P3.13.2.8.
rezimu 2
P3.13.2.16 Uroveo restartu 2 RaGzné | 0,0000 | 1077 |Viz P3.13.2.9.
P3.13.2.17 | ZvySeni reference 2 -2,0 2,0 Razné 1,0 1078 | Viz P3.13.2.10.

Tab. 45.
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4.5.15.3 Zpétné vazby

Kaod Parametr Min. Max. |Jedn.| Vychozi | ID Popis

1 = Pouzit pouze Zdroj 1

2 = SQRT(Zdroj 1); (Tok =
konst. x SQRT(tlak))

3 = SQRT(Zdroj 1- Zdroj 2)
4 = SQRT(Zdroj 1) + SQRT
P3.13.3.1| Funkce zpétné vazby 1 9 1 333 | (Zdroj 2)

5 =Zdroj 1 + Zdroj 2

6 = Zdroj 1 - Zdroj 2

7 = MIN (Zdroj 1, Zdroj 2)
8 = MAX (Zdroj 1, Zdroj 2)
9 = MEAN (Zdroj 1, Zdroj 2)

Pouzito napf. s volbou 2 ve

P3.13.3.2| Zesileni zpétné vazby | -1000,0 | 1000,0 % 100,0 | 1058 e
Funkci zpétné vazby

0 = nepouzit
1=Al1

2=AI2

3=AI3

4 =Al4

5=AI5

6 = Al6

7 = ProcessDataln1
8 = ProcessDataln2
9 = ProcessDataln3

Volba zdroje 10 = ProcessDataln4

P3.13.3.3 Z0&tné vazby 1 0 14 2 334 |11 = ProcessDataln5
P y 12 = ProcessDataln6
13 = ProcessDataln7
14 = ProcessDataln8
Data Al (analog. vstup) a Pro-
cessDataln jsou zpracovana
v procentech (0,00-100,00 %)
a upravena podle minimalni
a maximalni zpétné vazby.
UPOZORNINI: Data
ProcessDataln pouzivaji
dvé desetinna mista.
P3.13.3.4 Minimalni zpétna -200,00 | 200,00 % 0,00 336 M|,r1|r7,13In| hodnota? pfi .mlnll-
vazba 1 malnim analogovém signalu.
P313.35 Maximalni zpétna -200,00 | 200,00 % 10000 | 337 ngwnalnl hodnot? prllma’X|-
vazba 1 malnim analogovém signalu.
P3.1336| ZPSinavazba2 0 14 0 335 |Viz P3.13.33
volba zdroje
P3.133.7 Minimaini zpétna -200,00 | 200,00 % 0,00 338 M|,r1|r7,13In| hodnota? pfi .mlnll-
vazba 2 malnim analogovém signalu.
P313.38 Maximalni zpétna -200,00 | 200,00 % 100,00 | 339 Maximalni hodnota pfi maxi-

vazba 2 malnim analogovém signalu.

Tab. 46.
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4.5.15.4

Dopredna requlace

Dopfedna regulace vétsinou vyzaduje pfesné modely procesu, ale v nékterych jednoduchych
pfipadech postacuje zisk + typ offsetu. Dopfedna regulace nepouziva zadné hodnoty odezvy
aktualné fizeného procesu (vodni hladina v obrazku u pfikladu na strané 101). Dopfedna
regulace vyuziva jiné prostifedky, které nepfimo ovliviuji fizenou hodnotu procesu.

Kod Parametr Min. Max. Jedn. | Vychozi | ID Popis

P3.13.4.4 | Funkece dopredné 1 9 1 1059 | Viz P3.13.3.1.
regulace

P3.13.42 | Zesileni dopredne -1000 1000 % 100,0 | 1060 |Viz P3.13.3.2
regulace

P3.13.4.3 | Doprednaregulace 1 0 14 0 1061 | Viz P3.13.3.3
vybér zdroje

P3.13.4.4 | Minimumdopredné | o0, 64 | 20000 | % 0,00 | 1062 |VizP3.13.3.4
regulace 1

p3.13.45| Maximumdopredne | o0, 66 | 20000 | % | 100,00 | 1063 |Viz P3.13.35
regulace 1

P3.13.4,6 | Doprednaregulace 2 0 14 0 1064 | Viz P3.13.3.6
vybér zdroje

P3.13.4.7 | Minimumdopredné | o0, 64 | 20000 | % 0,00 | 1065 |VizP3.13.3.7
regulace 2

p3.13.4.g| Maximumdopredne | o0, 06 | 20000 | % | 100,00 | 1066 |Viz P3.13.3.8
regulace 2

Tab. 47.
4.5.15.5  Kontrola procesu

Kontrola procesu je pouzita pro zjiSovani, zda aktualni hodnota zustava v pfedem definovanych
limitech. Touto funkci muzete napfiklad detekovat protrzeni hlavniho potrubi a zastavit nepotreb-
né zaplavovani. DalSi informace viz str. 102.

Kod Parametr Min. Max. Jedn. | Vychozi | ID Popis
P3.13.5.1 Povolit kontrolu 0 1 0 735 0 i zakazano
procesu 1 = povoleno

P3.13.5.2 Horni limit Rizné | Rizné | Rizné | Razne | 736 | Kontrola horni aktulni/zpra-
cované hodnoty

P3.13.5.3 Dolni limit Rizné | Razné | Razné | Razne | 758 | Kontrola doini aktuaini/zpra-
cované hodnoty
Pokud neni poZadovana

P3.13.5.4 Zpozdéni 0 30000 s 0 737 |hodnota dosazena v této
dobé, vygeneruje se
porucha nebo alarm.

Tab. 48.
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4.5.15.6  Kompenzace ztraty tlaku
Kod Parametr Min. Max. Jedn. | Vychozi | ID Popis
Povoluje kompenzaci ztraty
P3.13.6.1 | Povolitreferenci1 | 0 1 0 | 118 | aku proreferenci1.
0 = zakazano
1 = povoleno
Hodnota pfidana umérné
k frekvenci.
p3.1362 | Max kompenzace | . e | Rizne | Razné | Rezne | 1190 | KOmpenzace zad. hodn. =
reference 1 Max. kompenzace
(FrekvVyst-MinFrekv)/
(MaxFrekv-MinFrekv)
P3.13.6.3 | Povolit referenci 2 0 1 0 1191 | Viz P3.13.6.1.
P3.13.6.4 | M@ kompenzace | oo, o | Rezng | Razné | Razné | 1192 |Viz P3.13.6.2.
reference 2
Tab. 49.
4.5.15.7 PID1 mékkeé plnéni

Funkce Mékkého plnéni se pouziva napfiklad pro zabranéni razovych pretlakd, tzv.
»hydraulickych raza“, které vznikaji v potrubi pfi zahajeni regulace pohonu. V pfipadé
nekontrolovaného spousténi mohou tyto razy poskodit potrubi. DalSi informace, viz str. 105.

Kod Parametr Min. Max. Jedn. | Vychozi | ID Popis
p3.13.7.1 | Fovolitmekke 0 1 0 | 1004 |0 = Zakazat
plnéni 1 = Povolit
Frekvence Pohon zpfed zahajenim
P3.13.7.2 irz . P3.3.1 P3.3.2 Hz 20,00 1055 | Fizeni zrychli na tuto
mékkého pInéni .
frekvenci.
Pohon bézi na frekvenci
Uroveri mékkého mékkého plnéni, dokud
P3.13.7.3 . 0 rdzné rdzné 0,0000 | 1095 | zpétna vazba nedosahne
pInéni . .
tuto hodnotu. Po dosazeni
regulator za¢ne regulovat.
Pokud neni pozadovana
hodnota dosazena v této
P3.13.7 4 Prodleva [ne’kkeho 0 30000 s 0 1096 dobé, spusti se porucha
plnéni nebo alarm (alarm
poskozeného potrubi).
0 = Prodleva neni pouzita

Tab. 50. Parametry mékkého pinéni PID1




Honeywell - 78

UVEDENIi DO PROVOZU

4.5.16
4.5.16.1

Skupina 3.14: Regulator PID 2

Zakladni nastaveni

Kod Parametr Min. Max. | Jedn. | Vychozi| ID Popis
P3.14.1.1 Povolit PID 0 1 0 | 1630 |0 2akazano
1 = povoleno
Vystupni hodnota PID regula-
. toru v % jeho maximalni
0,
P3.14.1.2 Vystup v stavu Stop 0,0 100,0 % 0,0 1100 vystupni hodnoty, kdy? je
zastaven digitalnim vstupem
P3.14.1.3 Zesileni PID 0,00 |1000,00 % 100,00 | 1631
P3.14.1.4 | Casova konst. | slozky 0,00 600,00 s 1,00 1632
P3.14.1.5 | Casova konst. D slozky| 0,00 100,00 s 0,00 1633
P3.14.1.6 | Volba procesni veliiny 0 39 1 1635
P3.14.17 | Minimumprocesni | poo e | Rezng | Razné | 0 1664
veliiny
P3.14.1.8 | Maximumprocesni | oo e | Rosng | Razné | 100 | 1665
veliiny
P3.14.19 |Focetdesetinnychmist | 4 2 1666
procesni veli¢iny
P3.14.1.10 Inverze odchylky 0 1 0 1636
P3.14.1.11| 'ysterezepasma | oo o | Rozng | Razné | 00 | 1637
necitlivosti
P3.14.1.42| ZPozdeni pasma 0,00 | 320,00 | s 0,00 | 1638
necitlivosti
Tab. 51.
4.5.16.2 Reference
Kod Parametr Min. Max. | Jedn. | Vychozi| ID Popis
P3.14.2.1 Reference panelu 1 0,00 100,00 | Ruzné 0,00 1640
P3.14.2.2 Reference panelu 2 0,00 100,00 | RGzné 0,00 1641
P3.14.2.3 Rampa zmeny 0,00 | 30000 | s 0,00 | 1642
reference
P3.14.2.4 Volba zdroje 0 16 1 1643
reference 1
P3.14.2.5 | Minimum reference 1 | -200,00 | 200,00 | % 0,00 | 1644 | Minimaini hodnota pfi mini-
malnim analogovém signalu.
P3.14.2.6 | Maximum reference 1 | 200,00 | 200,00 | % | 100,00 | 1645 |Maximalni hodnota pii maxi-
malnim analogovém signalu.
P3.14.2.7 Volba zdroje 0 16 0 1646 | Viz P3.14.2.4.
reference 2
P3.14.2.8 | Minimum reference 2 | -200,00 | 200,00 | % 0,00 | 1647 | Minimaini hodnota pfi mini-
malnim analogovém signalu.
P3.14.2.9 | Maximum reference 2 | 200,00 | 200,00 | % | 100,00 | 1648 |Maximalni hodnota pii maxi-
malnim analogovém signalu.

Tab. 52.
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4.5.16.3 Zpétna vazba

Kaod Parametr Min. Max. Jedn. | Vychozi | ID Popis
P3.14.3.1| Funkce zpétné vazby 1 9 1 1650
P3.14.3.2| Zesileni zpétné vazby | -1000,0 | 1000,0 % 100,0 | 1651
P3.14.33| Zpetnavazbat 0 1 1| 1652
vybér zdroje
P3.14.3.4| Minimainizpéina | 5454 | 20000 | o 0,00 | 1653 |Minimalni hodnota pfi mini-
vazba 1 malnim analogovém signalu.
P3.14.35| MeXmalnizpdind | 55000 | 20000 | % | 100,00 | 1654 | Maximaini hodnota pii maxi-
vazba 1 malnim analogovém signalu.
P3.14.36| ZPSinavazba2 0 14 2 | 1655
vybér zdroje
P3.14.3.7| Minimainizpéina | 54454 | 20000 | o 0,00 | 1656 |Minimalni hodnota pfi mini-
vazba 2 malnim analogovém signalu.
P3.14.3.8| MeXmalnizpdind | 55000 | 20000 | % | 100,00 | 1657 | Maximaini hodnota pii maxi-
vazba 2 malnim analogovém signalu.

Tab. 53.

4.5.16.4  Kontrola procesu

vvvvv

Kod Parametr Min. Max. Jedn. | Vychozi| ID Popis
P3.14.4.1|  Povolit kontrolu 0 1 0 1659 | O = Zakazano
1 = povoleno
P3.14.4.2 Horni limit Rizné RGzné | Razné | Ruzné | 1660
P3.14.4.3 Dolni limit Rizné RGzné | Razné | Ruzné | 1661
Pokud neni pozadovana
P3.14.4.4 Zpozdéni 0 30000 | s 0 | 1662 |Nodnota dosazena vtéto
dobg, vygeneruje se
porucha nebo alarm.

Tab. 54.
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4.517 Skupina 3.15: Kaskada ¢erpadla a ventilatoru

Funkce PFC umoznuje fidit az 4 motory (Cerpadla, ventilatory) regulatorem PID 1. Pohon je
pfipojen k jednomu motoru, ktery je ,regulujicim® motorem pfipojujicim a odpojujicim ostatni
motory k/od hlavnimu vedeni prostfednictvim stykacu. Ty jsou podle potfeby fizeny pomoci
relé k dosazeni spravné zadané hodnoty. Funkce Automatické stridani ovlada poradi/prioritu,
ve které jsou spoustény motory, aby bylo zaji$téno jejich rovnomérné opotiebeni. Ridici motor
muze byt obsazen v logice automatického stfidani a blokovani, a mize byt zvolen, aby vzdy
fungoval jako Motor 1. Motory mohou byt vybrany k momentalnimu pouziti funkci Blokovani.
Viz str. 105.

Kod Parametr Min. Max. | Jedn. | Vychozi | ID Popis

Celkovy pocet motorti
P3.15.1 Pocet motord 1 4 1 1001 | (Cerpadel/ventilatora)
pouzitych v systému PFC

Povoluje/Zakazuje pouziti
blokovani. Blokovani jsou
pouzita pro informovani
P3.15.2 Funkce blokovani 0 1 1 1032 | systému, zda je motor
pfipojen nebo ne.

0 = zakazano

1 = povoleno

Zahrnuti pohonu do systému

Véetng frekvenéniho automatického stridani a

P3.15.3 - 0 1 1 1028 | blokovani.
ménice s
0 = zakazano
1 = povoleno
Povoli/zakaze rotaci poradi
P3.15.4 | Automatické stfidani 0 1 0 1027 | SPoUSteni a priority motoru.

0 = zakazano
1 = povoleno

Po uplynuti ¢asu definova-
ného v tomto parametru se
Interval automatického aktivuje funkce automatic-l
P3.15.5 0,0 3000,0 h 48,0 1029 | kého stfidani, pokud pouzita

stridant kapacita lezi pod urovni defi-
novanou v parametrech
P3.15.6 a P3.15.7.
P3.15.6 Automatické stiidani: 0,00 50,00 Hz 2500 | 1031 Tyto parametry definuji

Limit frekvence uroveo, pod kterou musi

e zlstat pouzita kapacita, aby
P3.15.7 Automatllcke stfidani: 0 4 1 1030 | mohlo dojit k automatickému
Limit motoru stiidani.

Procentni hodnota reference.
Napf.: Reference = 5 bar,
Sifka pasma = 10 %: Dokud
P3.15.8 Sitka pasma 0 100 % 10 1097 | hodnota zpétné vazby
zUstava mezi 4,5...5,5 bar,
nedojde k odpojeni nebo
odebrani motoru.

Je-li zpétna vazba mimo Sitku
pasma, musi uplynout tato
doba, nez se Cerpadla pfidaji
nebo odpoji.

P3.15.9 | Prodleva Sitky pasma 0 3600 s 10 1098

Tab. 55. Parametry multi-Cerpadla
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4518 Skupina 3.16: Poéitadla udrzby

Nezavisle je mozné naprogramovat tfi politadla udrzby a odpovidajici alarmy a Urovné poruch.
Je mozné pouzit alarm, uroven poruchy nebo oboji.

K dispozici jsou dva rezimy (hodiny nebo otacky). Otacky jsou odhadnuty integrovanim
Rychlosti motoru kaZzdou sekundu a zobrazeny v tisicich ota€ek na displeji panelu.

Je-lidosazen jeden z limitu, spusti se vystraha nebo porucha a zobrazi se informace na displeji
panelu. Informaci o tom, Ze byla dosazena vystraha nebo limit poruchy, je rovnéz mozné
odeslat do relé. Mé&fi¢e jsou rovnéz nezavisle resetovatelné resetovacim parametrem nebo
digitalnim vstupem.

Kod Parametr Min. | Max. | Jedn. |Vychozi| ID Popis

0 = nepouzito
P3.16.1 RezZim pocitadla 1 0 2 0 1104 | 1 = hodiny
2 = otacky*1000

Limit alarmu Definuje, kdy se ma spustit
P3.16.2 0 80000 | hod./ot. 0 1105 | alarm udrzby pro pocitadlo 1.

pocitadia 1 0 = nepouzito
Limit poruch Definuje, kdy se ma spustit
P3.16.3 | poruchy 0 | 80000 | hod./ot. 0 1106 | porucha tdrzby pro pogitadio 1.
pocitadla 1 _ -
0 = nepouzito
P3.16.4 |Resetovani pogitadla1| 0 1 0 1107 |4Mena parametruz 0 na 1

resetuje pocitadlo.

0 = nepouzito
P3.16.5 RezZim pocitadla 2 0 2 0 1108 | 1 = hodiny
2 = otacky*1000

Limit alarmu Definuje, kdy se ma spustit

P3.16.6 o 0 80000 | hod./ot. 0 1109 | alarm udrzby pro pocitadlo 2.
pocitadla 2 _ ..
0 = nepouzito

Definuje, kdy se ma spustit

P3.16.7 Limit poruchy 0 | 80000 | hod./ot. 0 1110 | porucha tdrzby pro pogitadio 2.
pocitadla 2 _ "
0 = nepouzito
P3.16.8 |Resetovani pogitadla2| 0 1 0 1111 |4ména parametru z 0 na 1

resetuje pocitadlo.

0 = nepouzito
P3.16.9 RezZim pocitadla 3 0 2 0 1163 | 1 = hodiny
2 = otacky*1000

Definuje, kdy se ma spustit

P3.16.10 Limit alarmu 0 |80000| hod./ot. | 0 |1164 |alarm drzby pro pocitadio 3.
pocitadla 3 _ ..
0 = nepouzito
Limit poruch Definuje, kdy se ma spustit
P3.16.11 P y 0 80000 | hod./ot. 0 1165 | porucha udrzby pro pocitadlo 3.
pocitadla 3 _ o
0 = nepouzito
P3.16.12 | Resetovani pogitadia 3| 0 1 0 |1166 |ZMenaparametruz0na

resetuje pocitadlo.

Tab. 56. Parametry pocitadel udrzby
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4519 Skupina 3.17: Pozarni rezim

Je-li tento rezim aktivovan, pohon ignoruje vSechny pfikazy z ovladaciho panelu,
komunikacnich sbérnic a PC nastroje a pracuje na pfednastavené rychlosti. Je-li aktivovan,
zobrazi se na ovladacim panelu signalizace alarmu a zaruka je zneplatnéna. Abyste mohli
funkci povolit, musite nastavit heslo do pole popisu pro parametr Heslo poZzarniho rezimu.
VSimnéte si prosim typu tohoto vstupu: NC (normalné zavreny)!

UPOZORNENI! JE-LI TATO FUNKCE AKTIVOVANA, POZBYVA ZARUKA PLATNOST!
Chcete-li provadét testovani oozarniho rezimu bez zneplatnéni zaruky, mazete pouzit jiné heslo
uréené pro testovaci rezim.

Kod Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
P3.17.1 Heslo ngarnlho 0 9999 0 1599 1001 i povolen9
rezimu 1234 = Test. rezim
Aktivace poZarniho NEPRAVDA = Pozarni rezim
P3.17.2 reiFi)m DigIN Slot0.2 | 1596 | aktivni
u PRAVDA = Z4dna akce
p3.17.3 | Frekvence pozamiho | P33.2 | Hz 0,00 1598 | T rekvence pouzita, je-li
rezimu pozarni rezim aktivovan.
Monitorovaci hodnota
(viz také tab. 16)
Stav pozarniho 0 = zakazano
P3.17.4 po 0 3 0 1597 |1 = povoleno
rezimu L,
2 = aktivovano (povoleno +
DI otevi.)
3 = testovaci rezim

Tab. 57. Parametry pozZarniho reZimu
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4.6 Aplikace HVAC - Informace o doplokovych parametrech

Vzhledem k jednoduchosti pouziti vyzaduje vétSina parametrd aplikace HVAC pouze zakladni
popis, ktery je dan tabulkami parametrd v kapitole 4.5.

V této kapitole najdete doplnkové informace k urcitym pokrocilejSim parametrim pro aplikaci
HVAC. Pokud nenajdete pozadované informace, kontaktujte svého dodavatele.

M3.1.1.7 PROUDOVE OMEZENI MOTORU

Tento parametr urCuje maximalni proud motoru z pohonu. Rozsah hodnot parametru se lisi
podle pouzité velikosti.

Je-li aktivni proudové omezeni, vystupni frekvence ménice je snizena.
UPOZORNINI: Toto neni nadproudovy limit.

P3.1.2.7 VoLBA POMERU U/F
Cislo . .
volby Nazev volby ‘ Popis
0 Linearni Napéti motoru se méni linearné jako funkce vystupni frekvence z

napéti nulové frekvence (P3.1.2.3) k napéti zacatku odbuzovani
(FWP) pri frekvenci FWP. Toto vychozi nastaveni by mélo byt pouzito,
pokud neni potieba néjaké specialni nastaveni.

1 Kvadraticky Napéti motoru se méni z nulového napéti (P3.1.2.3) po kvadratické
kfivce z nuly k zaCatku odbuzovani. Motor b&zZi podmagnetizovany
pod hodnotou za¢atku odbuzovéani a generuje niZ8i moment. Kvadra-
ticky pomér U/f Ize pouzit v aplikacich, kde je potfeba momentu
umérna druhé mocniné hodnoty otacek, napf. u odstfedivych ventila-
torti nebo Cerpadel.

v

1D603] Vychozi: Jmenovité

Bod zeslabeni pole
napeti motoru

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
. . !
Linearn |
|
|

1
Pravothlé | Vychozi: Jmenovita
, frekvence motoru

:/ f[Hz]

D602

9094.emf

Obr. 18. Linearni a kvadratickda zména napéti motoru

P3.1.2.8 REGULATOR PREPETI
P3.1.2.9 REGULATOR PODPETI

Tyto parametry umozouji vyfadit regulatory podpéti/pfepéti. To mlze byt uzitetné napfiklad,
kdyZ se napéti siového napajeni lidi o vice nez -15 % az +10 % a aplikace toto piepéti/podpéti
nemuze tolerovat. V takovém pfipadé regulator kontroluje vystupni frekvenci a pfi tom bere v
potaz vykyvy napajeni.
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P3.2.5 ZPUSOB ZASTAVENI
Cislo . .
Nazev volb Popis
volby ‘ y ‘ P
0 Volny dobéh Motor mUzZe zastavit vlastni setrvadnosti. Rizeni ménice je odpojeno
a proud ménice klesne na nulu okamzité po vydani pfikazu Stop.
1 Po rampé Po pfikazu Stop se rychlost motoru snizi podle nastavenych parame-
trd zpomaleni na nulovou rychlost.

P3.2.6 START/STOP LOGIKA I/O A

Hodnoty 0...4 nabizi moznost fidit spusténi a zastaveni pohonu digitalnim signalem pfipojenym
k digitalnim vstuptim. CS = Ridici signal.

Volby obsahujici text ,hrana“ by mély byt pouzity pro vylou¢eni moznosti neumysiného spusténti,
napfiklad pfi zapnuti napajeni, znovupfipojeni po vypadku napajeni, po resetovani poruchy, po
zastaveni ménice signalem Provoz povolen (Provoz povolen = NEPRAVDA) nebo po zméné
ovladaciho mista na fizeni I/O. Kontakt Start/Stop musi byt otevien, aby bylo mozné spustit
motor.

Ve vSech pfikladech je pouZit rezim zastaveni Volny dobéh.

Cislo Nazev volby Poznamka

volby
0 CS1: Vpred G . .
CS2: Vzad K funkci dojde, jsou-li kontakty zaviené.

VPRED | Vystupni frekvence

Nastavit

frekvencil T TN e
t
0 Hz | .

Nastavit
frekvenci| ="

VZAD

Aktivovat chod

Ridici signal 2 __| | L )
Tlagitko Start Lo Lo N
na klavesnici — | T T ‘ ;
Tlagitko Stop : : : : : rl :
na klavesnici 1 2 3 g B &

9135.emf

Obr. 19. Start/Stop logika /O A =0
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Vysvétleni:

Signal Provoz povolen je nastaven na

Ridici signal (CS) 1 se aktivuje, coZ zplsobi NEPRAVDA, takze frekvence poklesne na 0.

narust vystupni frekvence. Motor se otaci vpred. Signal Provoz povolen je konfigurovan paramet-
rem P3.5.1.10.
Aktivuje se CS2, coz ale nem4 efekt na vystupni Signal Provoz povolen je nastaven na PRAVDA,
2 | frekvenci, protoze prvni zvoleny smér ma nej- 9 |takze frekvence se zvysi k pfednastavené frek-
vys8§i prioritu. venci, protoze CS1 je stale aktivni.

Tlagitko Stop na ovladacim panelu je stisknuto a
napajeci frekvence do motoru poklesne na 0.
(Tento signal pracuje, jen kdyz P3.2.3 Hlavni
panel Stop = Ano)

CS1 je deaktivovan, coz zpUsobi zahajeni zmény
3 | sméru (VPRED na VZAD), protoZe CS2 je stale 10
aktivni.

CS2 se deaktivuje a napajeci frekvence do Méni¢ se spousti stisknutim tlacitka Start na

1"

motoru poklesne na 0. ovladacim panelu.
CS2 se znovu aktivuje, takze motor zacne zrych- Tlagitko Stop na ovladacim panelu je znovu
5 , . 12 ) A
lovat (VZAD) na pfednastavenou frekvenci. stisknuto pro zastaveni ménice.
6 CS2 se deaktivuje a napajeci frekvence do 13 Pokus o spusténi ménice stisknutim tlacitka Start
motoru poklesne na 0. neni Uspésny, protoze CS1 je neaktivni.
7 CS1 se aktivuje a motor zrychluje (VPRED) k

pfednastavené frekvenci

Cislo
volby

1 CS1: Vpred (hrana)
CS2: Invert. stop

Nazev volby ‘ Poznamka

VPRED | Vystupni
frekvence
NStV - o o oo o e f—
frekvenci
t
0 Hz J 1 / : J >
I | | I | I ! ! I
Nastavit ! I I I I I ‘I : |
frekvenci : 7777777 : 77777777 : 777777777777777 : : ,,,,, : ,,,,,,,,,,,,,, P R : ,,,,,,,,,
VZAD ! ! ! | I | | | |
| | | | I | ! ! |
| | | | I | ! ! |
Aktivovat ! ! ! I [ I ! ! |
chod : : | l ! M | ‘ :
Ridici | | ' ! o | ‘ !
signal 1 ) - [ : [1T1 : !_l :
| | | | I | |
g T T | ‘ I
Slgné[ 2 | | | | I | ! ! |
| | | | I | ! ! |
[ [ [ [ | [ ! ! [
1 1 1 1 I 1 ! ! 1
| | | | I | | : |
I I I I I I I
Tlaéitko Stop —1L 1 | | L M ‘ |
na klavesnici “ é 6 é éa H :
9176.emf

Obr. 20.Start/Stop logika I/O A = 1
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Vysvétleni:
Ridici signal (CS) 1 se aktivuje, coz zpUsobi CVS1 Se aktlvu11e a motor'zrychluvje (\./PF,{ED) K
1 nArtist vstupni frekvence. Motor se ota&i vpfed 6 | pfednastavené frekvenci, protoZe signal Provoz
' ' povolen byl nastaven na PRAVDA.
Tla&itko Stop na ovladacim panelu je stisknuto
2 CS2 se deaktivuje, takze frekvence poklesne 7 |2 napajeci frekvence do motoru poklesne na 0.
na 0. (Tento signal pracuje, jen kdyz P3.2.3 Hlavni
panel Stop = Ano)
3 CS1 se aktivuje a zpUsobi, Ze se vystupni frek- 8 CS1 se aktivuje a zplsobi, Ze se vystupni frek-
vence opét zvysi. Motor se otaci vpred. vence opét zvysi. Motor se otali vpred.
Signal Provoz povolen je nastaven na
4 NEPRAVDA, takZe frekvence poklesne na 0. 9 CS2 se deaktivuje, takZe frekvence poklesne
Signal Provoz povolen je konfigurovan paramet- na 0.
rem P3.5.1.10.
Pokus o spusténi pomoci CS1 neni uspésny,
5 | protoze signal Provoz povolen je stale nastaven
na NEPRAVDA.

volby

Cislo

Nazev volby

CS1: Vpred (hrana)
CS2: Vzad (hrana)
spustit motor.

Poznamka

Mélo by byt pouZito pro vylou€eni moznosti neimysiného spus-
téni. Kontakt Start/Stop musi byt otevien, aby bylo mozné znovu

VPRED| Vystupni frekvence

Nastavit

frekvenci| \ /1 /1 /1
! t
0 Hz . ‘ . »

Nastavit i \ i \

frekvenci|
VZAD

Aktivovat chod

Ridici signal 1 |

Ridici signal 2 |

Tlagitko Stop __ 1 1
na klavesnici : : :

|

9121.emf

Obr. 21. Start/Stop logika I/O A = 2

Vysvétleni:
1 Ridici signal (CS) 1 se aktivuje, coz zplsobi 7 CS1 se aktivuje a motor zrychluje (VPRED)
narust vystupni frekvence. Motor se otaci vpred. k pfednastavené frekvenci
- . . Signal Provoz povolen je nastaven na
A!(thUJe’se Cs2, (.:OZ ale vnema e'fekt na . NEPRAVDA, takze frekvence poklesne na 0.
2 | vystupni frekvenci, protoze prvni zvoleny smér 8

ma nejvyssi prioritu.

Signal Provoz povolen je konfigurovan
parametrem P3.5.1.10.
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CS1 je deaktivovan, coz zpUsobi zahajeni zmény

Signal Provoz povolen je nastaven na PRAVDA,
coz - na rozdil od hodnoty 0 nastavené pro tento

3 | sméru (VPRED na VZAD), protoZe CS2 je stale 9 | parametr - nema zadny efekt, protoze i kdyz je
aktivni. aktivni CS1, je pro spusténi vyzadovana
nabézna hrana.
Tlagitko Stop na ovladacim panelu je stisknuto
4 CS2 se deaktivuje a napajeci frekvence do 10 |2 napajeci frekvence do motoru poklesne na 0.
motoru poklesne na 0. (Tento signal pracuje, jen kdyz P3.2.3 Hlavni
panel Stop = Ano)
5 CS2 se znovu aktivuje, takze motor zacne 1 CS1 je otevfen a znovu zavien, takze motor
zrychlovat (VZAD) na pfednastavenou frekvenci. startuje.
6 CS2 se deaktivuje a napajeci frekvence do 12 CS1 se deaktivuje a napajeci frekvence do

motoru poklesne na 0.

motoru poklesne na 0.

Cislo
volby

Nazev volby

Poznamka

3 CS1: Start
CS2: Reverzace

VPRED | Vystupni
frekvence

Nastavit

frekvenci| /_\ """"""""""""""""""""""""""""""""""""""""""
0 Hz L

Nastavit
frekvenci

VZAD

Aktivovat chod

Ridici signal 1

Ridici signal 2

Tla¢itko Start

na klavesnici
Tlacitko Stop

na klavesnici

- “:“““ -

10 1

9142.emf

Obr. 22. Start/Stop logika I/O A = 3

Ridici signal (CS) 1 se aktivuje, coZ zplsobi

Signal Provoz povolen je nastaven na
NEPRAVDA, takze frekvence poklesne na 0.

1 narust vystupni frekvence. Motor se otaci vpred. 7 Signal Provoz povolen je konfigurovan paramet-
rem P3.5.1.10.
CS2 se aktivuje, coz zpUsobi zahajeni zmény Slgpal Provoz povolenljve' na§taven na PR,AVDA’
2 N - 8 |takze frekvence se zvysi k pfednastavené frek-
sméru (VPRED na VZAD). . . . . S
venci, protoze CS1 je stale aktivni.
CS2 je deaktivovan, coz zpUsobi zahajeni zmény Zligltggezt?izjez\gg%icg; arzellcj)lfezzzk:;tg
3 |sméru (VZAD na VPRED), protoze CS1je stile | 9 paj P :

aktivni.

(Tento signal pracuije, jen kdyz P3.2.3 Hlavni
panel Stop = Ano)
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Rovnéz CS1 se deaktivuje a frekvence poklesne

Méni¢ se spousti stisknutim tlacitka Start na

na 0. 10 ovladacim panelu.

Bez ohledu na aktivaci CS2 motor nenastartuje, 1" Ménic¢ je znovu zastaven tlacitkem Stop na ovla-
protoZe CS1 je neaktivni. dacim panelu.

CS1 se alv<t|vu1,evfa Zpusobi, ze’svg VvatUpm frelf- Pokus o spusténi ménice stisknutim tlacitka Start
vence opét zvysi. Motor se otaci vpred, protoze 12

CS2 je neaktivni.

neni Uspésny, protoze CS1 je neaktivni.

Cislo
volby

Nazev volby

Poznamka

CS1: Start (hrana)
CS2: Reverzace
spustit motor.

Mé&lo by byt pouZito pro vylouéeni moznosti neumysiného spus-
téni. Kontakt Start/Stop musi byt otevien, aby bylo mozné znovu

VPRED | Vystupni
frekvence

Nastavit

frekvenci

0 Hz
Nastavit S S S
frekvenci ! !
VZAD | |
Aktivovat chod
Ridici signal 1 L] [
Ridici signal 2 ‘ 1
Tlacitko Stop | |
na klavesnici

9143.emf

Obr. 23. Start/Stop logika I/O A = 4

Ridici signal (CS) 1 se aktivuje, coZ zplsobi

Signal Provoz povolen je nastaven na
NEPRAVDA, takze frekvence poklesne na 0. Sig-

narust vystupni frekvence. Motor se otaci vpred, 7 , . ) i
. . oo nal Provoz povolen je konfigurovan parametrem

protoze CS2 je neaktivni. P3.5110
CS2 se aktivuje, coz zplsobi zahajeni zmény 8 Dfive nez se mlze zahajit UspéSné spusténi,
sméru (VPRED na VZAD). CS1 musi byt otevien a znovu zavien.
CS2 je deaktivovan, coz zpUsobi zahajeni zmény Tlac'leo’Stop na ovladacim panelu je stisknuto a

N = N . ) napajeci frekvence do motoru poklesne na 0.
sméru (VZAD na VPRED), protoze CS1 je stale 9 L o . .

o (Tento signal pracuje, jen kdyz P3.2.3 Hlavni
aktivni.

panel Stop = Ano)

Rovnéz CS1 se deaktivuje a frekvence poklesne 10 Dfive nez se mlize zah4jit uspésné spusténi,
na 0. CS1 musi byt otevien a znovu zavien.
Bez ohledu na aktivaci CS2 motor nenastartuje, 11 | CS1 se deaktivuje a frekvence poklesne na 0.

protoze CS1 je neaktivni.

CS1 se aktivuje a zpUsobi, Ze se vystupni frek-
vence opét zvysi. Motor se otaci vpred, protoze
CS2 je neaktivni.
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Cislo
volby

Nazev volby Poznamka

5 CS1: Neni pozadovano | Specialni rezim spusténi, pokud neni potfeba samostatny spoustéci

(uroven Al1 spusti signal. ZvySeni hodnoty Al1 plsobi jako spoustéci pfikaz.
zafizeni) Prahova hodnota Al1 (P3.2.8) popsana v obr. 24 vytvofi bezpeénou
CS2: Reverzace hranici pro zamezeni nechténych spousténi. TakZze pohon se spusti

az poté, kdy hodnota Al1 pfekro&i prahovou hodnotu.
Ridici signal 2 je mozné pouzit pro zménu sméru otadeni.

Prahova hodnota Al1 -2%
- . Prahova hodnota Al1
Pfikaz Start
A
|‘/ |‘/
| |
| |
1 = Aktivni{— >
\/ A
0 = Neaktivni »-
1 1
1 I Al1
| | >
I
0% 100% 9179.emf
Obr. 24. Prahova hodnota Al1
P3.2.3 HLAVNI PANEL STOP

Pohon je mozné zastavit tlaCitkem Stop na ovladacim panelu, i kdyz je fizen z jiného mista
fizeni (Vzdalené). Pokud k tomu dojde, pohon pfejde do stavu alarmu a nelze jej restartovat ze
vzdaleného fidiciho mista, dokud neni stlaceno tlacitko Start (v rezimu vzdaleného ovladani).

Pfesto muzete na kratko pfepnout na Mistni fizeni a spustit jej odtud, ale pokud je fizeni
prepnuto zpét na Vzdalené, bude potfeba stisknout tlagitko Start. To je vyZadovano rovnéz pfi
vypadku napajeni, protoze stav této funkce zUstava v paméti.

Funkci je mozné povolit nebo zakazat timto parametrem.



Honeywell < 90 UVEDENI DO PROVOZU

P3.3.10 REZIM PREDNASTAVENE RYCHLOSTI

Pro dalSi definovani nékterych referenénich frekvenci mazete pouzit parametry prednastavené
rychlosti. Tyto reference jsou poté pouzity aktivovanim/deaktivovanim digitalnich vstupt
pfipojenych k parametrim P3.5.1.16, P3.5.1.17 a P3.5.1.18 (Volba prednastavené rychlosti 0,
Volba prednastavené rychlosti 1 a Volba pfednastavené rychlosti 2). Je mozné vybrat dvé
rdzné logiky:

Cislo

Nazev volby Poznamka
volby
0 Binarné kddovano |Kombinuje aktivované vstupy podle tab. 58 pro zvolené pozadované
Pfednastavené rychlosti.
1 Pocet (pouzitych Podle poctu aktivnich vstupu pfifazenych pro Volby pfednastavené
vstupt) rychlosti mlzete pouzit Pfednastavené rychlosti 1 az 3.

P3.3.11 AZ
P3.3.18 PREDNASTAVENE RYCHLOSTI 1 AZ 7

Hodnoty pfednastavenych rychlosti jsou automaticky omezeny mezi minimalni a maximalni
frekvence (P3.3.1 a P3.3.2). Viz tabulku nize.

Pozadovana akce Aktivovana rychlost

Zvolte hodnotu 1 pro Pfednast. rychlost O
parametr P3.3.3

Pfednast. rychlost 1

Pfednast. rychlost 2

Pfednast. rychlost 3

Pfednast. rychlost 4

Pfednast. rychlost 5

Pfednast. rychlost 6

Pfednast. rychlost 7

Tab. 58. Volba prednastavenych rychlosti (BO = Volba prfednastavené rychlosti 0, B1 = Volba
pfednastavené rychlosti 1, B2 = Volba prednastavené rychlosti 2); i} = vstup aktivovan

PRIKLAD

Chcete-li aktivovat Pfednastavenou rychlost 3, musi byt aktivovany vstupy BO a B1. BO a B1
jsou ve vychozim stavu pfifazeny pro DigIN SlotA.4 a DiglN SlotA.5. Lze je zménit pfestavenim
parametrt Predn. rychlost Sel0 (P3.5.1.16) a Predn. rychlost Sel1 (P3.5.1.17) v menu
Parametry > Konfigurace V/V > Digitalni vstupy. Standardné je Pfednastavena rychlost 3
nastavena na 20,00 Hz. MGzete ji zménit na jinou hodnotu zménou parametru Predn. rychlost 3
(P3.3.14) v menu Parametry > Reference.
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P3.4.1 TVAR RAMPY 1

Zacatek a konec rozbéhové a dob&hové rampy je mozné upravit timto parametrem. Nastaveni
hodnoty 0 zajisti linearni tvar rampy, ktery poskytne okamzity nastup rozbéhu nebo dobéhu po
zméné referenéniho signalu.

Nastaveni hodnoty 0,1 ... 10 sekund pro tento parametr poskytne rampu rozbéhu a dobé&hu tvaru
S. Doba rozbéhu je uréena parametry P3.4.2 a P3.4.3. Viz obr. 25.

Tyto parametry jsou pouZity pro omezeni mechanického opotfebeni a proudovych 3Spiek pfi
zmeéneé referen¢ni hodnoty.

b [Ha)

[tl

9128.emf

Obr. 25.Rozbéh/Dobéh (tvar kfivky S)

P3.4.8 OPTIMIZER DOBY RAMPY

Je-li povolen optimizér doby rampy: kdyZ proud motoru dosahne proudovy limit, doba rozb&hu
se zvySi podle parametru P3.4.9 Procentni krok optimalizace rampy. Podle hodnoty stejného
parametru se zvysi i doba dobéhu, pokud je aktivovan pfepétovy kontrolér. K dispozici je
rovnéz parametr pro nastaveni max. limitu rampy (P3.4.10). Optimizér doby rampy nezvysi
rampu nad tento limit.

UPOZORNENI: Optimizér doby rampy ovlivni pouze nastaveni Rampy 1. Rampa 2 nebude
upravena.

Vystupni frekvence

Max.
frekvence —

“\\_—— Novy &as dob&hu (Staré
procento optimalizace)

9177.emf

Stary ¢as dobshu Cas

Obr. 26.
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P3.4.16 BRZDENIi TOKEM

Na rozdil od s. s. brzdy je brzdéni tokem uzitecné pro zvySeni brzdné kapacity v pfipadech, kdy
nejsou potfeba pfidavné brzdné rezistory.

Je-li potfeba zahdijit brzdéni, frekvence je omezena a tok v motoru se zvysi, ¢imz se na druhou
stranu zvysi schopnost motoru brzdit. Na rozdil od s. s. brzdéni zlstava pfi brzdéni rychlost
motoru kontrolovana.

Brzdéni tokem je mozné zapnout nebo vypnout.

UPOZORNENI: Brzdéni tokem prevadi energii motoru na teplo a mélo by byt pouzivano preru-
Sovang, aby nedoslo k poskozeni motoru.

P3.5.1.10 CHOD POVOLEN

Kontakt otevien: Start motoru zakazan
Kontakt zavfen: Start motoru povolen

Pohon je zastaven podle funkce zvolené v P3.2.5. Servopohon vzdy zastavi volnobéhem.

P3.5.1.11 BLOKACE cHoDU 1
P3.5.1.12 BLOKACE CHODU 2

Méni¢ nemuze spustit, pokud je nékteré blokovani otevreno.

Funkci je mozné pouzit pro blokovani tlumiCe, takZze se zabrani spusténi méniCe se zavienym
tlumicem.

P3.5.1.16 VOLBA PREDNASTAVENE RYCHLOSTI 0
P3.5.1.17 VOLBA PREDNASTAVENE RYCHLOSTI 1
P3.5.1.18 VOLBA PREDNASTAVENE RYCHLOSTI 2

Abyste mohli pouzit Pfednastavené rychlosti 1 az 7 (viz tab. 58 a stranky 51, 54 a 90), pfipojte
tyto funkce k digitalnimu vstupu programovaci metodou popsanou v kapitole 4.5.2.

M3.5.2.2 CASOVA KONSTANTA FILTRU Al1

Je-li zadan tento parametr a hodnota je vétsi nez 0, aktivuje se funkce, ktera filtruje poruchy
Z prichoziho analogového signalu.

UPOZORNENI: Dlouha doba filtrovani zpomaluje odezvu na regulaci!

(%] 4

Jmenovita frekvence

100% ---

Filtrovany signal

63% |-

t [s]

»
[l gl

9095.emf

Obr. 27. Filtrovani signalu Al1
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M3.5.3.2.1 ZAKLADNI FUNKCE RO1
Volba ‘ Nazev volby Popis
0 NepouZito
1 Pfipraveno Pohon je pfipraven k provozu
2 Chod Pohon je v chodu (motor bé&zi)
3 Obecna porucha Doslo k poruse
4 Obecna porucha invertovana Ne doslo k poruse
5 Obecny alarm
6 Reverzovany Byl zvolen pfikaz reverzace
7 Reference dosazena Vystupni frekvence dosahla nastavenou referenci
8 | Regulator motoru aktivovan |12 2KIoVEN jeden z omezujiich regulstort (napt. prov-
9 Prednastavena rychlost aktivni | Digitalnim vstupem byla zvolena pfednastavena rychlost
10 Rizeni z panelu aktivni Zvolen rezim Fizeni z ovladaciho panelu
11 Rizeni /0O B aktivni Zvoleno fidici misto /O B
12 Limity kontroly 1 Aktivuje se, pokud hodnota signalu klesne nebo pfekro€i
. nastaveny limit kontroly (P3.8.3 nebo P3.8.7), v zavislosti
13 Limity kontroly 2 na zvolené funkci.
14 PFikaz Start aktivni PFikaz Start je aktivni.
15 Rezervovéno
16 PoZarni rezim ZAP
17 Rizeni ¢asovace RTC 1 Je pouzit Casovy kanal 1.
18 Rizeni ¢asovace RTC 2 Je pouzit Casovy kanal 2.
19 Rizeni ¢asovace RTC 3 Je pouzit Casovy kanal 3.
20  |Ridici slovo KS B.13
21 Ridici slovo KS B.14
22 |Ridici slovo KS B.15
23 PID1 v klidovém rezimu
24 Rezervovano
25 Limity kontroly PID1 Hodnota zpétné vazby PID1 je mimo limity kontroly.
26 Limity kontroly PID2 Hodnota zpétné vazby PID2 je mimo limity kontroly.
27 Rizeni motoru 1 Rizeni stykade pro funkci PFC
28 Rizeni motoru 2 Rizeni stykade pro funkci PFC
29 Rizeni motoru 3 Rizeni stykade pro funkci PFC
30 Rizeni motoru 4 Rizeni stykade pro funkci PFC
31 Rezervovéno (vZdy otevien)
32 Rezervovano (vzdy otevren)
33 Rezervovano (vZdy otevien)
34 Alarm udrzby
35 Porucha udrzby

Tab. 59. Vystupni signaly pres RO1
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P3.7.8 RAMPA ODSTRANENI REZONANCE
P3.7.9 ODSTRANENI REZONANCE

Antirezonanéni funkce pomalu prochazi frekvence od MinFreq do MaxFreq a zpét k MinFreq
pfi dobach rampy nastavenych timto parametrem. Vzdy, kdyz se rezonance zastavi, stisknéte
tlacitko OK. Tim oznacdite, kde rozsah zac¢ina a konéi.

Je-li v8e v poradku, je spravné nastaven rozsah parametrli Zakazanych frekvenci (v menu
Zakazané frekvence). Je-li jiny po€et zahajovacich a ukon€ovacich znacek, nic se neprojevi,
jen se zobrazi informativni zprava. To samé se stane, pokud pasma nejsou opodstatnéla.

Oznad T
fiatitkem OK Uspésné!

N )

N
N

X

Min. frekv. Maks. frekv.

V poruse!

x

)

Min. frekv. Maks. frekv.

X

9178.emf

Obr. 28.

M3.9.2 REAKCE NA EXTERNI PORUCHU

Signalem externi poruchy v jednom z programovatelnych digitalnich vstupt (standardné DI3)
pomoci parametrti P3.5.1.7 a P3.5.1.8 je generovana zprava alarmu nebo poruchova akce. Infor-
maci je rovnéz mozné naprogramovat do libovolného vystupniho relé.
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P3.9.8 KOEFICIENT CHLAZENIi MOTORU PRI NULOVE RYCHLOSTI

Definuje chladici faktor pfi nulové rychlosti ve vztahu k bodu, kdy motor bé&zi pfi nominalni rych-
losti bez vnéjsiho chlazeni.

Vychozi hodnota je nastavena za predpokladu, Zze neni k dispozici externi ventilator chlazeni
motoru. Je-li pouzit externi ventilator, tento parametr je mozné nastavit na 90 % (nebo vyssi).

Jestlize zménite hodnotu parametru P3.1.1.4 (Jmenovity proud motoru), tento parametr se auto-
maticky nastavi zpét na vychozi hodnotu.

Nastaveni tohoto parametru neovlivni maximalni vystupni proud ménice, ktery je uréen samot-
nym parametrem P3.1.1.7.

Frekvence zlomu tepelné ochrany je 70 % jmenovité frekvence motoru (P3.1.1.2).

P-chlazeni A

Oblast pretizeni
100%f-----o - I

Par.
ID706=40%

»
| 8

0 Frekvence zlomu f f

9129.emf

Obr. 29. Krivka proudu Iy pfi teploté motoru

P3.9.9 TEPELNA CASOVA KONST. MOTORU

(?asové konstanta je doba, ve které vypocitany teplotni stav dosahl 63 % jeho koncové hodnoty.
Cim vétsi je kostra a/nebo ¢im mensi jsou otacky motoru, tim vétsi je asova konstanta.

Tepelna Casova konstanta motoru je specificka pro konstrukci motoru a u jednotlivych vyrobci
motort se liSi. Vychozi hodnota parametru se li§i podle velikosti.

Pokud je od vyrobce motoru znama hodnota t6 motoru (doba v sekundach, po kterou motor muze
bezpeéné bézet pfi Sestindsobném jmenovitém proudu), je mozné konstantu parametru odvodit
z ni. Zpravidla byva tepelna ¢asova konstanta motoru rovna 2 * t6. Pokud se ménic zastavi, aso-
va konstanta se interné zvétsi na trojnasobek nastavené hodnoty parametru. Chlazeni pfi zasta-
veni zavisi na pfenosu a ¢asova konstanta je zvétSena.

Viz obr. 30.
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P3.9.10 TEPELNA ZATIZITELNOST MOTORU

Nastaveni hodnoty na 130 % znamena, Ze jmenovita teplota bude dosazena pfi 130 % jmenovi-
tého proudu motoru.

A
Teplota motoru

Oblast vypnuti
105% B /—

a

Motorovy
proud

Porucha/alarm
P3.9.6

” *
Cas konstantniT )

[ Teplota motoru Q= “/lTJZ X[?_’E/T] Cas

»
>

*] Mé&ni se podle velikosti motoru
a je nastaven podle P3.9.9 9104.emf

Obr. 30. Vypocet teploty motoru

P3.9.12 PROUD ZASTAVENI PRI PRETIZENI

Proud je mozné nastavit na 0,0...2*I, . Aby doSlo k zastaveni v dusledku pfetizeni, musi proud
tento limit pfekrogit. Viz obr. 31. Pokud se zméni parametr P3.1.1.7 Proudové omezeni motoru,
vypocita se tento parametr na 90 % proudového omezeni. Viz str. 63.

UPOZORNINI! Aby bylo mozné garantovat zadany provoz, musi byt tento limit nastaven pod
proudovym omezenim.

| 9130.emf

Oblast pretizeni

Par. ID710

v

Par. ID712

Obr. 31. Nastaveni viastnosti pro zastaveni pri pretizeni



UVEDENIi DO PROVOZU

Honeywell - 97

P3.9.13 CASOVY LIMIT ZASTAVENI PRI PRETIZENI

Tuto dobu je mozné nastavit na hodnotu mezi 1,0 a 120,0 s.

Toto je maximalni povolena doba pro zastaveni pfi pretizeni. Cas zastaveni pfi pretizeni se po&i-

ta internim &itacem.

Jestlize se hodnota CitaCe Casu zastaveni pfi pfetizeni dostane nad tento limit, ochrana zajisti
vypnuti (viz P3.9.11). Viz str. 63.

A Cita& doby pretizeni
Oblast vypnuti
Par. P3.9.13 T
Viypnuti/vystraha
Par. P3.9.11
Cas
Pretizeni. R
Zgzirlwf-ée;)1|'l'<e'(|'Zen|'4 L L
9207.emf

Obr. 32. Cita¢ éasu zastaveni pfi pfetizeni

P3.9.16 OCHRANA PRI PODPROUDU: ZATIZENi OBLASTI ODBUZOVANI

Limit momentu je mozné nastavit na hodnotu mezi 10,0-150,0 % X Tmotor-

Tento parametr udava hodnotu minimalniho povoleného momentu, kdyZ vystupni frekvence pre-
kroCi zaCatek odbuzovani. Viz obr. 33.

Jestlize zménite hodnotu parametru P3.1.1.4 (Jmenovity proud motoru), tento parametr se auto-
maticky nastavi zpét na vychozi hodnotu. Viz str. 63.

Par.
ID714

Par.
ID715

A Togivy moment

Oblast nedostate¢ného zatizeni

| f
- S >
5 Hz Bod zeslabeni
pole 9131.emf

Obr. 33. Nastaveni minimalniho zatizeni
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P3.9.18 OCHRANA PRI PODPROUDU: CASOVY LIMIT

Tuto dobu je mozné nastavit na hodnotu mezi 2,0 a 600,0 s.

Toto je maximalni povolena doba pro stav pfi podproudu. Kumulovanou dobu pfi podproudu
zaznamenava interni Citac. Jestlize se hodnota CitaCe doby pfi podproudu dostane nad tento
limit, ochrana zajisti vypnuti podle parametru P3.9.15. Pokud se ménic¢ zastavi, resetuje se ¢&itac

doby pfi podproudu na nulu. Viz obr. 34 a str. 63.

A Citag doby nedostateéného zatizeni
Oblast vypnuti
Par. ID716 + /
|
|
Vypnuti/vystraha
} pgﬁ ID71
|
|
|
|
|
|
|
|
: Cas
Nedostate&né ‘ >
zatizenill S
Zadné nedostatetné L
zatizeni
9132.emf

Obr. 34. Funkce ¢itace doby pri podproudu

M3.10.1 AUTOMATICKY RESET

Po poruse timto parametrem aktivujte Automaticky reset.

UPOZORNENI: Automaticky reset je povolen pouze pro uréité poruchy. Zadanim hodnot 0 nebo
1 do parametr(l M3.10.6 az M3.10.13 muzete bui povolit, nebo zakazat Automaticky reset po

pFislusnych poruchach.

UVEDENIi DO PROVOZU
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M3.10.3 CAs CEKANI
M3.10.4 AUTOMATICKY RESET: TRVANI POKUSU
M3.10.5 POCET POKUSU

Funkce Automaticky reset resetuje poruchy, ke kterym dojde v pribéhu doby nastavené timto
parametrem. Pokud pocet poruch v dobé testovani prekro¢i hodnotu parametru M3.10.5, vyge-
neruje se trvala porucha. Jinak je porucha po uplynuti doby testovani smazana a dalSi porucha
znovu spusti nové odpocitavani doby testovani.

Parametr M3.10.5 uruje maximalni pocet pokust o Automaticky reset poruchy v dobé testovani
nastavené timto parametrem. Odpocitavani ¢asu za¢ne po prvnim automatickém resetu. Maxi-
malni poCet neni zavisly na typu poruchy.

[ |¢ekaci doba Eekacidoba Cekaci doba
“Par D717 *Par. D717 *Par D717

Spoustéc poruchy

Alarm

T Vynulovani 1 TVynulovém’ 2

Automaticke

vynulovani
o ) Zkugebni doba "]
Zkusebni Par.1D718
doba
Porucha aktivni
Pocet pokust: (ID759 = 2) 9096.emf

Obr. 35. Funkce Automatického resetu
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P3.13.1.9 HYSTEREZE PASMA NECITLIVOSTI
P3.13.1.10 ZPOZDENI PASMA NECITLIVOSTI

Vystup regulatoru PID je zamknut, pokud aktualni hodnota zlstava v mrtvém pasmu okolo
reference po pfedem definovanou dobu. Tato funkce zabrani nepotfebnému pohybu a
opotiebeni napfiklad ventil{.

Pasmo necitlivosti (ID1056) Reference

Prodleva pasma Skute¢na hodnota

necitlivosti (ID1057)

\

\

Vystup blokovan

9097.emf

Obr. 36. Pasmo necitlivosti
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P3.13.2.7 LIMIT KLIDOVE FREKVENCE 1
P3.13.2.8 ZPOZDENI KLIDOVEHO REZIMU 1
P3.13.2.9 UROVEO RESTARTU 1

Tato funkce pfepne méni¢ do klidového rezimu, pokud frekvence zlstane pod klidovym limitem
po dobu delSi, nez je nastaveno v parametru Zpozdéni klidového rezimu (P3.13.2.8). To zname-
na, ze pfikaz spousténi zUstava zapnuty, ale pozadavek na chod je vypnut. Az aktualni hodnota
klesne pod nebo stoupne nad uroveo restartu, v zavislosti na nastaveném rezimu, méni¢ znovu
aktivuje poZadavek na chod, pokud je pfikaz spusténi stale zapnuty.

Skute¢na hodnota

Hladina probuzeni
(ID1018)

|

T

Prodleva reZzimu spanku
(ID1017)

Frekvence
\

Mez rezimu :
spanku (ID1016)

9098.emf

ReZim regulace ReZim spanku Rezim regulace

Obr. 37. Klidovy limit, ZpozZdéni klidového rezimu, Uroveo restartu

P3.13.4.1 FUNKCE DOPREDNE REGULACE

Dopfedna regulace vétsinou vyZzaduje pfesné modely procesu, ale v nékterych jednoduchych
pfipadech postacuje zisk + typ offsetu. Dopfedna regulace nepouziva zadné hodnoty odezvy
aktualné fizeného procesu (vodni hladina v obrazku u pfikladu na str. 102). Dopfedna regulace
vyuziva jiné prostfedky, které nepfimo ovliviuji fizenou hodnotu procesu.

Priklad 1:

Udrzovani hladiny vody v nadrzi pomoci fizeni toku. Pozadovana hladina byla definovana jako
reference a aktualni hladina jako zpétna vazba. Ridici signal plsobi na pfitok.

Odtok je mozné povazovat za odchylku, kterou Ize méfit. Podle vysledk( méfeni odchylky se
muzeme pokusit kompenzovat tuto odchylku jednoduchym dopfednym fizenim (zisk a offset),
které je pfidano do vystupu PID.

Takto muze regulator reagovat mnohem rychleji na zmény v odtoku, nez kdyby pouze méfil hla-
dinu v nadrzi.
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Referenéni - - -
hladina PID *LQ.*’ ,,,,, FFW e

@ Regulace
it B— odtoku

Regulace ‘

hladiny
r

9099.emf

Obr. 38. Dopredna regulace fizeni

P3.13.5.1 POVOLIT KONTROLU PROCESU

Horni mez I

(ID736)

Dolni mez

(ID758)

Prodleva (ID737) :

9100.emf

Skute¢nda hodnota Alarm nebo porucha

Obr. 39. Kontrola procesu

Jsou nastaveny horni a dolni limity okolo reference. Pokud aktualni hodnota stoupne nad né
nebo klesne pod né, Casovac za¢ne odpocitavat Zpozdéni (P3.13.5.4). Je-li aktualni hodnota v
dovoleném pasmu, stejny Casovac za¢ne odpocitavat na druhou stranu. Kdykoli je hodnota ¢aso-
vace vysSi nez Zpozdéni, generuje se alarm nebo porucha (v zavislosti na zvolené reakci).
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KOMPENZACE ZTRATY TLAKU

Tlak

Nulovy pritok

— e

S pritokem

\ A
A\

Délka trubky

Poloha 1 A A Poloha 2 A A

9101.emf

Obr. 40. Umisténi snimace tlaku

Je-li natlakovana trubka s nékolika vystupy, je nejlepSim mistem pro umisténi snimace ziejmé
polovina délky trubky (Pozice 2). Snimac¢e vSak mohou byt umistény napfiklad pfimo za Cerpa-
dlo. Tim zjistite pfesny tlak pfimo za Cerpadlem, ale dale v trubce tlak vlivem pratoku klesa.
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P3.13.6.1 PovoLIT REFERENCI 1
P3.13.6.2 MAX. KOMPENZACE REFERENCE 1

Snimac je umistén v Pozici 1. Tlak v trubce zUstava konstantni, pokud v ni neni pratok. Pfi pra-
toku v8ak po délce trubky tlak klesa. To je mozné kompenzovat zvySenim reference pfi zvyseni
pritoku. V takovém pfipadé je pratok odhadnut podle vystupni frekvence a reference je rovno-
mérné zvySena podle prutoku, viz obrazek nize.

Zadana hodnota

Zadana hodnota + max. kompenzace

Zadana hodnota

Min. frekvence a pratok Max. frekvence a prutok
Tlak

S ore
Nulovy pratok prdtokem a kompenzacj

Délka trubky

Poloha 1 Poloha 2

9102.emf

Obr. 41. Povoleni kompenzace ztraty tlaku reference 1
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FUNKCE MEKKEHO PLNENi CERPADLA

Funkce Mékkého pInéni se pouziva napfiklad pro zabranéni razovych pretlakd, tzv. ,hydrau-
lickych raz(“, které vznikaji v potrubi pfi zahajeni regulace pohonu. V pfipadé nekontro-
lovaného spousténi mohou tyto razy poskodit potrubi. Dalsi informace, viz str. 105.

Reference L
\‘Actual value
Soft fill level
ks
4/;_’—»
\/
Frequency
Soft fill frequency
Soft fill mode Regulating mode 9105.emf

Obr. 42.

Pohon bézi na frekvenci mékkého pinéni (P3.13.7.2), dokud aktualni hodnota nedosahne na
uroven Mékkého pinéni (P3.13.7.3). Po dosazeni pohon zaéne regulovat. Neni-li dosazena
uroven mékkého plnéni v dobé Prodlevy mékkého plnéni (P3.13.7.4) spusti se alarm nebo
porucha, podle odezvy dohledu Mékkého pinéni (P3.9.22).

UPOZORNENI: Je-li parametr P3.13.1.8 Inverze odchylky nastaven na Invertovano, je funkce
Mékkého plnéni zakazana.

Pouziti Multi-Cerpadla

Pokud regulator PID neni schopen udrzet hodnotu procesu nebo odezvu v definovaném pasmu
okolo reference, pfipoji/odpoji se motor(y).

Kritéria pro pfipojeni/pfidani motortd (viz rovnéz obr. 43):

* Hodnota zpétné vazby je mimo Sifku pasma

* Regulovani motoru bézi ,blizko maximalni“ frekvence (-2 Hz)

* VySe uvedené podminky jsou spinény po dobu delsi, nez je prodleva Sifky pasma
+ K dispozici je vice motoru
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Sitka pasma ﬁgg?\gtéa
A
Zpétna vazba Prodleva /
VSTUP
Motor2 — N / _________________ VYSTUP
| VSTUP
Motor3 ———mo ! VYISTUP

9103.emf

Pohon pracuje pri maximalni frekvenci
nebo blizko ni

Obr. 43.

Kritéria pro odpojeni/odebrani motoru:

* Hodnota zpétné vazby je mimo Sifku pasma

* Regulovani motoru bé&zi ,blizko minimalni“ frekvence (+2 Hz)

* Vy3e uvedené podminky jsou splnény po dobu delsi, nez je prodleva Sifky pasma
« Je spusténo vice motorl nez jeden regulovany

P3.15.2 FUNKCE BLOKOVANI

Blokovani je mozné pouzit pro sdéleni systému Multi-Eerpadlo, Ze motor neni dostupny, napf.
protoze byl odebran ze systému z diivodu udrzby nebo proto, ze je fizen manualné.

Tuto funkci zapnéte pro pouziti blokovani. Zvolte pozadovany stav pro kazdy motor digitalnimi
vstupy (parametry P3.5.1.26 az P3.5.1.29). Je-li vstup aktivni (PRAVDA), motor je k dispozici pro
systém Multi-Cerpadlo, jinak nebude pfipojen k logice Multi-Cerpadla.

PRIKLAD LOGIKY BLOKOVANI:
Je-li poradi spousténi motort(
1->2->3->4->5

Nyni je odebrano zafazeni motoru 3, tedy hodnota parametru P3.5.1.27 je nastavena na
NEPRAVDA. Pofadi se zméni na:

1->2->4->5.

Je-li pozdéji motor 3 znovu pouZit (zmé&nou hodnoty parametru P3.5.1.27 na PRAVDA), systém
bézZi bez zastaveni a motor 3 je umistén jako posledni do sekvence:

1->2->4->5->3

Okamzité po nasledujicim zastaveni systému nebo pfechodu do rezimu parkovani se sekvence
aktualizuje na puvodni poradi.

1->2->3->4->5
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P3.15.3 VCETNE FREKVENCNIHO MENICE
Volba ‘ Nazev volby ‘ Popis
0 Zakazano Motor 1 (motor pfipojeny k pohonu) je vzdy fizen frekvenci
a neni ovlivnén blokovanim.
1 Povoleno VSechny motory je mozné fidit a jsou ovlivnény blokovanim.
KABELAZ

V zavislosti na volbé hodnoty parametru 0 nebo 1 je pfipojeni mozné provést dvéma zpusoby.
Volba 0, Zakazano:

Pohon nebo regulaéni motor neni obsazZen v logice automatického stfidani a blokovani. Pohon
je pfimo pfipojen k motoru 1 (viz obr. 44 nize). Ostatni motory jsou jako pomocné pfipojeny k
hlavnimu vedeni pfes stykace a fizeny prostfednictvim relé v pohonu.

Hlavni pfivod elektrické energie

K2 K3
Motor 1 Motor 2 Motor 3
Ovladani motoru 1z relé Ovladani motoru 2 z relé Ovladani motoru 3 z relé
! ' !
NEPOUZITO k2 [ ] <
9145.emf
Obr. 44.

Volba 1, Povoleno:

Pokud ma byt regulaéni motor obsazen v logice automatického stfidani a blokovani, proveite pfi-
pojeni podle obr. 45 nize.

Kazdy motor je fizen jednim relé, ale logika stykacu zaijisti, ze prvni pfipojeny motor je vzdy pfi-
pojen k ménici a ostatni k hlavnimu vedeni.
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Hlavni pfivod elektrické energie

Motor 1

Ovladani
motoru 1 zrelé

K3

K2

K1

Motor 2
Ovladani
motoru 2 zrelé

K2 K3 K3 K1 K3 K1
K1 K2

K1 K2.1 K2 K3.1
K11 K2 K21 K3

Motor 3

Ovladani
motoru 3 zrelé

K2 K1

K3

K3.1

9148.emf

Obr.
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P3.15.4 AUTOMATICKE STRIDANI
Volba ‘ Nazev volby ‘ Popis
0 Zakazano Priorita/pofadi spousténi motord je pfi normalnim provozu vzdy

1-2-3-4-5. Za chodu se to mize zménit, pokud byla odstranéna
a znovu pfidana blokovani, ale po zastaveni se priorita/pofadi
znovu obnovi.

1 Povoleno Priorita je v urCitych intervalech ménéna, aby se zajistilo rovno-
mérné opotfebeni vSech motoru. Intervaly automatického spinani
je mozné ménit (P3.15.5). Mizete rovnéz nastavit omezeni poctu
motor0, které mohu bézet (P3.15.7) i maximalni frekvenci regu-
lace ménice po ukonceni automatického stfidani (P3.15.6).
Pokud uplynul interval automatického stfidani (P3.15.5), ale limity
frekvence a motoru nejsou splnény, automatické stfidani je
odloZeno na dobu, kdy jsou splnény vSechny podminky. To je z
toho dlivodu, aby se pfedeslo napfiklad nahlému poklesu tlaku pfi
automatickém stfidani, pokud je na Cerpaci stanici pozadavek
vysoké kapacity.

PRIKLAD:

V sekvenci automatického stfidani, po prob&hnuti automatického stfidani, je motor s nejvyssi pri-
oritou umistén jako posledni a ostatni jsou pfesunuty o jednu pozici dopfedu:

Pofadi spousténi/priorita motoru: 1->2->3->4->5
--> Automatické stfidani -->
Porfadi spousténi/priorita motoru: 2->3->4->5->1

--> Automatické stridani -->

Poradi spousténi/priorita motord: 3->4->5->1->2
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4.7 Uréovani poruch

Jsou-li diagnostikou pohonu zjistény neobvyklé provozni podminky, pohon zobrazi
upozornéni, napfiklad na ovladacim panelu. Na ovladacim panelu se zobrazi kod, nazev
a kratky popis poruchy nebo alarmu.

Upozornéni se lidi v nasledcich a pozadované akci. Poruchy zastavi méni¢ a vyZaduji reset méni-
Ce. Alarmy informuji o neobvyklych provoznich podminkach, ale méni¢ pokracuje v chodu. Infor-
mace mohou vyzadovat resetovani, ale neovlivouji funkci ménice.

Pro nékteré poruchy muzete v aplikaci naprogramovat rizné reakce. Viz skupinu parametr(i
Ochrany.

Poruchu je mozZné resetovat tlacitkem Reset na ovladacim panelu nebo pfes svorku I/O. Poruchy
jsou ukladany do menu Historie poruch, ve kterém je mozZné je prohlizet. V nasleduijici tabulce
najdete rizné kody poruch.

UPOZORNENI: P¥i kontaktovani technické podpory nebo vyrobce ohledné poruchy si vzdy
zapiste vSechny texty a kdédy, které se zobrazi na ovladacim panelu.

471 Vznik poruchy

Po vzniku poruchy a zastaveni ménice provéfte pficinu poruchy, proveite zde doporucené akce
a resetujte poruchu podle nize uvedenych pokynu.

1. Dlouhym stisknutim (1 sekundu) tlacitka Reset na ovladacim panelu nebo

2. Otevienim menu Diagnostika (M4), otevienim polozky Resetovani poruch (M4.2) a zvolenim
parametru Resetovani poruch.

3. Pouze v pripadé ovladaciho panelu s LCD displejem: Zvolenim hodnoty Ano pro
parametr a kliknutim na OK.

STOP ‘(j READY ‘ ‘ 1/0 STOP ‘(j READY ‘ ‘ 1/0 STOP ‘(j READY ‘ ‘ 1/0
Hlavni Menu Diagnostika = Reset Poruch
ID: M4 ID: M4.1 ID: M4.2
» Reset Poruch
(5) oK 17 (o) a -
=, Parametry
ﬁ'] Reset Poruch Néapovéda
(12 ) @ :
Diagnostika Historie Poruch o
(6) El (39) 2
READY RUN 5TOP ALARM  FAULT READY RUN STOP  ALARM  FAULT READY RUN STOP  ALARM  FAULT
a - a a - -
YaRS rans N 7’ 20+
(- T T i ]
JIHGHIUSTTL @ rebheTl FHUL b N
ML /
(JIAN ' A\ /
N N

9153.emf

w
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV o KEYPAD BUS FWD REV [z

S

KEYPAD BUS
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4.7.2

Historie poruch

V menu M4.3 Historie poruch najdete maximalni pocCet ze 40 projevenych poruch. V paméti
najdete ke kazdé poruse rovnéz dalsi doplokové informace, viz nize.

STOP ‘(j READY ‘ ‘ 1/0 STOP ‘(7] READY ‘ ‘ 1/0 STOP ‘(j READY ‘ ‘ 1/0
= Diagnostika Historie Poruch = Za¥. Odstranéno
ID: M4.1 |j ID: M4.3.3 ID: M4.3.3.2
Aktivni Poruchy — Externi Porucha 51 Kéd 39
Ij (0) OK Porucha Smazana 891384s > ID 330
<] — Externi Porucha 51 Stav Info Smazané|
Reset Poruch Porucha Smazand 871061s Datum 7.12.2009
Historie Poruch —— Zaf. Odstranéno 39 Cas 04:46:33
El (39) Info old 862537s Cas v Provozu 862537s
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a a a a
Crrn T L7l [T FIMMEITT ST NI
rrrouce i rri i conmrgrrrer i Lo
ML T O .7 1 @ -
i, _ M, _ l o
. 4 - 4 b4 . 4
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV o KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN sTOP ALARM FAULT
a a a a
(/] CTOTE
I 4 a1 IL 11
i L Vo N
A L 5
&
h_4 w v &
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS

9154.emf
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Kédy poruch

N
1 (pe:)?s(r;?;d Pohon detekoval pfilis vysoky proud | Zkontrolujte zatiZeni.
hardwaru) |(>4"1H) v kabelu motoru: Zkontrolujte motor. o
* nahlé velké zvySeni zatéze Zkontrolujte kabely a spojeni.
Nadproud « zkrat v kabelech motoru Proveite kontrolni béh.
2 (porucha « nevhodny motor Zkontrolujte €as rampy.
softwaru)
Prepéti Napéti s. s. meziobvodu prekrocilo
10 (porucha definované limity. Prodluzte dobu zpomalovani.
hardwaru) » prili§ kratka doba zpomaleni Pouzijte brzdny stfida¢ nebo
» brzdny stfidac je deaktivovan |brzdny rezistor (dostupné jako
Prepéti » velké vykyvy pfepéti v siovém | pfislusenstvi).
1 (porucha napéti Aktivujte regulator prepéti.
softwaru) » P¥ili$ rychla sekvence Start/ Zkontrolujte napéti na vstupu.
Stop
Zemni zkrat
20  |(porucha | Mé&feni proudu detekovalo, Ze soudet
hardwaru) | proudd fazi motoru neni nula. Zkontrolujte kabely motoru
Zemni zkrat * porucha izolace v kabelech a motor.
21 (porucha nebo motoru
softwaru)
i Resetujte poruchu a
Nabijeci spina€ nesepnul, pokud byl .
— . restartujte.
Nabijeci dan pfikaz START. oo
40 L . Pokud se porucha projevi
spinac * chybna operace . .
r s znovu, kontaktujte technickou
* porucha soucasti
podporu.
Nelze resetovat z ovladaciho
panelu.
Vypnféte napajeni. ) )
RUzné pFiciny: NEPRIPOJUJTE NAPAJENI!
+ vadnd soucast Kontaktujte technickou
60 Saturace

» zkrat nebo pfetiZzeni brzdného
rezistoru

podporu.

Pokud se tato porucha projevi
soucasné s Poruchou F1,
zkontrolujte kabely motoru

a motor.
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Porucha komunikace mezi fidici

faze

fazi motoru neni proud.

600 deskou a napajeci jednotkou.
602 Modul hlidace resetoval procesor
— — — Resetujte poruchu a
603 Nap,e.tl pp_druznehq nav;?z?!enll v restartujte.
napajeci jednotce je pfili§ nizké. Pokud se porucha projevi
604 Porucha faze: Napéti vystupni faze | znovu, kontaktujte technickou
neodpovida referenci podporu.
Doslo k poruse CPLD, ale nejsou
605 k dispozici podrobné informace o
poruse
Aktualizujte software. Pokud
606 Software fizeni a napajeci jednotky  |se porucha projevi znovu,
neni kompatibilni kontaktujte technickou
podporu.
Aktualizujte software napajeci
Softwarova verze nejde nadist. jednotky. Pokud se porucha
607 f e . L .
. . |V napajeci jednotce neni software. projevi znovu, kontaktujte
8 Systémova technickou podporu.
porucha
Pretizeni procesoru. Nékteré soucasti
608 softwaru (napfiklad aplikace) .
zpusobily pretizeni. Zdroj poruchy byl | Resetujte poruchu a
prerusen. restartujte.
— TR Pokud se porucha projevi
609 Selham pr|§tup’u k parpetl.’ PF. nelze znovu, kontaktujte technickou
obnovit ulozené proménné.
podporu.
610 NevI’ze p’Feél’st nezbytné vlastnosti
zafizeni.
647 Softwarova chyba
V aplikaci je pouzito blokovani funkce.
648 Systém_O\_/y §oftware a aplikace nejsou Aktualizujte software. Pokud
kompatibilni. se porucha projevi znovu,
Pretizeni zdroje. kontaktujte technickou
Chyba pfi nahravani prvnich hodnot | podporu.
649 parametrd.
Chyba pfi obnové parametra.
Chyba pfi ukladani parametr(.
80 Podpéti Napéti s. s. meziobvodu je pod
(porucha) |definovanymi limity napéti. V pfipadé do¢asného
* nejpravdépodobnéjsi pficina: | preruseni napajeciho napéti
pfilis nizké napajeci napéti resetujte poruchu a restartujte
* vnitfni porucha pohonu pohon. Zkontrolujte napajeci
9 . PR . . vs
Podpéti * vadna vstupni pojistka napéti. Pokud je v pofadku,
81 (alarm) » spinac externiho napajeni neni | doslo k vnitini poruse.
sepnut Kontaktujte technickou
Upozornéni! Tato porucha se podporu.
aktivuje pouze, kdyz je ménic v chodu.
e e . Zkontrolujte napajeci napéti,
10 91 Vstupni faze| Vstupni faze chybi. pojistky a kabely.
Kf)ntrola’ Mé&feni proudu detekovalo, Ze v jedné | Zkontrolujte kabel motoru
1" 100 vystupni

a motor.
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Kontrola
brzdného

110 |stfidace Zkontrolujte brzdny rezistor
(porucha | Neni instalovan brzdny rezistor. a kabelaz.

12 hardwaru) | Brzdny rezistor je poskozen. Jsou-li v poradku, je stfidag
Alarm Porucha brzdného stfidace. poskozen. Kontaktujte
nasyceni technickou podporu.

111 .
brzdného
stfidace
Podchlazeni
120 pohonu " e N
(porucha) Namérfena pfili§ nizka teplota chladie
13 { nebo desky napajeci jednotky. Teplota
Podchlazeni| oh|adige je pod -10 °C.
121 pohonu
(alarm)
Prehrati
pohonu Zkontrolujte, jestli je mnozstvi
130 (porucha, a pratok chladiciho vzduchu
chladig) spravny. o
Prehtati |Naméfena piilis vysoka teplota Zionolujte znecistent

14 131 pohonu F:hlad|ce nebo desky napdjec Zkontrolujte teplotu okolniho
(alarm, jednotky. prostied
erladvl?), Teplota chladice je nad 100 °C. Ovéte, Ze spinaci frekvence
Prehrati neni prili§ vysoka vzhledem

432  |Pohonu k teploté okolniho prosttedi
(porucha, a zatizeni motoru.
deska)
15 140 i&(\)h:lcc))rkovany Motor je zablokovany. Zkontrolujte motor a zatéz.
Snizte zatiZzeni motoru.

16 150 Prehrati Motor je pFetizeny. Pokud mqtor neni pretézovan,

motoru zkontrolujte parametry
tepelného modelu.
Odlehceni . . . o

17 160 Motor je odlehceny. Zkontrolujte zatizeni.
motoru
Pretizeni

180 (kratkodoba
kontrola) ] . ] . L
19 — Vykon ménice je pfili§ vysoky. Snizte zatizeni.
PfetiZeni
181 (dlouhodoba
kontrola)
Porucha | 4entifikace spoustéciho hlu selhala.
25 fizeni ) A
Obecna chyba fizeni motoru.
motoru

32 312 Chlgz’e n Zivotnost ventilatoru vyprsela. \v/y mvegte ventl!ator aresetujte
ventilatoru CitaC zivotnosti.

o Zadna akce neni potieba,
Aktivovan NI e . .
Ny Pozarni rezim ménice je aktivovan. pokud funkce nebyla povolena

33 pozarni iy ; . AR
resim Ochrana ménice neni v provozu. nahodou. V takovém pfipadé

zakazte Pozarni rezim.
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Zména doplokové desky za jinou,

Zmeéna . o N " Zafizeni je pfipravené k
v ktera byla dfive vlozena do stejného " s , .
37 360 zarizeni , ) . pouziti. Pouziji se plvodni
o slotu. Nastaveni parametru desky jsou . .
(stejny typ) . nastaveni parametru.
ulozena.
. Pridana doplokova deska. Doplokova e .
Zména o . L Zaftizeni je pfipravené k
v deska byla dfive vloZena do stejného viet i , .
38 370 zarizeni . . . pouziti. Pouziji se plvodni
o slotu. Nastaveni parametrt desky jsou . .
(stejny typ) . nastaveni parametru.
ulozena.
39 380 Zarlze’nl Doplokova deska odebrana ze slotu. |Zafizeni jiz neni k dispozici.
odebrano
40 390 |Neznamé - Pripojeno nezname zarizeni (NApaject | ;. o is neni k dispozici.
zarizeni jednotka/doplokova deska)
; Zkontrolujte zatiZeni.
Teplota IGBT (teplota jednotky + I, T
1 400 ;I'ggl_:_)ta . epﬁ.t? k'( eplota jednotky + I5T) Zkontrolujte velikost motoru.
Je prilis vysoka. Proveite kontrolni bé&h.
420 Kanal A kodéru 1 chybi. L .
Zkontrolujte pfipojeni kodéru.
421 Kanal B kodéru 1 chybi. Zkontrolujte kodér a kabel
Porucha . - p kodéru.
43 422 1) odér Oba kanaly kodéru 1 chybi Zkontrolujte desku kodéru.
423 Kodér obracen Zkontrolujte frekvenci kodéru
- - v oteviené smycce.
424 Deska kodéru chybi
Zména Zmeéna doplokové desky za jinou,
v ktera nebyla dfive vloZzena do stejného | Znovu nastavte parametry
44 430 zarizeni : < a4 s s .
L, slotu. Nejsou uloZena zadna doplokové desky.
(jiny typ) : .
nastaveni parametru.
. Pfidana doplokova deska. Doplokova
Zména e .
v deska nebyla dfive vlozena do Znovu nastavte parametry
45 440 zarizeni . . N S4qx R .
. stejného slotu. Nejsou uloZzena zadna | doplokové desky.
(jiny typ) ; .
nastaveni parametru.
Externi Co
51 1051 porucha Digitalni vstup.
Porucha Zkontrolujte pfipojeni
1052 | komunikace | Pfipojeni mezi ovladacim panelem . ul PrIpo) - .
52 . , A ovladaciho panelu a pfipadné
1352 |ovladaciho |a pohonem je pferuseno i kabel
panelu
Porucha na | Datové pfipojeni mezi komunikacni | Zkontrolujte instalaci a
53 1053 | komunikacni|sbérnici (master) a deskou sbérnice | komunikaéni smérnici
sbérnici je pferuseno (master).
Porucha
1354 slotu A
1454 Porucha
slotu B . . , ,
54 Vadna doplokova deska nebo slot Zkontrolujte desku a slot
1654 Porucha
slotu D
1754 Porucha

slotu E
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Porucha Datové pfipojeni mezi PC a pohonem
65 1065 | komunikace | Feruger?oj P
s PC ep
Zkontrolujte chlazeni a
zatiZzeni motoru.
Porucha Vstup termistoru detekoval zvySenou | Zkontrolujte pFipojeni
66 1066 . . .
termistoru | teplotu motoru termistoru (pokud neni vstup
termistoru pouzivan, musi
byt zkratovan)
- . Zkontrolujte parametry
Pro mapovani hodnot dat na vystupu C
O . v menu Mapovani dat
1310 komunikaéni sbérnice je pouzit D
neexistujici identifikator komunikacni sbémice
’ (kapitola 4.5.8).
Chyba M’apovan_a hodngta mulze
- . S byt nedefinovaného typu.
mapovani | Pro data na vystupu komunikacni .
69 N B A Zkontrolujte parametry
1311 komunikacni | sbérnice neni mozné konvertovat L
o : , v menu Mapovani dat
sbérnice jednu nebo vice hodnot. e e
komunikacéni sbérnice
(kapitola 4.5.8).
Prete€eni pfi mapovani a konvertovani
1312 hodnot pro data na vystupu
komunikaéni sbérnice (16 bitu).
Porucha Regulator PID: Hodnota zpétné vazby
kontroly Lo . S oaxo
101 1101 je mimo limity kontroly (a zpozdéni,
procesu je-li nastavena)
(PID1) J '
Porucha Regulator PID: Hodnota zpétné vazby
kontroly L2 L “oax o
105 1105 procesu je mimo limity kontroly (a zpozdéni,
(PID2) je-li nastavena).

Tab. 60. Kédy a popisy poruch
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Find out more

For more information on Honeywell’s
variable frequency drives and other
Honeywell products, visit us online at
http://ecc.emea.honeywell.com
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